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L

WYKAZ OSIAGNIEC ~ NAUKOWYCH  ALBO ARTYSTYCZNYCH,
O KTORYCH MOWA W ART. 219 UST. 1. PKT 2 USTAWY

1. Monografia naukowa, zgodnie z art. 219 ust. 1. pkt 2a ustawy;

Muszynska, M., (2023). Zastosowanie algorytméw neuronowo — rozmytych w automatyzacji

wybranych procesdéw przemystowych. Oficyna Wydawnicza Politechniki Rzeszowskiej. ISBN:
978-83-7934-667-7

2. Cykl powigzanych tematycznie artykuléw naukowych, zgodnie z art. 219 ust. 1. pkt

2b ustawy;

1) Kure, K., Burghardt, A., Gierlak, P., Muszyniska, M., Szybicki, D., Ornat, A., & Uliasz, M.

(2022). Application of a 3D Scanner in Robotic Measurement of Aviation Compo-
nents. Electronics, 11(19), 3216. Wedlug MNiSW 140 pkt., IF=2,69.

Méj wkiad w powstanie publikacji polegal na przygotowaniu danych dotyczqcych lopatek
pochodzgcych ze skanera 3D $wiatla strukturalnego. Opracowaniu algorytmu wymiany
danych pomigdzy neuronowym systemem decyzyjnym wygenerowanym w oprogramowani
Matlab generujgcym parametry obrébki a kontrolerem robota. Interpretacji otrzymanych

wynikow.

2) Burghardt, A., Szybicki, D., Gierlak, P., Kurc, K., Muszynska, M., Ornat, A., & Uliasz, M.

(2022). TCP Parameters Monitoring of Robotic Stations. Electronics, 11(20), 3415.
Wedlug MNiSW 140 pkt., IF=2,69.

Méj wkiad w powstanie publikacji polegal na przygotowaniu systemu do pozyskiwania da-
nych dotyczgcych parametréw pracy robota przemyslowego. Opracowaniu systemu do

okreslenia predkosci TCP (przyspieszenia oraz zuzycia energii).

3) Burghardt, A., Szybicki, D., Kure, K., & Muszynska, M. (2022). Robotic grinding process

of turboprop engine compressor blades with active selection of contact force. Tehnicki vje-

snik, 29(1), 15-22. Wedlug MNiSW 40 pkt., IF=0,9.

Méj whkiad w powstanie publikacji polegal na przygotowaniu modelu neuronowego syste-
mu decyzyjnego w oprogramowaniu Matlab/Simulink do generowania sily docisku na pod-
stawie zmierzonych naddatkéw obrébkowych. Sie¢ neuronowq nauczono zaleznosci nad-
datku od sily dla wybranych punktéw pomiarowych, co umozliwito dobor odpowiedniej sity
docisku na obrabianej powierzchni. Przygotowalam réwniez interpretacje otrzymanych

wynikéw i analize bledow.
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4) Burghardt, A., Szybicki, D., Kurc, K., Obal, P., & Muszynska, M. (2018). Dobér parame-

trow systemu zrobotyzowanego z uktadem kontroli sity. Modelowanie Inzynierskie, 37

Moj witad w powstanie publikacji polegal na przygotowaniu danych pomiarowych, prze-
badanie wptywu zmiany wybranych parametrow na proces obrobki skrawaniem, opraco-

wanie wynikow.

5) Burghardt, A., Szybicki, D., Kurc, K., Muszynska, M., & Mucha, J. (2017). Experimental
study of Inconel 718 surface treatment by edge robotic deburring with force con-

trol. Strength of Materials, 49, 594-604. Wedlug MNiSW 40 pkt., IF=0,443

Moj wklad w powstanie publikacji polegal na przygotowaniu teoretycznym, opracowaniu
wynikow zwigzanych z parametrami doboru sily kontaktu detal - narzedziez uwzglednie-

niem parametrow chropowatosci.

6) Burghardt, A., Kurc, K., Szybicki, D., Muszynska, M., & Nawrocki, J. (2017). Robot-
operated quality control station based on the UTT method. Open Engineering, 7(1), 37-42.
Wedlug MNiSW 70 pkt., IF=1,7.

Moj wikiad w powstanie publikacji polegat na akwizycji i analizie danych z ultradzwieko-
wego systemu pomiarowego w celu generowania automatycznej pozycji i orientacji robota

w punktach pomiarowych.

7) Burghardt, A., Szybicki, D., Kurc, K., & Muszynska, M. (2016). Optimization of process
parameters of edge robotic deburring with force control. International Journal of Applied

Mechanics and Engineering, 21(4), 987-995. Wedhug MNiSW 40 pkt.

W publikacji dobor kontroli sily byl realizowany dla szeregu elementow silnika odrzutowe-
go (m.in. lopatek czy dyfuzora). Na dyfuzorze realizowany byl proces obrobki (gradowa-
nia) z wykorzystaniem ukiadu kontroli sity. Moj wkiad w powstanie publikacji polegal na

doborze parametrow kontroli sily oraz analizie otrzymanych wynikow.

8) Burghardt, A., Kurc, K., Muszynska, M., & Szybicki, D. (2014). Zrobotyzowane stanowi-
sko z kontrolg sity. Modelowanie inzynierskie, 22(53), 30-36.

Moj witad w powstanie publikacji polegal na przygotowaniu teoretycznym, doborze para-
metréw pracy, analizie ukladow z kontrolg sity docisku. Ponadto interpretacji otrzymanych

wynikow i analizie bledow.
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3. Wykaz zrealizowanych oryginalnych osiagnie¢ projektowych, konstrukeyjnych, tech-
nologicznych lub artystycznych, zgodnie z art. 219 ust. 1. pkt 2¢ ustawy.
Projekt i konstrukcja wraz z dokumentacja techniczng stacja pomiaréw oraz szlifowania fopa-

tek silnikdw odrzutowych. NR-651-93-U-20084-20, RM-U-20084.

M3dj wklad polegal na zaplanowaniu zadan pracy stacji zrobotyzowanej, symulacji pracy ma-
nipulatora wraz z optymalizacjq kinematyki ruchéw oraz kompleksowym zaprojektowaniu
konstrukcji stacji. Uwzglednione zostaly dyrektywy maszynowe i normy bezpieczerstwa ma-
szyn, wraz z zastosowaniem wymaganych zabezpieczen gwarantujgcych bezpieczenstwo pra-
cy. Dobrane zostaly materialy i komponenty, przygotowano rowniez rysunki wykonawcze

i zlozeniowe w celu przedlozenia do wykonawcy.

II. WYKAZ AKTYWNOSCI NAUKOWEJ ALBO ARTYSTYCZNEJ
1. Wykaz opublikowanych monografii naukowych (z zaznaczeniem pozycji niewymie-

nionych w pkt L.1).

Po uzyskaniu stopnia doktora

e Muszyfiska, M., (2023). Zastosowanie algorytméw neuronowo — rozmytych w automaty-
zacji wybranych proceséw przemystowych. Oficyna Wydawnicza Politechniki Rzeszow-
skiej. ISBN: 978-83-7934-667-7

e Hendzel, Z., Muszynska, M., Jagietowicz — Ryznar, C. (2014). Rozmyte systemy sterowa-
nia mobilnych robotéw kotowych. Monografia. Oficyna Wydawnicza Politechniki Rze-
szowskiej. ISBN: 978-83-7199-965-8

e Cedro L., Gierlak P., Izworski A., Kekez M., Kot A., Muszyfiska M., Nawrocka A., Na-
wrocki M., Radziszewski L., Wszotek W. (2015). Inteligencja obliczeniowa w zastosowa-
niach inzynierskich — wybrane problemy. Pozycyjno — silowe sterowanie manipulatorem

z zastosowaniem uktadéw neuronowo — rozmytych. Akademia Gorniczo-Hutnicza, ISBN:

978-83-64755-10-1

2. Wykaz opublikowanych rozdzialow w monografiach naukowych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

e Muszynska M., Pietru$ P., Burghardt A., Kurc K., Szybicki D. (2016). Automatyzacja pro-

cesu obstugi maszyn CNC z wykorzystaniem manipulatorow przemystowych. Wybrane
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zagadnienia i problemy z zakresu budowy maszyn, cz. 3, Oficyna Wydawnicza Politechni-

ki Rzeszowskiej, s. 66-78.

3. Wykaz czlonkostwa w redakejach naukowych monografii.
brak

4. Wykaz opublikowanych artykuléw w czasopismach naukowych (z zaznaczeniem

pozycji niewymienionych w pkt 1.2).

Po uzyskaniu stopnia doktora

Wykaz artykutéw naukowych na Web of Science

1.

Burghardt, A., Muszynska, M., Gierlak, P., Kurc, K., Szybicki, D., Ornat, A., &
Uliasz, M. (2022). Selection of Robotic Machining Parameters with Pneumatic Feed
Force Progression. Electronics, 11(19), 3211, (Impact Factor 2.9)

Kurc, K., Burghardt, A., Gierlak, P., Muszynska, M., Szybicki, D., Omat, A., &
Uliasz, M. (2022). Application of a 3D Scanner in Robotic Measurement of Aviation
Components. Electronics, 11(19), 3216. (Impact Factor 2.9)

Szybicki, D., Obal, P., Penar, P., Kurc, K., Muszynska, M., & Burghardt, A. (2022).
Development of a Dedicated Application for Robots to Communicate with a Laser

Tracker. Electronics, 11(20), 3405. (Impact Factor 2.9)

Burghardt, A., Szybicki, D., Gierlak, P., Kurc, K., Muszynska, M., Ornat, A., &
Uliasz, M. (2022). TCP  Parameters Monitoring of Robotic  Sta-
tions. Electronics, 11(20), 3415. (Impact Factor 2.9)

. Burghardt, A., Szybicki, D., Kurc, K., & Muszynska, M. (2022). Robotic grinding

process of turboprop engine compressor blades with active selection of contact for-
ce. Tehnicki vjesnik- Technical Gazette, 29(1), 15-22. (Impact Factor 0.9)

Uliasz, M., Ornat, A., Burghardt, A., Muszynska, M., Szybicki, D., & Kurc, K. (2022).
Automatic Evaluation of the Robotic Production Process for an Aircraft Jet Engine

Casing. Applied Sciences, 12(13), 6443. (Impact Factor 2.7)

Bomba, G., Ornat, A., Gierlak, P., & Muszynska, M. (2022). On-Machine Measure-
ments for Aircraft Gearbox Machining Process Assisted by Adaptive Neuro-Fuzzy In-

ference System. Applied Sciences, 12(9), 4780. (Impact Factor 2.7)
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10.

11.

12,

13.

14.

15,

Burghardt, A., Szybicki, D., Kurc, K., & Muszynska, M. (2020). Mechatronic design-
ing and prototyping of a mobile wheeled robot driven by a microcontroller. Journal of

Theoretical and Applied Mechanics, 58. (Impact Factor 0.7)

Szybicki, D., Kurc, K., Gierlak, P., Burghardt, A., Muszynska, M., & Uliasz, M.
(2019). Application of virtual reality in designing and programming of robotic sta-
tions. In Collaborative Networks and Digital Transformation: 20th IFIP WG 5.5
Working Conference on Virtual Enterprises, PRO-VE 2019, Turin, Italy, September
23-25, 2019, Proceedings 20 (pp. 585-593). Springer International Publishing.

Muszyfiska, M., Szybicki, D., Gierlak, P., Kurc, K., Burghardt, A., & Uliasz, M.
(2019). Application of virtual reality in the training of operators and servicing of ro-
botic stations. In Collaborative Networks and Digital Transformation: 20th IFIP WG
5.5 Working Conference on Virtual Enterprises, PRO-VE 2019, Turin, Italy, Septem-
ber 23-25, 2019, Proceedings 20 (pp. 594-603). Springer International Publishing.

Burghardt, A., Szybicki, D., Kurc, K., Muszynska, M., & Mucha, J. (2017). Experi-
mental study of Inconel 718 surface treatment by edge robotic deburring with force

control. Strength of Materials, 49, 594-604. (Impact Factor 0.7)

Burghardt, A., Kure, K., Szybicki, D., Muszyniska, M., & Nawrocki, J. (2017). Robot-
operated quality control station based on the UTT method. Open Engineering, 7(1),
37-42. (Impact Factor 1.7)

Burghardt, A., Kurc, K., Szybicki, D., Muszynska, M., & Nawrocki, J. (2017). Soft-
ware for the robot-operated inspection station for engine guide vanes taking into con-
sideration the geometric variability of parts. Tehnic¢ki vjesnik- Technical Gaze-

tte, 24(Supplement 2), 349-353. (Impact Factor 0.9)

Burghardt, A., Kurc, K., Szybicki, D., Muszynska, M., & Szczech, T. (2017). Moni-
toring the parameters of the robot-operated quality control process. Advances in
Science and Technology. Research Journal, 11(1). (Impact Factor 1.1)

Burghardt, A., Kurc, K., Szybicki, D., Muszynska, M., & Szczech, T. (2017). Robot-
operated inspection of aircraft engine turbine rotor guide vane segment geome-

try. Tehnicki Vjesnik- Technical Gazette , 24(2), 345-348. (Impact Factor 0.9)
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16.

17.

18.

Gierlak, P., Burghardt, A., Szybicki, D., Szuster, M., & Muszynska, M. (2017). On-
line manipulator tool condition monitoring based on vibration analysis. Mechanical

Systems and Signal Processing, 89, 14-26. (Impact Factor 8.4)

Kurc, K., Szybicki, D., Burghardt, A., & Muszynska, M. (2016). The application of
virtual prototyping methods to determine the dynamic parameters of mobile ro-
bot. Open Engineering, 6(1). (Impact Factor 1.7)

Muszynska, M., Burghardt, A., Kure, K., & Szybicki, D. (2016). Verification hybrid
control of a wheeled mobile robot and manipulator. Open Engineering, 6(1). (Impact

Factor 1.7)

Wykaz pozostatych artykutéw naukowych

14

20.

21

22,

23,

24.

Muszynska, M., & Pietru$, P. (2021). Projekt oraz oprogramowanie stanowiska z ro-
botem kolaboracyjnym z wykorzystaniem wirtualnej rzeczywistosci. Pomiary Auto-

matyka Robotyka, 25(2).

Muszynska, M., & Pietru$, P. (2021). Projekt oraz oprogramowanie zrobotyzowanego
stanowiska do gratowania felg samochodowych. Pomiary Automatyka Robotyka,

25(1).

Muszynska, M., Pietrus, P., & Szybicki, D. (2021). Projekt i oprogramowanie zrobo-
tyzowanej stacji spawalniczej z wykorzystaniem technologii wirtualnej rzeczywisto-

$ci. Pomiary Automatyka Robotyka, 25.
Kurce, K., Burghardt, A., Szybicki, D., Gierlak, P., Labunski, W., Muszynska, M., &

Giergiel, J. (2020). Robotic machining in correlation with a 3D scanner. Mechanics

and Mechanical Engineering, 24(1), 36-41.

Muszyfiska, M., Szybicki, D., Gierlak, P., Kurc, K., & Burghardt, A. (2020). The Use
of VR to Analyze the Profitability of the Construction of a Robotized Sta-
tion. Advances in Manufacturing Science and Technology, 44(1), 32-37.

Muszynska, M., Szybicki, D., & Pietru$, P. (2019). Budowa struktury komunikacji:
programowanie robotéw off-line-MATLAB. Pomiary Automatyka Robotyka, 23(4),
31-40.
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23,

26.

27.

28

29,

30.

31.

32

33.

34.

Burghardt, A., Szybicki, D., Kurc, K., Obal, P., & Muszynska, M. (2018). Dobor pa-
rametrow systemu zrobotyzowanego z ukladem kontroli sity. Modelowanie Inzynier-

skie, 37.

Burghardt, A., Szybicki, D., Kure, K., & Muszynska, M. (2016). Optimization of pro-
cess parameters of edge robotic deburring with force control. International Journal of

Applied Mechanics and Engineering, 21(4), 987-995.

Szybicki, D., Muszynska, M., & Pietrus, P. (2016). Wspdlpraca robota oraz obrabiarki
CNC w zautomatyzowanym procesie obrobki. Przeglad Mechaniczny, (1-2), 31-34.

Muszynska, M., & Gierlak, P. (2016). Advanced neuro-fuzzy system in the task of po-

sition-force control of a manipulator. Applied Mechanics and Materials, 817, 81-92.

Gierlak P., Burghardt A., Szybicki D., Szuster M., Muszynska M.: The manipulator
tool fault diagnostics based on vibration analysis. W: Dynamical Systems: Mathemati-
cal and Numerical Approaches, red. Awrejcewicz J., Kazmierczak M., Mrozowski J.,
Olejnik P. Katedra Automatyki, Biomechaniki i Mechatroniki, Politechnika ¥.0dzka,
1.6dz 2015; 211-222. ISBN: 978-83-7283-706-6

Burghardt A., Szybicki D., Gierlak P., Kurc K., Muszyfska M.: Robotic automation of
the turbo-propeller engine blade grinding process. W: Dynamical Systems: Mechatro-
nics and Life Sciences, red. Awrejcewicz J., Kazmierczak M., Mrozowski J., Olejnik
P. Katedra Automatyki, Biomechaniki i Mechatroniki, Politechnika t.6dzka, }.0dz
2015; 121-130. ISBN: 978-83-7283-707-3

Muszynska, M., & Rykata %.., (2015). Neuronowe modelowanie nieliniowosci akto-

réw. Przeglad Mechaniczny, (1), 30-36.

Burghardt, A., Kurc, K., Muszyfiska, M., & Szybicki, D. (2014). Zrobotyzowane sta-

nowisko weryfikacji proceséw obrdobki. Modelowanie inzynierskie, 21(52), 23-29.

Burghardt, A., Kurc, K., Muszynska, M., & Szybicki, D. (2014). Zrobotyzowane sta-

nowisko z kontrolg sity. Modelowanie inzynierskie, 22(53), 30-36.

Szybicki, D., Kurc, K., Muszynska, M., & Sobaszek, M. (2014). Dynamika
gasienicowego robota inspekeyjnego. Journal of Civil Engineering, Environment and

Architecture, 61, 149-159.
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35.

36.

37.

38.

39.

40.

Szybicki, D., Rykata, L., & Muszynska, M. (2014). Wyréwnowazanie mas w ruchu
obrotowym. Czasopismo Inzynierii Ladowej, Srodowiska i Architektury, 61(2), 161-
172,

Muszynska, M., & Gierlak, P., (2014). Hybrydowe sterowanie robotami kotowymi

i manipulacyjnymi. Mechanik, 87.

Gierlak, P., & Muszynska, M. (2014). Inteligentne sterowanie ruchem robota manipu-

lacyjnego z wigzami geometrycznymi. Modelowanie Inzynierskie, 19(50), 19-24.

Gierlak, P., Muszyhska, M., & Zylski, W. (2014). Neuro-fuzzy control of a robotic

manipulator. International Journal of Applied Mechanics and Engineering, 19(3).

Hendzel, Z., Muszynska, M., & Szuster, M. (2013). Sterowanie ruchem nadgznym
mobilnego robota kotowego z zastosowaniem ukitadéw neuronowo — rozmytych oraz
algorytmdéw neuronowego programowania dynamicznego. Modelowanie Inzynierskie,

15(46), 50-56.

Hendzel, Z., Muszynska, M., & Szuster, M. (2013). Neuronowa i neuronowo — rozmy-
ta realizacja ruchu nadgznego mobilnego robota kotowego pioneer 2-DX. Modelowa-

nie Inzynierskie, 15(46), 43-49.

Przed uzyskaniem stopnia doktora

41.

42.

43,

44,

45.

Hendzel, 7., & Muszynska, M. (2012). Adaptive fuzzy control of a wheeled mobile
robot. International Journal of Applied Mechanics and Engineering, 17(3), 827-835.

Hendzel, Z., & Muszynska, M. (2012). Neuronowo — rozmyte systemy sterowania

mobilnym robotem kolowym. Modelowanie Inzynierskie, 14(45), 58-63.

Hendzel, Z., & Muszyfiska, M. (2010). Sterowanie neuronowo — rozmyte mobilnym

robotem kotowym. Acta mechanica et automatica, 4(2), 63-68.

Hendzel, Z., & Muszynska, M. (2008). Inteligentne sterowanie rozmyto-neuronowe
uktadem dynamicznym. Zeszyty Naukowe Politechniki Rzeszowskiej. Mechanik, (74
[258]), 97-106.

Hendzel, Z., & Muszynska, M. (2008). Neuronowa realizacja ruchu mobilnego robota
kotowego. Wydawnictwo Akademii Techniczno — Humanistycznej w Bielsku- Bialej,

291-298.
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46. Hendzel, Z., & Muszynska, M. (2008). Rozmyto — neuronowy algorytm sterowania
mobilnym robotem kotowym. Prace Naukowe Politechniki Warszawskiej. Elektroni-

ka, (166, t. 2), 463-472.

47. Hendzel, Z., & Muszynska, M. (2007). Rozmyto — neuronowa kompensacja nielinio-
woséci mobilnego robota kotowego. Projektowanie mechatroniczne zagadnienia wy-

brane. Wydawnictwo Instytutu Technologii Eksploatacji — PIB, 60-68.

48. Hendzel, 7., & Muszyniska, M. (2006). Zastosowanie uczenia ze wzmocnieniem
w neuronowej identyfikacji stanu mobilnego robota kotowego. Oficyna Wydawnicza

Uniwersytetu Zielonogérskiego, (t.2), 125-131.

5. Wykaz osiggni¢é projektowych, konstrukcyjnych, technologicznych (z zaznaczeniem

pozycji niewymienionych w pkt L.3).

Projekt i konstrukcja wraz z dokumentacjg techniczng stacja pomiaréw oraz szlifowania
lopatek silnikéw odrzutowych. Zlecenie firmy 3D Robot bedace czgscig zadania w projekeie
POIR.01.02.00-00-0016/15, pt. ,,Zaawansowane technologie wytwarzania topatek turbin me-
todami obrobki skrawaniem, zautomatyzowanym polerowaniem oraz drukowaniem 3D”. Zle-

cenie wewnetrzne o numerze NR-651-93-U-20084-20, RM-U-20084.

6. Wykaz publicznych realizacji dziel artystycznych (z zaznaczeniem pozycji niewy-
mienionych w pkt 1.3).
brak

7. Wykaz wystapien na krajowych lub miedzynarodowych konferencjach naukowych
lub artystycznych, z wyszczegélnieniem przedstawionych wykladéw na zaproszenie

i wykladow plenarnych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Miedzynarodowe konferencje/wyjazdy/szkolenia:

o 5" International Conference on Advances in Signal Processing and Artificial Intelli-
gence (ASPAI 2023), 7 — 9.07.2023, Teneryfa, Hiszpania. Wygloszono referat: M.
Muszynska M., Burghardt A., Szybicki D., Gierlak P., Kurc K., ,,The use of a fuzzy

controller in the machining of aircraft engine components”
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o , Ksztalcenie dualne w kontekécie wyzwan Przemystu 4,0” finansowanego z Mechani-
zmu Finansowego EOG na lata 2014-2021, Program Edukacja 28-21.01.2022, warsz-
taty w ramach projektu EOG/19/K3/W/0037, Trondheim, Norwegia.

e .Konferencja przemyst 4.0 Event Overview HANNOVER MESSE & CeMAT”, 16 —
19.09.2019, Hanower, Niemcy.

e . PRO-VE 2019, 20th Working Conference on Virtual Enterprises”, 23 — 25.09.2019,
Turyn, Wtochy. Andrzej Burghardt, Magdalena Muszyfiska, Dariusz Szybicki, Piotr
Gierlak, Krzysztof Kurc, Marek Uliasz, ,,Application of Virtual Reality in the Training

of Operators and Servicing of Robotic Stations”.

e Robotics European Laser Days - Praga, 09 — 11.03.2016, Czech Republic, szkole-
nie/staz w jednostce rozwojowej firmy ABB. Tematyka prac dotyczyla problemow
przy wdrazaniu zrobotyzowanej stacji spawalniczej PW 800 w Pratt&Whitney Rze-

szOw S.A.

Konferencie i seminaria krajowe

e 16 Krajowej Konferencji Robotyki, 31.08 — 2.09.10 2022, Trzebieszowice. A. Bur-
ghardt, K. Kurc, D. Szybicki, A. Ornat, M. Muszynska, ,,Algorytm wyznaczania geo-
metrii narzedzia”

e XVIII Konferencja Automatyzacji i Eksploatacji Systemow Sterowania i L.acznosci,
ASMOR 2022, Wladystawowo, Asmor 12 — 14.10.2022. Andrzej Burghardt, Dariusz
Szybicki, Piotr Gierlak, Kurc Krzysztof, Magdalena Muszynska, Artur Ornat, Marek

Uliasz, ,,Tcp speed monitoring of robotic stations.”

e The conference on robotization and automation of the foundry industry, 14 — 16
.10.2021, Zakopane. Wygloszono referat: ,Robotization of UTT tests of cast ele-

ments”.

e 59 Sympozjon Modelowanie w Mechanice, 22 — 26.02.2020, Ustron. Wygtoszono re-
ferat: Muszynska M., Gierlak P., Szybicki D., Burghardt A., Kurc K., Gierlak P.: Pro-
jekt i symulacja zrobotyzowanego stanowiska do szlifowania topatek silnika odrzuto-

wego.”

e 58 Sympozjon Modelowanie w Mechanice, 22-26.02.2019, Ustrofi. Szybicki D., Mu-
szynska M., Pietru§ P.: Projekt i budowa struktury komunikacji: oprogramowanie do

programowania robotow off-line — Matlab.
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e 12th International Conference Mechatronic Systems and Materials 3 — 8.06.2016,
Bialystok. Andrzej Burghardt, Krzysztof Kurc, Dariusz Szybicki, Magdalena
Muszynska, Tomasz Szczech, “Monitoring the parameters of the robot — operated

quality control process”.

e 54 Sympozjon Modelowanie w Mechanice, 21 — 25.02.2015, Ustron. Wygltoszono re-
ferat: Burghardt A., Kurc K., Muszynska M., Ornat A., Szybicki D., ,,Adaptacja tra-

jektorii robota przemystowego z wykorzystaniem systemu wizyjnego”.

e KraSyNT Krakowskie Sympozjum Naukowo -Techniczne Krakow/Wieliczka
28.09.2015. Wygloszono referat: Muszynska M., Gierlak P., ,,Pozycyjno — silowe ste-

rowanie manipulatorem z zastosowaniem uktadéw neuronowo — rozmytych.”

e 13th International Conference Dynamical Systems — Theory and Applications, £.6dz 7
—10.10.2015. Andrzej Burghardt, Krzysztof Kure, Dariusz Szybicki, Piotr Gierlak,
Magdalena Muszynska, Robotic automation of the turbo-propeller engine blade grind-

ing proces”.

e XV Konferencja Automatyzacji i Eksploatacji Systeméw Sterowania i FLacznoscei,
ASMOR 2015, 7 — 8.10.2015, Wiadystawowo. Wygloszono referat: Muszynska M.,
Gierlak P., ,,Zaawansowany ukfad neuronowo - rozmyty w zadaniu sterowania pozy-

cyjno-sitowego manipulatorem”

e XIV Sympozjum dynamiki konstrukcji, 24 — 25.09.2014, Rzeszéw. Wygtoszony refe-
rat: Szybicki, D., Rykata, £.., & Muszynska, M. ,,Wyr6wnowazenie mas w ruchu obro-

towym. Czasopismo Inzynierii Ladowej, Srodowiska i Architektury, 61(2), 161-172.

e 53 Sympozjon Modelowanie w Mechanice, 22 — 26.02.2014, Ustrofi. Wygloszono re-
ferat: Muszynska M., Gierlak P., ,Inteligentne sterowanie ruchem robota manipula-

cyjnego z wigzami geometrycznymi”.

e XXIV Miedzynarodowej Konferencja Naukowa Teorii Maszyn 1 Uktadow Mechatro-
nicznych 21+24.09.2014, Wroctaw — Szklarska Porgba. Burghardt A., Kurc K., Mu-
szynska M., Gierlak P., Szuster M., ,,Zrobotyzowane stanowisko testowe procesoéw

obrébezych”.

¢ 52 Sympozjon Modelowanie w Mechanice, 23 — 26.02.2013 Ustron. Wygloszono re-

ferat: Hendzel Z., Muszynska M., Szuster M., ,,Sterowanie ruchem nadaznym mobil-
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nego robota kolowego z zastosowaniem ukfadéw neuronowo — rozmytych oraz algo-

rytmdw neuronowego programowania dynamicznego.”

e 52 Sympozjon Modelowanie w Mechanice, 23 — 26.02.2013 Ustron. Wygloszono re-
ferat: Hendzel Z., Muszynska M., Szuster M., ,,Neuronowa i neuronowo — rozmyta

realizacja ruchu nadgznego mobilnego robota kotowego pioneer 2-DX.”

e XIV Konferencja Automatyzacji i Eksploatacji Systeméw Sterowania i facznosci,
ASMOR 2013, Jastrzgbia Gora. Burghardt A., Muszynska M., Jagielowicz-Ryznar C.,
Zylski W., ,,Aplikacja systemu wizyjnego do automatyczne]j adaptacji trajektorii na-

rzedzia,”

Przed uzyskaniem stopnia doktora

e XXIII Ogélnopolskiej i III Miedzynarodowej Konferencja Naukowo-Dydaktyczna
Teorii Mechanizméw, Maszyn i Uktadéw Mechatronicznych, 2012, Kotobrzeg. Wy-
gloszono referat: Hendzel Z., Muszynska M.: ,,Adaptive fuzzy control of a wheeled

mobile robot.”

e 51 Sympozjon Modelowanie w Mechanice, 25 — 29.02.2012, Ustrof. Wygloszono re-
ferat: Hendzel Z., Muszynska M.: ,,Neuronowo — rozmyte systemy sterowania mobil-

nym robotem kotowym.”

e XXII Ogéblnopolska i II Migdzynarodowa Konferencja Naukowo-Dydaktyczna Teorii
Maszyn i Mechanizméw, 27 — 30.06.2010, Augustow. Wygloszono referat: Hendzel

Z., Muszynska M.: ,,Sterowanie neuronowo — rozmyte mobilnym robotem kotowym.”

e XXI Ogolnopolska i I Miedzynarodowa Konferencja Naukowo-Dydaktyczna Teorii
Maszyn i Mechanizméow, 22 — 25.09.2008, Szczyrk. Wygtoszono referat: Hendzel Z.,

Muszynska M.: ,,Neuronowa realizacja ruchu mobilnego robota kotowego.”

e XIII Sympozjum Dynamiki Konstrukeji, 25 — 27.09.2008, Rzeszow-Bystre. Wygto-
szono referat: Hendzel Z., Muszynska M.: ,Inteligentne sterowanie rozmyto-

neuronowe uktadem dynamicznym”.

e X Krajowa Konferencja Robotyki, 3 — 6.09.2008, Piechowice. Wygloszono referat:
Hendzel Z., Muszynfska M.: ,,Rozmyto-neuronowy algorytm sterowania mobilnym ro-

botem kotowym”.
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e VII Warsztaty Projektowania Mechatronicznego, 19-20.05.2007, Krakowie. Wygto-
szono referat: Hendzel Z., Muszynska M.: ,,Rozmyto — neuronowa kompensacja nie-

liniowoéci mobilnego robota kotowego”.

e XX Ogoblnopolska Konferencja Naukowo-Dydaktyczna Teorii Maszyn i Mechani-
zméw, 17 — 19.09.2006, Zielona Géra. Wygloszono referat: Hendzel Z., Muszynska
M.: ,,Zastosowanie uczenia ze wzmocnieniem w neuronowej identyfikacji stanu mo-

bilnego robota kotowego”.

8. Wykaz udzialu w komitetach organizacyjnych i naukowych konferencji krajowych

lub miedzynarodowych, z podaniem pelnionej funkcji.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Komitety organizacyjne konferencji:

e Przewodniczacy komitetu organizacyjnego 43. Konferencja Kolegium Dziekanow
Wydziatdbw Mechanicznych Polskich Uczelni Technicznych nt. ,,Badania naukowe
i ksztalcenie na Wydziatach Mechanicznych w Polsce”, Rzeszoéw, 11-13 pazdziernik

2023 1.

Komitety naukowe lkonferencji:

o Czlonek komitetu naukowego IT Podkarpackiej Konferencji Miodych Naukowcow,

13-15.10.2016 r., Rzeszow

9. Wykaz uczestnictwa w pracach zespoléw badawczych realizujacych projekty finan-
sowane w drodze konkursow Kkrajowych lub zagranicznych, z podzialem
na projekty zrealizowane i bedace w toku realizacji, oraz z uwzgl¢dnieniem infor-

macji o pelnionej funkcji w ramach prac zespolow.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Europejskie projekty badawcze/granty:

e 2021-2023, Projekt z funduszy europejskich JANUS: e-Pedagogy and Virtual Reality
Based Robotic Blended Education. 2020-1-PL01-KA226-HE-095371. Wykonawca;
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e 2020-2022, Projekt w ramach Funduszy Norweskich finansowany z Mechanizmu Fi-
nansowego EOG, EOG/19/K3/W/0037 , pt. ,,Ksztalcenie dualne w kontekscie wy-

zwan Przemystu 4.0”,. Wykonawea;

Krajowe projekty badawcze/ granty:

e 2019 — 2022, Grant POIR.01.01.01-00-0016/19 pt. ,,Automatyzacja obrdbki cienko-
$ciennych korpusow przektadni lotniczych, wykonanych ze stopow lekkich”, Stanowi-
sko: wykonawea (Prace badawcze polegajace na okresleniu opracowanych zroboty-
zowanych technologii obrébczych korpusu przektadni ADT, Nr umowy RM-U-
19317). Podmiot finansujacy NCBiR.

e 2017 — 2021, Grant POIR.01.01.01-00-0763/17 pt. ,,Opracowanie technologii wy-
twarzania oraz wdrozenie do produkcji aparatow kierujgcych lotniczej turbiny niskie-
go cidnienia”. Stanowisko: wykonawea (Temat zrealizowanego zadania: wykonanie
i optymalizacja oprogramowania dotyczacego suszenia i odkurzania mis odlewni-
czych. Optymalizacja parametréw w warunkach pracy przemystowej, Nr umowy RM-
U-19116. W ramach zadania okre§lono wymagania dla projektowanej stacji zroboty-
zowanej, ktore pozwolg na podjecie kolejnych prac projektowych polegajgcych na
opracowaniu dedykowanego chwytaka, zespolu myjaco suszgcego skiadajgcego sig
z: promiennika podczerwieni, sekcji myjacej, moduiu odkurzajacego, Nr umowy RM-

U-19410). Podmiot finansujgcy NCBiR.

e 2015-2020, Grant POIR.01.02.00-00-0016/15, pt. ,,Zaawansowane technologie wy-
twarzania topatek turbin metodami obrobki skrawaniem, zautomatyzowanym polero-
waniem oraz drukowaniem 3D”. Stanowisko: kierownik zadan z ramienia Politech-
niki Rzeszowskiej (Temat zrealizowanego zadania: wykonanie projektu autorskiego
wraz z dokumentacjg techniczng stacji zrobotyzowanej. Wykonanie rysunkéw zloze-
niowych oraz wykonawczych, wykonanie modeli trojwymiarowych, Nr umowy RM-

U-20084). Podmiot finansujacy NCBiR.

e 2015, Projekt w ramach badan dla mlodych naukowcéw, Tytut projektu ,,Diagno-

styka uktadow mechatronicznych”, Nr umowy 618/DS/M. Stanowisko: kierownik

e 2014 — 2015, Program Operacyjny Kapital Ludzki finansowany ze $rodkow Europej-

skiego Funduszu Spotecznego. Tytul projektu: ,Ksztalcenie innowacyjnych kadr
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GOW w Politechnice Rzeszowskiej”,; charakter udziatu: stypendium dla miodych
doktoréw realizujacych dziatalno$é dydaktyczng oraz naukowsg w obszarach ksztalce-
nia kluczowych w kontekécie realizacji Strategii Europa 2020, Nr umowy 7/MD/2014,
25/MD/2014.

e 2013 — 2016, Grant NCBiR INNOTECH-K2/IN2/66/182991/NCBR/13 pt. ,,Opra-
cowanie procesu zrobotyzowanego zatgpiania krawedzi elementéw o zmiennym
ksztalcie stosowanych w silnikach lotniczych z wykorzystaniem systemu automatycz-
nej adaptacji trajektorii narzedzia.” Stanowisko: wykonawea (Realizowane tematy
prac: autorski projekt koncepcyjny oprogramowania Panelu FlexPendant wykorzysty-
wanego jako panel sterujgcy procesem obrobezym. Propozycja dedykowanego orygi-
nalnego oprogramowania zbudowanego z wykorzystaniem aplikacji ScreenMaker oraz
jego wykonanie, Nr umowy 07/U-63/KTM/2013. Zestawienie wynikow pomiarow
w postaci wykreséw pozwalajacych na dobér parametrow obrébki takich jak predkose
oraz sita skrawania, Nr umowy 37/U-63/KTM/2013. Zestawienie wynikow pomiarow
w postaci wykreséw pozwalajacych na wstepny doboér parametrow obrobki — testy
prob na obrabiarkach CNC, Nr umowy 26/U-63/KTM/2013. Przygotowanie dokumen-
tacji opisujacej opracowana technologi¢ zatgpiania ,,nnab” odlewczych, Nr umowy
26/U-63/KTM/2014. Przygotowanie dokumentacji wykonawczej stanowiska, Nr
umowy 9/U-63/KTM/2014). Podmiot finansujagcy NCBIR.

10. Wykaz czlonkostwa w miedzynarodowych lub krajowych organizacjach

i towarzystwach naukowych wraz z informacjg o pelnionych funkcjach.

Po uzyskaniu stopnia doktora

o Czlonek Polskiego Towarzystwa Mechaniki Teoretycznej i Stosowanej; okres czton-

kostwa: od 2016 roku; petnione funkcje: sekretarz Oddzialu Rzeszowskiego.

e Czlonek Polskiego Komitetu Teorii Maszyn i Mechanizméw ,,PK TMM”, okres

cztonkostwa: od 2018 roku.
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11. Wykaz stazy w instytucjach naukowych lub artystycznych, w tym zagranicznych,

z podaniem miejsca, terminu, czasu trwania stazu i jego charakteru.

Miejsce: Trondheim Norwegia, siedziba IDN (International Development Norway ),
18-22.01.2022 , uczestnicy NTNU (Norwegian University of Science and Techno-
logy) oraz SINTIEF (najwigksza niezalezna organizacja badawcza w Europie), tema-
tyka dotyczyta walidacji parametréw opracowanego oprogramowania wynikajgca
z wnioskdw wyplywajacych z dotychczasowych wdrozen w fabryce Kongsberg Au-
tomotive.

ABB Czech Republic, Robotics European Laser Days - Praga 09-11.03.2016, szkole-
nie/staz w jednostce rozwojowej firmy ABB. Tematyka prac dotyczyta problemow
przy wdrazaniu zrobotyzowanej stacji spawalniczej PW 800 w Pratt&Whitney Rze-
szOw S.A. Podmiot finansujacy wyjazd ABB Sp. zo.o.

12. Wykaz czlonkostwa w komitetach redakeyjnych i radach naukowych czasopism

wraz z informacja o pelnionych funkcjach (np. redaktora naczelnego, przewodni-

czacego rady naukowej, itp.).

brak

13. Wykaz recenzowanych prac naukowych lub artystycznych, w szczegolnosci publi-

kowanych w czasopismach mi¢edzynarodowych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Recenzowane publikacije

Da Silva Filho, J. 1., Fernandes, C. L. M., Silveira, R. S. D., Gomes, P. M., Matos, S.
L. D. C., Santo, L. D. E., ... & Lambert-Torres, G. (2023). Process of Learning from
Demonstration with Paraconsistent Artificial Neural Cells for Application in Linear

Cartesian Robots. Robotics, 12(3), 69.

He, Z., Chen, L., Li, F., & Jin, G. (2023). A fuzzy model for content-centric routing in
Zigbee-based wireless sensor networks (WSNs). Plos one, 18(6), €0286913.

e Nad, M., Rolnik, L., & Ciémancova, L. (2017). Prediction of changes in modal prop-

erties of the Euler-Bernoulli beam structures due to the modification of its spatial
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properties. International journal of structural stability and dynamics, 17(05),

1740014.

14. Wykaz uczestnictwa w programach europejskich lub innych programach miedzy-
narodowych.
e 2021-2023, Projekt z funduszy europejskich JANUS: e-Pedagogy and Virtual Reality
Based Robotic Blended Education. 2020-1-PL01-KA226-HE-095371. Wykonaweca;

15. Wykaz udzialu w zespolach badawczych, realizujacych projekty inne niz okreslone

w pkt. IL.9.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Prace zlecone wykonawca

e Diagnostyka zrobotyzowanego procesu obrobki kot zgbatych, Nr umowy: RM-U-16532,
podmiot zlecajacy: EC Systems Sp. z 0.0., stanowisko: wykonawca. (2016)

e Opracowanie i zrealizowanie autorskiej procedury okreslania glgbokosci cechowania sys-
temu pomiarowego pt. ,, Testy systemu pomiarowego GelSight Mobile System”, Nr umowy
RM-U-23110, podmiot zlecajagcy Pratt&Whitney Rzeszéw S.A., stanowisko: wykonawca.
(2023)

e Opracowanie instrukcji podstaw programowania robotow ABB z systemem IRCS5. Nr
umowy: U-014290. Zleceniodawca: WSK "PZL-RZESZOW" S. A. stanowisko: wyko-
naweca. (2015)

16. Wykaz uczestnictwa w zespolach oceniajacych wnioski o finansowanie badan, wnio-
ski o przyznanie nagréd naukowych, wnioski w innych konkursach majgcych cha-
rakter naukowy lub dydaktyczny.
brak

[II.  WSPOLPRACA Z OTOCZENIEM SPOLECZNYM I GOSPODARCZYM

1. Wykaz dorobku technologicznego.

e Jako cztonek zespolhu realizujacego projekt NCBiR INNOTECH
K2/IN2/66/182991/NCBR/13 pt. ,,Opracowanie procesu zrobotyzowanego zatgpiania kra-
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wedzi  elementdbw o zmiennym ksztalcie stosowanych w  silnikach lotniczych
z wykorzystaniem systemu automatycznej adaptacji trajektorii narzgdzia” bylam wspétau-
torem opracowania technologii zrobotyzowanego zatepiania krawgdzi elementéw o loso-
wo zmiennym ksztalcie realizowanego z wykorzystaniem systemu automatycznej adaptacji
trajektorii narzedzia w czasie rzeczywistym. W ramach prac bytam odpowiedzialna za do-
bor parametréw procesu technologicznego i wykonanie interfejséw graficznych paneli ste-
rujacych tzw. HML

e Jako czlonek zespotu realizujgcego projekt NCBiR POIR.01.01.01-00-0763/17,
pt. ,,Opracowanie technologii wytwarzania oraz wdrozenie do produkcji aparatow kieruja-
cych lotniczej turbiny niskiego ci$nienia”, bytam wspotautorem opracowania technologii
mycia, czyszczenia, suszenia i sprawdzania szczelno$ci form odlewniczych. W ramach
prac wykonatam oprogramowanie stacji zrobotyzowanych do suszenia form oraz wykona-
fam projekt chwytaka form.

e Jako cztonek zespotu realizujacego projekt POIR.01.01.01-00-0016/19 pt. ,,Automatyzacja
obrébki cienkoéciennych korpuséw przektadni lotniczych, wykonanych ze stopdw lek-
kich”, bylam wspétautorem opracowania technologii zrobotyzowanej adaptacyjnej ob-
rébki aluminiowych korpusow przekladni lotniczych realizowanej narzedziami pa-
sywnymi. W ramach prac wykonalam dobér parametréw technologicznych procesu zrobo-

tyzowanego gratowania.

2. Wspolpraca z sektorem gospodarczym.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Jako kierownik zadan i jedyny wykonawca z ramienia Politechniki Rzeszowskiej reali-

zowatam 7 prac zleconych na rzecz 3DRobot.

o Muszynska M., Wykonanie testow trzech wersji oprogramowania w jezyku RAPID na
stacji zrobotyzowanej z systemem kontroli sity wraz z dokumentacjg wynikow pracy
w postaci pisemnego raportu, Nr umowy: RM-U-17377, podmiot zlecajacy: 3D Robot

Sp. z 0.0., stanowisko: kierownik.

o Muszynska M., Testy dokladnosci ukladu polerowania topatek, Nr umowy: RM-U-
18269, podmiot zlecajacy: 3D Robot Sp. z 0.0., stanowisko: kierownik.
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e Muszynska M., Testy ukierunkowane na okre$lenie suboptymalnych parametrow pra-
cy dla szlifowania grzbietu i koryta Jopatki, Nr umowy: RM-U-18393, podmiot zleca-

jacy: 3D Robot Sp. z 0.0., stanowisko: kierownik.

o Muszyfiska M., Prace projektowe konstrukeji nosnej zrobotyzowanej oraz dobodr i te-
sty narzedzi do szlifowania krawedzi sptywu i krawedzi natarcia topatki, Nr umowy:

RM-U-19332, podmiot zlecajacy: 3D Robot Sp. z 0.0., stanowisko: kierownik.

o Muszynska M., Testy obrobki zrobotyzowanej z wykorzystaniem szlifierki pasowe,
oprogramowania komunikacji robot czujnik Keyence, Nr umowy: RM-U-19206,

podmiot zlecajacy: 3D Robot Sp. z 0.0., stanowisko: kierownik.

o Muszyiska M., Wykonanie testéw okreslajacych suboptymalne parametry pracy dla
szlifowania grzbietu i koryta topatki narzgdziami przekazanymi przez zleceniodawce,
Nr umowy: RM-U-19410, podmiot zlecajacy: 3D Robot Sp. z 0.0., stanowisko: kie-

rownik.

o Muszyhska M., Wykonanie projektu autorskiego wraz z dokumentacjg techniczng sta-
¢ji zrobotyzowanej, Nr umowy: RM-U-20084, podmiot zlecajacy: 3D Robot Sp. z

0.0., stanowisko: kierownik.

Wykonane szkolenia

e Muszyhska M. (2016). Szkolenie z zakresu robotyki z elementami programowania w
jezyku RAPID, 15 - 20.04.2016, Nr umowy: RM-U- 16297, podmiot zlecajacy: ResE-

co Sp. z 0.0; Stanowisko: Kierownik zespotu
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3. Wykaz uzyskanych praw wlasnosci przemyslowej, w tym uzyskanych patentéw kra-

jowych lub miedzynarodowych.

Po uzyskaniu stopnia doktora

Zgloszenia do Urzedu Patentowego RP patentéw, opublikowane w BUP:

1. 2021, Zgtoszenie do Urzedu Patentowego RP patentu pt. ,,Chwytak do form odlewni-
czych”. Nr: P.438233. Autorzy: Burghardt A., Szybicki D., Kurc K., Muszynska M.,
Ciechanowicz K., Tutak J., Cygan R.

2. 2021, Zgloszenie do Urzedu Patentowego RP patentu pt. ,,Urzadzenie magazynujgce
dla form odlewniczych”. Nr: P.438237. Autorzy: Burghardt A., Szybicki D., Kurc K.,
Ciechanowicz K. Gierlak P., Tutak J., Obal P., Cygan R., Muszynska M.

3. 2021, Zgloszenie do Urzedu Patentowego RP wzoru uzytkowego pt. ,,Uchwyt na for-
my odlewnicze”. Nr: W.130125. Autorzy: Burghardt A., Szybicki D., Kure K., Tutak
J., Muszynska M.

Zgloszenie do Europejskiego Urzedu Patentowego:

4. 2021, Zgloszenie do Europejskiego Urzgdu Patentowego za posrednictwem Urzedu
Patentowego RP patentu pt. ,,Machining chuck for a measuring and machining station,
especially for metal casts”. Zgloszeniu temu Europejski Urzad Patentowy nadat nu-
mer: 21461639.3. Autorzy: Ciechanowicz K., Szybicki D., Kurc K., Burghardt A.,
Gierlak P., Muszynska M., Jach D., Kwiatkowski M., Nowosielski M.

Zgloszenia do Urzedu Patentowego RP patentow:

5. 2023, Zgtoszenie do Urzedu Patentowego RP patentu pt. ,,Chwytak zwiaszcza fopatek
lotniczych®” Nr: 443966. Autorzy: Muszyfiska M., Burghardt A., Kurc K., Szybicki
D., Tutak J.

6. 2022, Zgloszenie do Urzedu Patentowego RP patentu pt. ,,Stanowisko do obrébki to-
patek lotniczych’ Nr: 443972. Autorzy: Burghardt A., Szybicki D., Kure K., Muszyn-
ska M., Ciechanowicz K. Gierlak P., Tutak J.,
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4. Wykaz wdrozonych technologii.

Po uzyskaniu stopnia doktora

e Opracowana technologia zrobotyzowane]j adaptacyjnej obrobki aluminiowych korpusow
przektadni lotniczych realizowanej narzgdziami pasywnymi w ramach projektu PO-
IR.01.01.01-00-0016/19 pt. ,,Automatyzacja obrdbki cienkosciennych korpuséw przeklad-
ni lotniczych, wykonanych ze stopow lekkich” ktorego bytam jednym z wykonawcOw zo-
stata wdrozona w roku 2020 do obrébki korpuséw przekiadni ADT dwéch typow silnikow:
PW 1100G-JM i PW 1500G. Miejsce wdrozenia technologii to Wydziat 42 Pratt& Whitney
Rzeszow S.A.

e Opracowana zrobotyzowana technologia mycia, czyszczenia, suszenia i sprawdzania
szezelnogei form odlewniczych w ramach projektu NCBiR POIR.01.01.01-00-0763/17,
pt. ,,Opracowanie technologii wytwarzania oraz wdrozenie do produkeji aparatow kierujg-
cych lotniczej turbiny niskiego ciénienia”, ktorego bylam jednym z wykonawcow zostala
wdrozona na wydziale W50 w CPP sp. z 0.0. w Rzeszowie w roku 2022.

o Opracowana technologia zrobotyzowanego zatgpiania krawedzi clementow o losowo
zmiennym ksztalcie realizowanego z wykorzystaniem systemu automatycznej adaptacji
trajektorii narzedzia w czasie rzeczywistym w ramach projektu NCBiR INNOTECH-
K2/IN2/66/182991/NCBR/13 pt. ,,Opracowanie procesu zrobotyzowanego zatgpiania kra-
wedzi  elementébw o zmiennym ksztatcie stosowanych = w silnikach lotniczych
7z wykorzystaniem systemu automatycznej adaptacji trajektorii narzedzia”, ktorego bytam
jednym z wykonawcéw zostata wdrozona do produkeji w maju 2016 roku, na linii PWA,
Wydziat 53 Pratt&Whitney Rzeszow S.A.

e Opracowana technologia szlifowania i polerowania fopatek lotniczych realizowanej w spo-
s6b iteracyjny wykonana w ramach prac zleconych ktérych bytam kierownikiem bedacych
czedeig projektu POIR.01.02.00-00-0016/15-01, pt. ,,Zaawansowane technologie wytwa-
rzania fopatek turbin metodami obrobki skrawaniem, zautomatyzowanym polerowaniem
oraz drukowaniem 3D”, zostala wdrozona w firmie Ultratech. sp. z 0.0. w Sedziszowie

Matopolskim.
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5. Wykaz wykonanych ekspertyz lub innych opracowan wykonanych na zaméwienie

instytucji publicznych lub przedsi¢biorcow.

Po uzyskaniu stopnia doktora

e Gierlak P., Hendzel Z., Burghardt A., Kurc K., Szybicki D., Szuster M., Muszynska
M. (2019) Weryfikacja oceny merytorycznej projektu, podmiot zlecajgcy: ENERGY
2000 sp. z 0.0.;

e Burghardt A., Kurc K., Szybicki D., Muszynska M. (2016). Opinia dotyczgca funk-
cjonalnodci systemu ROWA V max, Nr umowy: NT-651-41-U-16036/16 RM-U-
16036, podmiot zlecajgcy: Sad Okregowy w Krakowie, Wydziat IX Gospodarczy, ul.
Przy Rondzie 7, 31-547 Krakdw.

e Burghardt A., Kurc K., Gierlak P., Szuster M., Muszynska M. (2014). Opracowanie
instrukeji podstaw programowania robotow ABB z systemem IRCS5, podmiot zlecajg-

cy: WSK "PZL-RZESZOW" S. A.

6. Wykaz udzialu w zespolach eksperckich lub konkursowych.
brak

7. Wykaz projektow artystycznych realizowanych ze §rodowiskami pozaartystycznymi.
brak

IV. DANE NAUKOMETRYCZNE
1. Impact Factor (w dziedzinach i dyscyplinach, w ktérych parametr ten jest powszechnie
uzywany jako wskaznik naukometryczny).

Impact Factor IF wedhug Journal Citation Reports JCR) Bimee T

2. Liczba cytowan publikacji wnioskodawcy, z oddzielnym uwzglednieniem autocyto-

wan.
Liczba cytowan publikacji (* bez autocytowan)
Web of Science 122 (*85)
Scopus 159(*106)
Liczba indeksowanych prac w bazie Web of
Science 18
Liczba indeksowanych prac w bazie Scopus . 20
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3. Indeks Hirscha.

Indeks Hirschﬁ_(-ﬁ:indeks)
Web of Science
Scopus i - 7

e |

..............

(podpis wnioskodawcy)

MAGDALENA DOMINIKA
MUSZYNSKA

PODPIS ZAUFANY
31.08.2023 13:06:38 [GMT+2]
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