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Recenzja dorobku dr inz. Piotra Malki
przedstawionego we wniosku o wszczecie postepowania habilitacyjnego

1. Podstawy formalne sporzadzenia recenzji

Recenzja przygotowana zostala w zwigzku powolaniem mnie na recenzenta
wyrazonym w uchwale Rady Dyscypliny Naukowej Inzynieria Mechaniczna Politechniki
Rzeszowskiej, nr 01/06/2021 z dnia 16 czerwca 2021 roku, w sprawie powotania komisji
habilitacyjnej w celu przeprowadzenia postgpowania habilitacyjnego w dziedzinie nauk
inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie Inzynieria Mechaniczna, wszczetego na wniosek dr
inz. Piotra Matki. O powolaniu mnie na recenzenta zostatlem poinformowany w pisSmie nr
RM/531-05-07/2021 Przewodniczacego Rady Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna, dr hab.
inz. Andrzeja Burghardta, prof. PRz., z dnia 22.06.2021 r.

Podstawg opracowania recenzji byla dokumentacja zawarta we wniosku dr inz. Piotra
Matki o wszczecie postgpowania habilitacyjnego, z dnia 11.01.2021 r. We wniosku jako
osiggni¢cie naukowe Autor wskazal cykl powigzanych artykuléw pod wspolnym tytutem
»Mechatronika w inteligentnych ukladach wodociggowo-kanalizacyjnych”. Do wniosku
dolgczyl réwniez, autoreferat, wykaz osiggnigé naukowych stanowigcych znaczny wktad
w rozwdj dyscypliny, wykaz publikacji naukowych wraz z o$wiadczeniami o wlasnym
wkladzie w ich opracowaniu.

Recenzj¢ przygotowalem w aspekcie wymagan okreslonych w art. 219 ust.1 pkt. 2 i 3
ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2018 r., poz.
1668 ze zm.).

2. Sylwetka Habilitanta
Dr inz. Piotr Matka jest absolwentem Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i Robotyki
Akademii Gérniczo-Hutniczej w Krakowie. Stopien magistra inzyniera na kierunku Automatyka i
Robotyka, specjalnos¢ Robotyka i Mechatronika, uzyskal w roku 2001, bronigc prace
magisterskg opracowana pod kierunkiem prof. dr hab. inz. Jézefa Giergiela.

Stopien doktora nauk technicznych w dyscyplinie Automatyka i Robotyka uzyskat na
tym samym Wydziale w roku 2008, po ziozeniu rozprawy pt. ,,Pozycjonowanie i nadgzanie
minirobota kolowego”. Promotorem pracy byl dr hab. inz. Mariusz Giergiel, prof. AGH,
a recenzentami prof. dr hab. inz. Wiestaw Zylski z Politechniki Rzeszowskiej oraz dr inz. inz.
Wojciech Lisowski z AGH.

Poszerzajac zdobyta wiedz¢ dr inz. Piotr Matka uzyskat certyfikat FortiGate Security
upowazniajacy go do budowania i konfigurowania informatycznych systeméw
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bezpieczenstwa. Posiada takze uprawnienia SEP, w tym do prowadzenia szkolen
zwigzanych z uzyskiwaniem uprawnien.

Praca zawodowa dr inz. Piotra Matki zwigzana jest z Wodociggami Miasta Krakowa
oraz z prowadzong samodzielnie firmg Piotr Matka EKSPERTPRO. Dodatkowo Habilitant
aktywnie wspdtpracuje z uczelniami wyzszymi:

- od roku 2002 do chwili obecnej prowadzi zajecia dydaktyczne w formie godzin zleconych,
w Katedrze Robotyki i Mechatroniki WIMiR AGH,

- w latach 2013-2016 by! zatrudniony na stanowisku starszego wyktadowcy w Zaktadzie Mechatroniki
Panstwowej Wyzszej Szkoty Wschodnioeuropejskiej w Przemyslu,

- od roku 2015 do chwili obecnej prowadzi zajecia w formie godzin zleconych w Katedrze Inzynierii
Sanitarnej i Gospodarki Wodnej, Wydziatu Inzynierii Srodowiska i Geodezji Uniwersytetu
Rolniczego w Krakowie.

3. Ocena osiggni¢cia naukowego

Przedstawione do oceny osiagnigcie naukowe to cykl powigzanych artykuléow pt.
»Mechatronika w inteligentnych ukladach wodociggowo-kanalizacyjnych”. O tym, ze
osiggniecie stanowi cykl artykuléw mozna dowiedzie¢ si¢ dopiero w zataczniku nr 4 do
Wniosku Habilitanta, przy czym Habilitant nawet tam nie wskazal ktére artykuty wchodza
w zakres tego osiggniecia. Rozdzial 4 autoreferatu, w ktérym oczekiwalem opisu tez, celow
naukowych oraz przynajmniej wykazu powiagzanych artykuléw, zawiera jedynie opis
zainteresowan i przebiegu prac, zaréwno naukowych jak i inzynierskich, w formie
rozszerzonego zyciorysu. Rozdzial ten zawiera czgste odwotlania do innowacyjnych metod
1 rozwigzan, bez sprecyzowania przez Habilitanta na czym te rozwigzania polegaja.
Dotaczonych kilka zdje¢ i zrzutow z ekranu komputera dotyczacych robota inspekcyjnego nie
moze zastgpi¢ rzeczowego opisu naukowego prac stanowigcych podstawe osiggnigcia
naukowego. W rozdziale znajduja si¢ takze niejasnosci — np. dotyczace inteligentnych
systemow wodociggowo-kanalizacyjnych (nie wiadomo na czym ma polega ta inteligencja).
Mylone sg przez Autora pojecia metod matematycznych z numerycznymi. Pojawiajg sie takze
pojecia zargonowe i kolokwialne.

W efekcie nie jestem w stanie oceni¢ czy przedstawione przez Habilitanta osiagniecie
naukowe moze stanowi¢ podstawe nadania mu stopnia doktora habilitowanego. Moje
zastrzezenia budzi przede wszystkim strona formalna. Przedstawiony przez Habilitanta
autoreferat nalezaloby napisa¢ ponownie. Nie jest rola recenzenta poszukiwanie informacji
w stylu "co Autor miat na mysli piszac dany artykul”. Sposéb przygotowania autoreferatu
swiadczy o niedojrzatosci naukowej Habilitanta.

Oceng przedstawionego osiagnigcia naukowego z reguly opieram na odpowiedziach
na nastgpujace pytania:
a) jakie sg cele naukowe przedstawionego osiggniecia naukowego?
- brak sprecyzowanych cel6w nie pozwala na dokonanie oceny,
b) czy podjete cele odpowiadaja dziedzinie nauk technicznych i dyscyplinie Inzynieria
Mechaniczna?
- brak sprecyzowanych celéw naukowych. Bioragc pod uwage podany temat
osiggnigcia moge jedynie przypuszczaé, ze odpowiada ono powyzszej dyscyplinie,
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c) czy przedstawiony cykl artykulow jest spdjny i w sposéb logiczny prowadzi do
osiagnigcia postawionych celow?

- brak sprecyzowanych artykuléw wchodzacych w zakres osiagnigcia naukowego oraz
brak wyartykutowanych celow naukowych nie pozwala na odpowiedZ na to
pytanie,

d) czy wkiad wlasny Habilitanta w przygotowanie artykuléw wchodzacych w zakres
osiggnigcia naukowego jest wystarczajacy do nadania stopnia doktora habilitowanego?

- przy braku sprecyzowanych artykuléw wchodzgcych w zakres osiagnigcia
odpowiedz na to pytanie jest niemozliwa,

e) naczym polega wklad Autora w rozwdj dyscypliny naukowe;j?

- rOwniez i tutaj Habilitant nie wskazal wlasnego wktadu. Odwotuje si¢ jedynie do
praktycznie wszystkich opublikowanych artykuléw oraz realizowanych projektéw
badawczych. Brak sprecyzowania artykuléw wchodzacych w skiad osiggniecia
powoduje, ze odpowiedZz na powyzsze pytanie jest niemozliwa. Ogolnikowe
informacje o zastosowaniu innowacyjnych rozwigzan sa moim zdaniem
niewystarczajace,

f) czy podjeta tématyka nie jest tozsama z pracg doktorskg?

- wykaz wszystkich prac i artykuléw opublikowanych po uzyskaniu stopnia doktora

swiadczy o wyraznym rozwinigciu i poszerzeniu tematyki naukowej doktoratu,
g) czy tematyka ta jest zgodna z zainteresowaniami naukowymi Habilitanta?

- podany wykaz wszystkich prac i artykulow Habilitanta $wiadczy o spdjnosci
podejmowanej w nich tematyki i jej zgodnosci z zainteresowaniami naukowymi
deklarowanymi w rozdziale 4 autoreferatu,

h) na czym polegajg zasadnicze efekty przedstawionych prac i czy mogg by¢ one
traktowane jako wktad habilitanta w rozwéj dyscypliny naukowe;j?

- brak mozliwosci odpowiedzi na to pytanie ze wzgledu na niekompletng dokumentacje
zawartg we wniosku,

i) czy przedstawione osiagnigcie $wiadczy o dojrzatosci naukowej Habilitanta?

- niestety w analizujac obecng forme przedstawionej do oceny dokumentacji odpowiedz

na to pytanie jest negatywna.

Podsumowanie

Podsumowujgc stwierdzam, ze moja ocena osiggnigcia naukowego autorstwa dr inz.
Piotra Malki jest negatywna. Analiza dokumentacji przedstawionej we wniosku Habilitanta
wskazuje moim zdaniem, ze wniosek ten jest przedwczesny.

4. Ocena pozostalej istotnej aktywnosci naukowej

Tematyka  prac  badawczych dr inz.  Piotra Malki zawiera si¢
w dyscyplinach inzynieria mechaniczna oraz inzynieria Srodowiska, gérnictwo i energetyka.
Obejmuje gléwnie zagadnienia zwiazane z robotyzacja prac prowadzonych w sieciach
wodociggowych i kanalizacyjnych, monitoringiem funkcjonowania tych sieci oraz dodatkowo
bezpieczefistwem  cybernetycznym  funkcjonowania systeméw  informatycznych
przedsigbiorstw wodociggowo-kanalizacyjnych.
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Po uzyskaniu stopnia doktora Habilitant opublikowat 25 artykutéw, w tym 2
w czasopismach z listy JCR, 11 z listy MNiSW, 2 monografie w jezyku angielskim, 2
monografie w j. polskim. 1 rozdzial w monografii w jezyku angielskim. Dorobek uzupehia
13 wygloszonych referatéw na konferencjach (w tym 4 za granicg). Liczba punktéw za
publikacje wg punktacji MNiSW wynosi 281 (bez podziatu na wspétautoréw). Sumaryczny
impact factor 1F=0,831. Indeks Hirsha wynosi 2 zaréwno w bazie WoS jak i SCOPUS
Liczba cytowan waha si¢ od 32 (SCOPUS) do 136 (Google Scholar). Dorobek publikacyjny
uzupelniajg 2 patenty.

W ramach pracy naukowej Habilitant wystapit jako recenzent 2 artykulow
konferencyjnych.

Z uwagi na ilo$¢ i jako$¢ opublikowanych prac, dorobek naukowy Habilitanta
oceniam jako wystarczajacy, znaczaco powigkszony po uzyskaniu stopnia doktora, oryginalny
i warto$ciowy. Wskazniki jakosci prac i upowszechnienia wynikéw badan ksztattuja sie na
niewysokim poziomie, jednak maja tendencje wzrostowa. W badaniach i publikacjach
dominujg zagadnienia typowe dla dyscyplin inzynieria mechaniczna oraz inzynieria
srodowiska, gérnictwo i energetyka .

Podsumowujgc istotng aktywnos¢ naukows Habilitanta stwierdzam, ze kryteria
okreslone obowigzujaca Ustawg zostaly spetnione.

5. Ocena w zakresie dorobku dydaktycznego, popularyzatorskiego, organizacyjnego
oraz wspolpracy mi¢dzynarodowej

Dorobek dydaktyczny

Dorobek dydaktyczny Habilitanta oceniam jako whasciwy. Dzigki wspolpracy z AGH
w Krakowie oraz PWSW w Przemyslu oraz UR w Krakowie Habilitant miat okazje sprawdzié
si¢ przy prowadzeniu przedmiotéw Mechanika, Podstawy automatyki, Podstawy teorii
sterowania, Systemy CAD/CAM, Uklady i systemy mikroprocesorowe i sterowania,
Mechatronika, Podstawy automatyki w systemach wod-kan., Projektowanie urzadzen
mechanicznych, Komputerowe wspomaganie w mechatronice, Roboty przemystowe.
Dodatkowo Habilitant prowadzit seminaria i wyklady na Politechnice Rzeszowskie;.

Habilitant nie wykazat w autoreferacie prowadzenia prac dyplomowych.

Dorobek organizacyjny i popularyzatorski

Dzialalno$¢ organizacyjna Habilitanta zwigzana jest z czlonkostwem w komitecie
organizacyjnym i radzie programowej konferencji Infrastruktura krytyczna miast (2018).
Habilitant aktywnie pracuje w Stowarzyszeniu Elektrykéw Polskich, w ramach ktérego
redaguje ,,Biuletyn Techniczny Oddziatu Krakowskiego”. W ramach Stowarzyszenia
prowadzi wyklady, szkolenia, a takze wspolorganizuje prace komisji zajmujacych sie
wprowadzaniem innowacyjnych systeméw mechatronicznych w uktadach energetycznych.
Jest takze wykladowca szkolen zwigzanych z uzyskiwaniem uprawnien energetycznych.
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Wspotpraca migdzynarodowa

Jedyna wykazana wspétpraca obejmuje udziat w 4 konferencjach zagranicznych.

Podsumowujagc przedstawiony do oceny dorobek dydaktyczny, popularyzatorski
1 organizacyjny stwierdzam, ze spelnia on wymagania stawiane kandydatom do stopnia
naukowego doktora habilitowanego.

6. Wniosek koncowy

Biorge pod uwage przedstawione w niniejsze recenzji uwagi i oceny stwierdzam, ze
wniosek dr inz. Piotra Matki o nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego jest
przedwczesny. Na mojej ocenie zawazyla przede wszystkich negatywna ocena osiggnigcia
naukowego. Pozostale obszary dziatalnosci Habilitanta oceniam jako spelniajgce kryteria
zawarte w Ustawie z dnia 14 marca 2003 r. o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o
stopniach i tytule w zakresie sztuki (Dz.U. 2016 r., poz. 882, 1311, Dz. U. 2017 r., poz. 859)
oraz wymogi wymienione w Rozporzgdzeniu Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia
1 wrzesnia 2011 r. w sprawie kryteriéw oceny osiggnieé osoby ubiegajacej sie o nadanie
stopnia doktora habilitowanego (Dz.U. 2011 r., nr 196, poz. 1165).

Poniewaz stopiefi doktora habilitowanego to przede wszystkim stopnien naukowy,
przy braku pozytywnej oceny osiagnigcia naukowego, wnioskuj¢ o negatywna rekomendacje
wniosku dr inz. Piotra Maltki o nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.






