Gliwice, 16 sierpien 2021 r.

dr hab. inz. Damian Gasiorek prof. PS

Katedra Mechaniki Teoretycznej i Stosowanej
Wydziat Mechaniczny Technologiczny
Politechnika Slaska

Recenzja
Osiagnie¢ naukowo-badawczych, aktywnosci naukowej, dydaktycznej i organizacyjnej
dr. inz. Piotra Matki
w zwiazku z postepowaniem habilitacyjnym w dziedzinie Nauk Technicznych,
dyscyplinie Inzynieria Mechaniczna

Podstawgq do opracowania niniejszej recenzji jest pismo dr. hab. inz. Andrzeja Burghardta, prof.
PRz, Przewodniczqcego Rady Dyscypliny InZynieria Mechaniczna Politechniki Rzeszowskiej nr
RM/531-05-08/2021 z dnia 22 czerwca 2021r o powotaniu recenzenta w postepowaniu
habilitacyjnym dr inz. Piotra Matki w dziedzinie Nauk Technicznych i dyscyplinie InZynieria
Mechaniczna.

Podstawgq oceny osiggnie¢ naukowo-badawczych, dorobku naukowego, aktywnosci naukowej,
dydaktycznej i organizacyjnej dr inz. Piotra Matki jest Jego autoreferat wraz z wykazem
dorobku i zatqcznikami.

. Sylwetka Habilitanta

Dr inz. Piotr Matka ukoriczyt w roku 2001 studia na kierunku Automatyka i Robotyka,
prowadzonym na Wydziale Inzynierii Mechanicznej i Robotyki Akademii Gérniczo-Hutniczej
im. St. Staszica w Krakowie, otrzymujgc tytut magistra inzyniera w zakresie Robotyka i
mechatronika.

Po ukonczeniu studidw magisterskich zostat Studentem Studiéw Doktoranckich, ktére
ukonczyt w 2008r.

Rozprawe doktorskg pt. ,Pozycjonowanie i nadgzanie minirobota kotowego” obronit w
2008 roku przed Rada Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i Robotyki, Akademia Gérniczo-
Hutnicza im. St. Staszica, uzyskujgc tytut doktora nauk technicznych w specjalnosci
Automatyka i Robotyka. Promotorem rozprawy byt dr hab. inz. Mariusz Giergiel, prof. AGH
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Doswiadczenie zawodowe:
- Wodociagi Miasta Krakowa S.A. w Krakowie, ul. Senatorska 1, 30-106 Krakow - ETAT
- Akademia Gérniczo-Hutnicza, Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Robotyki, Katedra
Robotyki i Mechatroniki, Al. Mickiewicza 30, 30-059 Krakow — Prace i godziny zlecone
- Piotr Matka EKSPERTPRO, ul. Gérnikéw 21/18, 30-819 Krakéw — dziatalnos¢ gospodarcza

Informacja o dotychczasowym zatrudnieniu w jednostkach naukowych lub artystycznych:
2002 r — obecnie, Godziny zlecone w Katedrze Robotyki i Mechatroniki, Wydziat Inzynierii
Mechanicznej i Robotyki Akademii Gérniczo-Hutniczej im. Stanistawa Staszica w Krakowie.
2013 r — 2016 r, Starszy wyktadowca w Zaktadzie Mechatroniki Paristwowej Wyiszej Szkoty
Wschodnioeuropejskiej w Przemyslu.

2015 — obecnie, Godziny zlecone w Katedrze Iniynierii Sanitarnej i Gospodarki Wodnej,
Wydziat Inzynierii $rodowiska i Geodezji Uniwersytet Rolniczy im. Hugona Kottataja w
Krakowie.

. Ocena osiggniecia naukowego

Podstawa ubiegania sie przez Kandydata o nadanie stopnia doktora habilitowanego,
w rozumieniu Ustawy, jest jednotematyczny cykl publikacji pt. ,Mechatronika w
inteligentnych ukfadach wodociggowo-kanalizacyjnych”. Oceniany cykl obejmuje 22
publikacje po obronie doktoratu oraz 2 publikacje z okresu przed uzyskaniem stopnia doktora
nauk technicznych. Cykl publikacji obejmuje 24 pozycje w tym 1 autorska wykazana w
materiatach konferencyjnych. Dodatkowo Kandydat wykazat 5 osiggnie¢ zwigzanych z pracami
badawczo-projektowymi, ktére zwigzane s3 z cyklem publikacji.

Cykl publikacji obejmuje nastepujace pozycje:

Osiggniecia przed uzyskaniem stopnia doktora nauk technicznych:

. Algorytmy rozmyte w sterowaniu minirobota kotowego — Application of fuzzy logic
algorithms in control of mobile minirobot. Giergiel M., Matka P., Teoria maszyn i
mechanizmoéw, T. 2 red. J6zef Wojnarowski, Tadeusz Uhl; Katedra Robotyki i Dynamiki Maszyn
Akademii Gérniczo-Hutniczej, Polski Komitet Teorii Maszyn i Mechanizméw przy Komitecie
Budowy Maszyn PAN. — Krakéw: Akademia Gdrniczo-Hutnicza, 2004. — ISBN10: 83-7204-
405-8. S. 179-186.

. Sztuczne sieci neuronowe w sterowaniu minirobota kotowego — Utilization of neural
networks in control of mobile robot. Giergiel M., Matka P., Pomiary, Automatyka, Kontrola,
Stowarzyszenie Inzynieréw i Technikéw Mechanikow Polskich. Sekcja Metrologii, Polskie
Stowarzyszenie Pomiaréw Automatyki i Robotyki POLSPAR; ISSN 0032-4140. — 2004 R. 50 nr //
5, 5. 20-24 ¥
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Osiagniecia po uzyskaniem stopnia doktora nauk technicznych:

Pozycjonowanie i nadazanie minirobota mobilnego M.R.K — Positioning and fallow-up of
mobile minirobot. Mariusz GIERGIEL, Piotr MAtKA, Modelowanie Inzynierskie, Wydziat
Mechaniczny Technologiczny Politechniki Slaskiej; ISSN 1896-771X. — 2009 t. 6 nr 37, s. 97—
104.

Gtéwne aspekty projektu robota inspekcyjnego do zbiornikéw z cieczg. (Main aspects of the
project of liquid storage tanks inspection robot). Konrad MAJKUT, Mariusz GIERGIEL, Piotr
MALKA, ,Modelowanie w mechanice”: 50. sympozjon: 26 lutego — 2 marca 2011 r., Ustron:
Polskie Towarzystwo Mechaniki Teoretycznej i Stosowanej. Oddziat Gliwice, Polska Akademia
Nauk. Komitet Mechaniki, Politechnika Slaska. Katedra Mechaniki Stosowanej, S. 105

The mobile robot for tanks inspection. Piotr MALKA, Konrad MAJKUT, Tomasz BU RATOWSKI,
Mariusz GIERGIEL, Tadeusz UHL. Timetable of smart diagnostics of structure 2011: structural,
health, monitoring: Krakéw, Poland, 14-15 November 2011. Krakéw: AGH, 2011. S. 34.
Kinematics of underwater inspection robot. (Kinematyka podwodnego robota
inspekcyjnego), Mariusz GIERGIEL, Krzysztof Kurc, Piotr MALKA, Tomasz BURATOWSKI,
Dariusz Szybicki, PAR Pomiary Automatyka Robotyka; ISSN 1427-9126. - 2012 R. 16 nr 12, s.
112-116.

The mathematical description of the robot for the tank inspection. Mariusz GIERGIEL,
Tomasz BURATOWSKI, Piotr MALKA, Krzysztof Kurc, Mechanics and Mechanical Engineering;
ISSN 1428-1511. - 2011 vol. 15 no. 4, s. 51-60

The project of tank inspection robot. Mariusz GIERGIEL, Tomasz BURATOWSKI, Piotr MALKA,
Krzysztof Kurc, Piotr KOHUT, Konrad MAJKUT, Key Engineering Materials; ISSN 1013-9826. -
2012 vol. 518, s. 375—-383.

. Weryfikacja numeryczna modelu kinematyki robota inspekcyjnego do diagnostyki

i konserwacji zbiornikéw z ciecza. (Positioning and fallow-up of mobile minirobot). Mariusz
GIERGIEL, Piotr MAtKA, Tomasz BURATOWSKI, Krzysztof Kurc, Modelowanie
Inzynierskie, Wydziat Mechaniczny Technologiczny Politechniki Slaskiej; ISSN 1896-771X.
— 2012 t. 13 nr 44, s. 83-90.

Dynamics of underwater inspection robot— Dynamika podwodnego robota
inspekcyjnego. Mariusz GIERGIEL, Krzysztof Kurc, Piotr MAtKA, Tomasz BURATOWSKI,
Dariusz Szybicki, PAR Pomiary Automatyka Robotyka; ISSN 1427-9126. -2013R. 17
nrl,s.76-79.

Maty robot ryba — budowa, dziatanie oraz zastosowanie. (Little robot fish — design,
performance and application). Piotr MAtKA, Mariusz GIERGIEL, Tomasz BURATOWSKI,
»Modelowanie w mechanice” 52. sympozjon: 23 lutego — 27 lutego 2013 r., Ustron, Polskie
Towarzystwo Mechaniki Teoretycznej i Stosowanej. Oddziat Gliwice, Komitet Mechaniki
Polskiej Akademii Nauk, Katedra Mechaniki Teoretycznej iStosowanej Politechniki
Slaskiej. s. 192-193.

Mobile inspection robot. CISZEWSKI Michat, BURATOWSKI Tomasz, GIERGIEL Mariusz, Kurc
Krzysztof, MALKA Piotr. Chemical, Mechanical and Materials Engineering Il, 2nd International
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Conference on Chemical, Mechanical and Materials Engineering (CMME 2013): January 20—
21, 2013, Melbourne, Australia, Trans Tech Publications 2013, s. 385-392.

Modelowanie kinematyki gasienicowego robota inspekcyjnego w oprogramowaniu
AMESIM. (Kinematics modeling inspection robot with crawler drive in AMESIM
software). Jozef GIERGIEL, Krzysztof Kurc, Dariusz Szybicki, Piotr MAtKA, Modelowanie
Inzynierskie, Wydziat Mechaniczny Technologiczny Politechniki Slaskiej; ISSN 1896-771X.
-2013t. 17 nr 48, s. 44-51.

Virtual prototyping, design and analysis of an in-pipe inspection mobile robot. Michat
CISZEWSKI, Tomasz BURATOWSKI, Mariusz GIERGIEL, Piotr MALKA, Krzysztof Kurc. Journal of
Theoretical and Applied Mechanics; ISSN 1429-2955. - 2014 vol. 52 no. 2, s. 417-429.
Modelowanie i analiza modalna ramy mobilnego robota inspekcyjnego. (Modeling and
modal analysis of a mobile inspection robot frame). Michat CISZEWSKI, Mariusz GIERGIEL,
Andrii  KUDRIASHOV, Piotr MAtKA. Modelowanie Inzynierskie, Wydziat Mechaniczny
Technologiczny Politechniki Slaskiej; ISSN 1896-771X. - 2015 t. 23 nr 54, s. 20-25.
Modelowanie i testy mobilnego robota gasienicowego do inspekcji oraz oczyszczania
zbiornikéw z woda pitna. (Modeling and testing of a tracked mobile robot for inspection and
cleaning of water storage tanks). Michat CISZEWSKI, Tomasz BURATOWSKI, Tadeusz UHL,
Mariusz GIERGIEL, Piotr MALKA. Czasopismo Inzynierii  Ladowej, Srodowiska
i Architektury, Journal of Civil Engineering, Environment and Architecture; ISSN 2300-5130.
Seria: Budownictwo i Inzynieria Srodowiska; ISSN: 0209-2646. - 2015t. 32 z. 62 nr 3/l,s.61-
74.

Modelowanie i testy mobilnego robota gasienicowego do inspekcji oraz oczyszczania
zbiornikéw z woda pitna. (Modeling and testing of crawler-type mobile robot for inspection
and cleaning of tanks with drinking water). Michat CISZEWSKI, Tomasz BURATOWSKI, Tadeusz
UHL, Mariusz GIERGIEL, Piotr MALKA. Inzynieria dla srodowiska: materialy konferencji
naukowej: Przemysl, 15-16 wrzesnia, 2015 r. Engineering for environment: Materials of the
scientific and technical conference: Przemysl, 15-16 September, 2015. Paristwowa Wyzsza
Szkota Wschodnioeuropejska. Instytut Inzynierii Srodowiska. Przemyél: PWSW, 2015.
— ISBN: 978-83-62116-08-9. — S. 59-72

Wptyw toru ruchu gasienicowego robota mobilnego na zuzycie energii. (The impact of the
trajectory of the crawler-type mobile robot on energy consumption). Michat CISZEWSKI,
Michat WACtAWSKI, Tomasz BURATOWSKI, Jacek FECZKO, Mariusz GIERGIEL, Piotr MALKA.
Inzynieria dla Srodowiska: materiaty konferencji naukowej: Przemysl, 15-16 wrzesnia, 2015r.,
Engineering for environment: materials of the scientific and technical conference: Przemysl,
15-16 September, 2015, Paistwowa Wyzsza Szkota Wschodnioeuropejska. Instytut Inzynierii
Srodowiska. Przemysl: PWSW, 2015. — ISBN: 978-83-62116-08-9. — S. 211-220.

Leakage detection in pipelines — the concept of smart water supply system. Andrzej KLEPKA,
Dariusz Broda, Jerzy Michalik, Michat Kubat, Piotr MAtKA, Wiestaw J. STASZEWSKI, Tadeusz
STEPINSKI. SMART 2015 ECCOMAS thematic conference on Smart structures and materials:

3-6 June, 2015, Ponta Delgada, Azores / eds. A. L. Aratjo, C. A. Mota Soares. s. 1-10 y
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Zintegrowany System Efektywnosci Energetycznej jako istotny element podnoszacy
niezawodno$é systemow wodociggowo-kanalizacyjnych. (Integrated Energy Efficiency
System as the key element increasing reliability of water and sewage systems). Piotr MALKA,
Tadeusz UHL, Joanna KtAPYTA, Ryszard Langer. Gaz, Woda i Technika Sanitarna; ISSN 0016-
5352.2017 t. 61 nr 4, s. 154-156.

Zintegrowany System Efektywnosci Energetycznej jako istotny element podnoszacy
niezawodno$é systemoéw wodociagowo-kanalizacyjnych. (Integrated Energy Efficiency
System as the key element increasing reliability of water and sewage systems). Piotr MALKA,
Tadeusz UHL, Joanna KEAPYTA, Ryszard Langer. VI Ogélnopolskiej Konferencji Naukowo-
Technicznej z cyklu FUNKCJONOWANIE, EKSPLOATACIA | BEZPIECZENSTWO SYSTEMOW
GAZOWYCH, WODOCIAGOWYCH, KANALIZACYJNYCH | GRZEWCZYCH, 19-21.04.2017 Krynica-
Zdroj.

Cyberbezpieczeristwo przemystowych systeméw OT funkcjonujacych w infra-strukturze
komunalnej. (Cybersecurity of industrial systems OT operating in municipal
infrastructure). Piotr MALKA. Infrastruktura krytyczna miast: bezpieczeristwo funkcjonowania
infrastruktury  komunalnej:  wodociagi, kanalizacja, energetyka, teleinformatyka:
Miedzynarodowa konferencja naukowo-techniczna: 24-26 pazdziernika 2018 r., Nowy Sacz —
Rytro, Critical infrastructure of cities : safety of municipal infrastructure functioning:
waterworks, sewerage, energetics, teleinformatics — Nowy Sacz: ,Sadeckie Wodociagi”
Spotka z 0.0., 2018. — S. 19.

Modeling and control of a tracked mobile robot for pipeline inspection. Michat CISZEWSKI,
Mariusz GIERGIEL, Tomasz BURATOWSKI, Piotr MALKA. — Cham: Springer, cop. 2020. — XVI,
132 s. — (Mechanisms and Machine Science; ISSN 2211-0984; vol. 82.

SLAM techniques application for mobile robot in rough terrain. Andrii KUDRIASHOV, Tomasz
BURATOWSKI, Mariusz GIERGIEL, Piotr MAtKA. — Cham: Springer Nature Switzerland
AG, cop. 2020. — IX, 131 s. — (Mechanisms and Machine Science; ISSN 2211-0984; vol. 87

Pod wzgledem merytorycznym przedstawiony do oceny jednotematyczny cykl publikacji -
oceniany dorobek Habilitanta - jest spdjny. Przedstawia nowe osiggnigcia w zakresie
stosowania mechatroniki w inteligentnych uktadach wodociggowo-kanalizacyjnych.

Do gtéwnych zalet i osiggnie¢ naukowych Habilitanta, w zakresie doskonalenia metod
modelowania, projektowania i analizy zjawisk zwigzanych z nowoczesnymi i inteligentnymi
systemami wodociggowo-kanalizacyjnymi zaliczy¢ mozna:

opracowanie oraz budowe inspekcyjnego mobilnego robota gasienicowego do prac
konserwacyjnych, inspekcyjnych i diagnostycznych. Robot zbudowany zostat w ramach
projektu badawczo-rozwojowego we wspdtpracy z Miejskim Przedsigbiorstwem Wodociggoéw
i Kanalizacji S.A. w Krakowie. Wszystkie testy oraz weryfikacja robota wykonane zostaty na
terenie rzeczywistych zbiornikéw z wodga uzdatniona oraz na terenie zbiornika retencyjnego. y



Opracowanie oraz budowe stanowisk doéwiadczalnych stuzgcych do weryfikacji i testowania
systeméw do wykrywania wyciekéw i przeciekdw w sieciach wodociggowych. Stanowiska
sbudowane zostaty na terenie AGH Krakow oraz Miejskiego Przedsigbiorstwa Wodociggow i
Kanalizacji S.A. w Krakowie.

Opracowanie oraz budowg systemu do wykrywania wyciekow i przeciekébw w sieciach
wodociggowych (gazowych, rafineryjnych itp.) za pomoca analizy echa. System zostat
zbudowany w ramach projektu badawczo-rozwojowego wraz z MPWiK S.A. w Krakowie. Jego
weryfikacja oraz testowanie odbywato sie¢ na zbudowanych stanowiskach. System jest
niezwykle innowacyjnym rozwigzaniem pozwalajacym na wykrywanie awarii wystepujacych
na sieciach wodociggowych. Jego zaleta i gtownym aspektem jest wykrywanie bez wzgledu na
zastosowany materiat z jakiego wykonany jest rurociag. Istniejace obecnie rozwigzania s3
écidle powigzane z materiatem w szczeg6lnosci s to rozwigzania dla materiatow
ferromagnetycznych (metoda korelacji). Zbudowane urzadzenie ma olbrzymi wptyw na
technologie produkgji i transportu wody oraz innych mediéw transportowanych poprzez
rurociagi.

Opracowanie, budowe oraz wdrozenie do pracy na terenie obiektu technologicznego
Zintegrowanego Systemu Efektywnosci Energetycznej zbudowanego w ramach projektu
Energetycznie pasywna oczyszczalnia a éciekéw” Zbudowany i wdrozony system obstuguije i
zarzadza pracg oczyszczalni pod katem efektywnosci energetycznej i jego zadaniem jest
optymalizacja pracy oczyszczalni ukierunkowana na minimalizacje zuzycia energii oraz
maksymalizacje produkcji energii dzigki zastosowanym systemom OZE przy jednoczesnym
utrzymaniu wszystkich parametréw jako$ciowych oczyszczania $ciekdw. Zbudowany system
wptywa na podniesienie niezawodnosci systeméw technologicznych i przyczynit sie do
poprawy efektywnosci energetycznej, co w obecnych czasach jest niezmiernie wazne i
pozadane.

Przedstawiony do recenzji jednotematyczny cykl publikacji pod wzgledem zakresu
zrealizowanych badan teoretycznych — analitycznych, symulacyjnych a przede wszystkim
doéwiadczalnych, jest obszerny i cechuje sie dobrym rozeznaniem w zagadnieniach uktadéw
mechatronicznych w inteligentnych uktadach wodociggowo-kanalizacyjnych oraz wnikliwym
podejéciem do analizowanych zagadnieri, co bardzo pozytywnie $wiadczy o dojrzatosci
naukowej Habilitanta. Habilitant jako miejsce pracy podat Wodociagi Miasta Krakowa S.A, a
na uczelniach wyzszych ma jedynie prace zlecone. Uwzgledniajac ten fakt nalezy pochwali¢ dr
inz. Piotra Matke za dobry dorobek naukowy.

Uwazam, ze recenzowany jednotematyczny cykl publikacji pt. ,Mechatronika w
inteligentnych uktadach wodociggowo-kanalizacyjnych”, ktéry obejmuje 22 prace po
uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych oraz pozostaty dorobek naukowy dra inz. Piotra

Matki cechuje nowoczesne i kompleksowe, autorskie podejscie do zagadnier projektowanie, /

modelowania, analizy i weryfikacji zjawisk zwigzanych z nowoczesnymi i inteligentnymi
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systemami wodociggowo-kanalizacyjnymi oraz zjawisk z obszaru mechatroniki. Stanowi to
istotny wktad w zakresie rozwoju doéwiadczalnych metod weryfikacji i modelowania zjawisk
zwigzanych z nowoczesnymi i inteligentnymi systemami wodociggowo-kanalizacyjnymi, a w
konsekwencji umozliwia efektywne projektowanie nowych, optymalnych konstrukcji i
systeméw o zadanych whaéciwoéciach. Najwieksza zaleta prezentowanych prac jest ich
aplikacyjno$¢ w uktadach rzeczywistych, a w szczegélnosci w przedsiebiorstwach zajmujacych
sie ustugami wodociggowo-kanalizacyjnymi.

Spos6b prezentacji wynikéw badan jest przejrzysty wraz ze stosownymi wnioskami.
Recenzowany cykl publikacji moze stanowic materiat zrédtowy dla oséb zajmujacych sig
projektowaniem uktadéw mechatronicznych w inteligentnych ukfadach wodociggowo-
kanalizacyjnych i spetnia wymogi ustawy dotyczace postgpowania o nadanie stopnia doktora
habilitowanego.

Ocena istotnej aktywnosci naukowej i dziatalnosci zawodowej

7akres dziatalnoéci naukowej dr. inz. Piotra Matki dotyczy problematyki modelowania,
analizy i weryfikacji doswiadczalnej stosowania mechatroniki w uktadach wodociggowo-
kanalizacyjnych.

Prowadzone badania, zaréwno teoretyczne jak i doswiadczalne, mieszcza sig w dyscyplinie
naukowej inzynieria mechaniczna.

Jednym z wyzwan dla projektantéw, konstruktorow jest integracja réznych systemow
fizycznych i uktadéw sterowania. Kolejnym waznym aspektem w projektowaniu jest
dynamicznie rosnacy udziat nowych technologii w rozwoju obiektéw technicznych, ktdry
zmienia podejécie do sposobu projektowania, wytwarzania oraz ich eksploatacji. Wzrost
wymagan eksploatacyjnych stawia przed konstruktorami zupetnie nowe zadania, zaréwno w
zakresie stosowania nowoczesnych rozwiazan, jak réwniez nowego systemowego podejscia
do zagadnieri modelowania i eksploatacji. Ztozonos¢ uktadéw, wysokie koszty prowadzenia
prac badawczo-rozwojowych i wdrozeniowych wymagaja uzycia najnowoczesniejszych metod
projektowania oraz metod badawczych do weryfikacji doswiadczalnej i systeméw zarzadzania
projektami. Waznym aspektem jest zatem wykorzystanie efektu synergii réznych metod
badawczych, w tym identyfikacja i analizy zjawisk zachodzacych w uktadach wodociagowo-
kanalizacyjnych jak np. nieszczelnoéci, modelowania i symulacji tych zjawisk w celu uzyskania
optymalnych parametréw uktadu.

Aktywno$¢ naukowa Habilitanta, ktérej owocami sg opracowane skuteczne, ilosciowo
i jakoéciowo, modele teoretyczne, metody analizy i identyfikacji zjawisk w uktadach
wodociggowo-kanalizacyjnych, w modelowych i rzeczywistych warunkach eksploatacyjnych,
charakteryzuje sie nowoczesnym podejsciem do zagadnienia.

Rozwazania teoretyczne oraz zaproponowana metodyka badar weryfikacyjnych wybranej
klasy obiektéw technicznych jest znaczacym osiggnigciem naukowym Autora. Tematyka
przedstawionego do recenzji cyklu dwudziestu dwdch publikacji naukowych miesci sie w
nurcie prac o znaczeniu zaréwno teoretycznym, a szczegélnie praktycznym, dotyczy bowiem



istotnych zagadnieri z punktu widzenia metodologii projektowania ztozonych obiektow
technicznych z réznych obszaréw przemystu. Rozpatrywane zjawiska, opracowane modele
oraz badania weryfikacyjne — wszystko to ma duze znaczenie w badaniach omawianych przez
Kandydata konstrukcji, ich optymalizacji, czy dostosowania do skrajnie zmiennych warunkéw
pracy. Analizowane przez Habilitanta problemy badawcze s3 interesujgce poznawczo i bardzo
wazne ze wzgledu na zastosowanie praktyczne. Aplikacyjnos¢ omawianych prac stanowi
najwazniejszg ich strone.

Rozpatrywane problemy, majg charakter interdyscyplinarny, a przeglad dostepnych metod
badawczych do weryfikacji do$wiadczalnej ztozonych zjawisk np. w trakcie wyciekéw, w
kontekécie badania i oceny ich cech funkcjonalnych oraz niezawodnosci dziatania dla réznych
warunkéw eksploatacyjnych, wskazuje ze celowe jest poszukiwanie nowych metodologii,
udoskonalanie istniejacych algorytméw i metodyk badawczych w tym obszarze. Wiarygodne
metodologie badawcze stajg si¢ cennym narzedziem przy projektowaniu, wytwarzaniu i
optymalizacji szeroko pojetych konstrukcji mechatronicznych.

Habilitant zajmuje sie takze konstruowaniem obiektéw technicznych z obszaru swojej
dziatalnoéci naukowej, czego efektem jest wspotautorstwo 2 patentéw oraz 10 prac
projektowo — konstrukcyjnych w pracach zespotéw badawczych realizujgcych projekty
finansowane w drodze konkurséw krajowych lub zagranicznych.

Na dorobek publikacyjny Habilitanta sktada sie tacznie 41 recenzowanych artykutow
i referatéw, w tym 29 po doktoracie oraz dodatkowo 2 wymienionych wyzej patentow.
Potwierdzeniem uznania dorobku publikacyjnego kandydata s3 32 cytowania (wg. SCOPUS)
oraz indeks Hirscha h=2 (wg WoS). Google Scholar podaje odpowiednio 136 cytowania oraz
indeks h=6. Sumaryczny IF=0,831 wg listy JCR. Wyniki Habilitant prac prezentowat na 16
konferencjach naukowych.

tacznie Habilitant uczestniczyt badZ nadal uczestniczy w realizacji 10 (6 po doktoracie)
projektéw rozwojowych i wiasnych w charakterze kierownika badz wykonawcy.

Dorobek publikacyjny dr. inz. Piotra Matki cechuje wystarczajaca liczba i ranga publikacji.
Na uwage zastuguja takze dobre wskazniki bibliometryczne osoby pracujacej zawodowo w
przemysle.

Mozna uznaé¢ warunek posiadania przez dr. inz. Piotra Matki odpowiedniego dorobku
naukowego za spetniony.

Ocena dorobku dydaktycznego, organizacyjnego oraz popularyzatorskiego habilitanta

Dr inz. Piotr Matka, mimo mtodego wieku, jest badaczem rozpoznawalnym w krajowym i
miedzynarodowym $rodowisku specjalistow, zajmujacych sie zagadnieniami modelowania,
analizy i weryfikacji doswiadczalnej budowy robotéw mobilnych oraz zjawisk zachodzacych w
uktadach wodociggowo-kanalizacyjnych. W trakcie pracy zawodowej wspétpracuje z
otoczeniem gospodarczym oraz pracownikami uczelni wyiszych Akademii Goérniczo-



Hutniczej im. St. Staszica w Krakowie, Paristwowej Wyzszej Szkoty Wschodnioeuropejskiej w
Przemyslu oraz Uniwersytetu Rolniczego im. Hugona Kottataja w Krakowie.

Mocng strong Habilitanta jest Jego zaangazowanie w dziatalno$¢ organizacyjng w
krajowych i zagranicznych organizacjach i towarzystwach naukowych. Potwierdzeniem jego
zaangazowania jest cztonkostwo w kilku Stowarzyszeniach i Izbie Rzeczoznawcow:
od 2001 roku jest cztonkiem Stowarzyszenia Elektrykéw Polskich. Od 2008 roku do dnia
dzisiejszego jest prezesem przyzaktadowego kota SEP np. 56 przy Miejskim Przedsigbiorstwie
Wodociagéw i Kanalizacji S.A. w Krakowie. Dodatkowo od 2014 do dnia dzisiejszego jest
Cztonkiem Zarzadu oddziatu krakowskiego SEP;
od 2009 roku nalezy do Izby Rzeczoznawcéw Stowarzyszenia Elektrykow Polskich i jestem
rzeczoznawca w zakresie AUTOMATYKA | TECHNIKA POMIAROWA. Dodatkowo od 2014 roku
jest cztonkiem Rady Nadzorczej Izby Rzeczoznawcow przy SEP oddziat Krakowski.
od 2008 roku jest cztonkiem Stowarzyszenia Polskich Energetykdw w ramach ktérego czynnie
dziata na rzecz energetyki odnawialnej;
od 2019 roku jestem cztonkiem Zespotu Ekspertéw Stowarzyszenia Elektrykow Polskich. W
ramach tej dziatalnoéci zajmuje sie propagowaniem i doradztwem w zakresie energetyki
konwencjonalnej oraz odnawialnej OZE.

Habilitant angazuje sie w dziatania zwigzane z organizacja procesu dydaktycznego, w tym
prowadzi zajecia z przedmiotow:
Mechanika,
Podstawy Automatyki,
Postawy Teorii Sterowania,
Systemy CAD/CAM,
Uktady i systemy Mikroprocesorowe i Sterowniki,
Mechatronika,
Podstawy Automatyki w Systemach Wod-Kan,
Projektowanie urzadzen mechatronicznych,
Komputerowe wspomaganie w mechatronice,
Roboty przemystowe
Dodatkowo jako wyktadowca SEP prowadzi szkolenia oraz wyktady zwigzane z uzyskaniem
uprawnien energetycznych.
Uczestniczy w popularyzowaniu nauki, czego przyktadem jest organizowanie i prowadzenie
seminaridow i wyktadéw na uczelniach technicznych o tematyce zwigzanej z implementacjg
systeméw mechatronicznych w przemysle wytwarzajacym i produkujgcym wode pitng oraz
oczyszczajgcym Scieki.

Jako cztonek rady naukowo-programowej konferencji naukowej zwigzanej z
infrastrukturg krytyczng jaka sg systemy komunalne zaangazowat sie rowniez w organizacje i
przygotowanie konferencji organizowanej przez Sadeckie Wodociggi pod nazwa:
,Infrastruktura krytyczna miast”. W ramach organizacyjnych odpowiedzialny byt za czes¢



zwigzang z systemami automatyki, cyberbezpieczeristwem i innowacyjnymi systemami
mechatronicznymi stosowanymi w systemach komunalnych.

Brat udziat udziale w zespotach eksperckich lub konkursowych:

w komisji weryfikacyjnej projekt budowy Centralnego Systemu Sterowania dla Miejskiego
Przedsiebiorstwa Wodociggéw i Kanalizacji sp. z 0.0. w Lublinie 2014 rok.

w komisji weryfikacyjnej jako ekspert opiniujacej wybdr najlepszego rozwigzania dla turbiny
gazowej i wodnej w ramach projektu GEKON ,Pasywnie energetycznie oczyszczalnia $ciekow”
— Dialog techniczny MPWiK S.A. w Krakowie 2016 rok.

Staba strona dorobku Habilitanta jest brak dtugoterminowych stazy naukowych w oérodkach
krajowych lub zagranicznych.

Mocna strong Habilitanta jest wspétpraca z otoczeniem spotecznym i gospodarczym czego
wyrazem sg udziat projektach krajowych i zagranicznych (10), patenty (2) i ekspertyzy (11).

W ramach dziatalnoéci zaréwno naukowej jak i zawodowej na co dzien pracuje w MPWiK
S.A. w Krakowie jak réwniez wspotpracuje z wieloma firmami zajmujacymi sie produkcjg i
uzdatnianiem wody Dzieki wspotpracy z pracownikami uczelni wyiszych taczy nauke z
otoczeniem gospodarczym. Wéréd firm, z ktérymi wspoétpracuje wymienié mozna miedzy
innymi Sadeckie Wodociagi z ktérymi realizuje projekt badawczo-rozwojowy pt.
,Zaawansowana technologicznie, inteligentna infrastruktura (krytyczna) sieci wodociggowej
dla systeméw zbiorowego zaopatrzenia w wode”, Miejskie Przedsigbiorstwo Wodociagow i
Kanalizacji w Lublinie, SAUR Gdansk. Habilitant wspétpracuje z firmami zajmujacymi sig
projektowaniem, produkcjg i wdrozeniem nowoczesnych i innowacyjnych systeméw zaréwno
sterowania jak i aparatury kontrolno-pomiarowej, naleza do nich INTROL S.A. wraz ze spotkami
wchodzacymi w sktad grupy (mechanika, automatyka, AKPiA), ASTOR (Robotyka,
Mechatronika, Sterowanie Automatyka Przemystowa), SEMAKO, Contro-Service
(Mechatronika, Sterowanie Automatyka Przemystowa).

Biorac pod uwage wszelkie aspekty dorobku dydaktycznego, organizacyjnego
oraz popularyzatorskiego  Habilitanta moizna uznaé przedstawione  osiggniecia
za wystarczajace. Ich wymiar wynika z jego pracy zawodowej, ktorg taczy z pracg na
uczelniach wyiszych w wiekszosci jako prace zlecone.

5. Ocena koricowa

Uwazam, ze przedstawiony do oceny jednotematyczny cykl publikacji pt. »Mechatronika w
inteligentnych uktadach wodociggowo-kanalizacyjnych” oraz dorobek naukowy dra inz.
Piotra Matki cechuje nowoczesne ikompleksowe, autorskie podejscie do zagadnien
modelowania, analizy i weryfikacji doswiadczalnej zjawisk w uktadach wodociggowo-
kanalizacyjnych oraz projektowaniu robotéw mobilnych. Stanowi to istotny wktad w zakresie
rozwoju metod modelowania, analizy i metod do$wiadczalnych do identyfikacji zjawisk
zachodzacych w ukfadach wodociggowo-kanalizacyjnych. Opracowane i zweryfikowane
doswiadczalnie modele, metodyki badawcze, sposéb realizacji tych badan, a szczegdlinie ich
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implementacja w uktadach rzeczywistych, $éwiadcza o odpowiednim przygotowaniu
Habilitanta do prowadzenia samodzielnej dziatalno$ci naukowo-badawczej.

Dorobek dydaktyczny i organizacyjny jest réwniez wystarczajacy do wystapienia
7 wnioskiem o nadanie stopnia doktora habilitowanego.

Konkludujac, stwierdzam, Ze recenzowany cykl publikacji i dorobek naukowy,
organizacyjny oraz dydaktyczny dr. inz. Piotra Matki speiniaja wymogi odnosnie
do przewodu habilitacyjnego, okreélone w Ustawie z dnia 14 marca 2003 roku
(z péZniejszymi zmianami) o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach
i tytule w zakresie sztuki.
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