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Prof. dr hab. inz. Bozena Skotud
Katedra Automatyzacji Procesow Technologicznych
1 Zintegrowanych Systemow Wytwarzania
Politechnika Slaska

OCENA

osiggniecia naukowego oraz istotnej aktywnosci naukowej dr. inz. Rafata Kluza ubiegajacego
si¢ 0 nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-
technicznych, dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

1. Podstawa przygotowania recenzji

Przedmiotem recenzji jest ocena osiagnigcia naukowego dr inz. Rafata Kluza, w zwiazku z
postgpowaniem habilitacyjnym prowadzonym przez Rade Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna
Politechniki Rzeszowskiej im. Ignacego Lukasiewicza.

Postgpowanie toczy si¢ w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie inzynieria
mechaniczna.

Formalng podstawa do sporzadzenia recenzji jest zlecenie Przewodniczgcego Rady Dyscypliny
Inzynieria Mechaniczna przedstawione w pismie RM/531-05-06/2-23 (Uchwata Rady
Dyscypliny RD IMech Nr 05/10/2023).

2. Stwierdzenie posiadania stopnia doktora

Dr inz. Rafal Kluz uzyskal stopien doktora 14 listopada 2007 r. na podstawie rozprawy
doktorskiej zatytutowanej ,,Wplyw bledéw elastycznego zrobotyzowanego systemu
montazowego na montowalnos¢ cylindrycznych czgsci maszyn”. Stopien doktora w dziedzinie
nauk technicznych, dyscyplinie budowa i eksploatacja maszyn nadata Mu Rada Wydziatu
Budowy Maszyn i Lotnictwa Politechniki Rzeszowskiej im. Ignacego Lukasiewicza.
Recenzentami w przewodzie byli prof. dr hab. inz. Wiktor Szabajkowicz oraz dr hab. inz. Piotr
T ebkowski.

Tym samym spelniony jest wymog zapisany w ustawie, Ze ,,stopien doktora habilitowanego
nadaje si¢ osobie, ktora posiada stopien doktora”.

Kandydat nie ubiegat si¢ uprzednio o nadanie stopnia doktora habilitowanego.

3. Charakterystyka Habilitanta

Pan dr inz. Rafal Kluz jest absolwentem Wydziatu Budowy Maszyn i Lotnictwa Politechniki
Rzeszowskiej, ktorag ukonczyt w 2002 r. uzyskujac tytut zawodowy mgr. inz. Studiowat na
kierunku mechanika i budowa maszyn, na specjalnosci organizacja i zarzadzanie w przemysle.

1



Na tym samym wydziale w 2007 r. uzyskat stopnien doktora nauk technicznych w dyscyplinie
budowa i eksploatacja maszyn. W pierwszym okresie po uzyskaniu stopnia doktora,
zainteresowania Habilitanta byly zwigzane z robotyzacja proceséw technologicznych,
zwlaszcza zrobotyzowanych proceséw odlewania oraz obrobki laserowej powierzchni z
wykorzystaniem robota przemystowego. Kolejnym obszarem Jego zainteresowan byty badania
wydajnosci 1 efektywnosci linii montazowych, w tym balansowanie linii montazowych, oraz
zastosowanie symulacji proceséw montazowych w  liniach zautomatyzowanych oraz
manualnych, w ktérych zadania wykonuja osoby z ograniczong sprawnoscig ruchowa.
Zajmowat si¢ réwniez poprawa wlasnosci polaczen zgrzewanych, wptywem parametrow
toczenia na wlasnosci warstwy wierzchniej, wptywem parametréw obrobki na zuzycie wiertet,
jak réwniez badaniami zuzycia przeciagaczy. W kazdym z wymienionych obszaréw Habilitant
opracowywal modele matematyczne, co jest charakterystyczne dla jego dziatalnosci naukowej.
Wyniki prac zostaly opublikowane w artykutach oraz zaprezentowane na konferencjach
naukowych.

Od samego poczatku zwigzat si¢ z Wydzialem Budowy Maszyn i Lotnictwa, w latach 2003-
2007 byt zatrudniony na stanowisku asystenta naukowo-dydaktycznego, a od 1 stycznia 2008 r.
do chwili obecnej jest zatrudniony na stanowisku adiunkta naukowo-dydaktycznego.

4. Ocena osiaggniecia naukowego

Podstawg ubiegania si¢ o stopien naukowy doktora habilitowanego jest osiggniecie naukowe
zatytutowane ,,Analiza wplywu parametrow i bledéw systeméw montazowych na
montowalnos¢ potaczen taczonych z luzem oraz zgrzewanych tarciowo z przemieszczeniem”.
Osiggnigcie naukowe zostalo udokumentowane monografia wydang przez Oficyne
Wydawnicza Politechniki Rzeszowskiej w 2023 r. zatytutowana ,, Wyznaczanie i ksztattowanie
poziomu montowalnosci systemoéw montazowych” oraz 9. artykutami znajdujacymi sie w bazie
JCR. Dr inz. Rafat Kluz jest pierwszym autorem 6 z nich, co $wiadczy o Jego wiodacej roli w
tych opracowaniach.

Habilitant $wiadom jest trudnosci zwiazanej z optymalizacja jako$ci procesu taczenia czesci ze
wzgledu na liczne, czgsto przeciwstawne kryteria. Poprawa jakosci potaczen jest mozliwa przez
zastosowanie urzgdzen i oprzyrzadowania wyzszej klasy. Taka decyzja bez watpienia wptynie
na znaczne podniesienie kosztéw i ceny produktu przez co moze si¢ on staé niekonkurencyjny.
Analizujgc ten problem Habilitant doszedt do stusznego wniosku, ze przedsiebiorstwo musi
poszukiwa¢ kompromisu (ang.: trade off). W rozwazanym przypadku bedzie nim okreslenie
akceptowalnego poziomu montowalnoéci bez zbgdnego zawyzania doktadnosci stosowanego
wyposazenia.

Wiedzac, ze dla kazdego rodzaju potaczenia mozna wyznaczy¢ warunki montowalnosci podjat
si¢ opracowania metod i narzedzi umozliwiajacych wyznaczenie wplywu parametréw i bledow
systemOw pomiarowych na prawdopodobienstwo polaczenia. Badania i analiza dotyczyly
powierzchni walcowych, ptaskich, gwintowych oraz potaczen cienkosciennych zgrzewanych
tarciowo z przemieszczeniem.



Prowadzone badania ukierunkowat na potrzeby przedsiebiorstw, zwtaszcza na wykorzystanie
wynikéw badan i opracowanych metod pozwalajacych na ocen¢ rzeczywistej doktadnosci
wyposazenia, bedacego w dyspozycji przedsigbiorstw, tak by juz na etapie podejmowania
decyzji o zmianie asortymentu mozna bylo przewidzie¢ jaki bedzie przebieg procesu montazu,
1 czy jego doktadnos$¢ pozwoli osiagngé zamierzony wynik.

Niemozliwe jest wyeliminowanie rozrzutow wzajemnego pozycjonowania i orientowania
kojarzonych czgsci. Zaktada sig, ze niedoktadnosci, ktore uniemozliwiajg poprawny montaz
musza zosta¢ skorygowane i temu stuzy odpowiednio zaprojektowany tancuch kinematyczny
operacji montazowej i w odniesieniu do niego odpowiednio dobierane jest oprzyrzgdowanie
(parametry, wlasnosci oraz kolejnos¢ czynnosci), zapewniajace jako$¢ montazu z oczekiwanym
prawdopodobienstwem. Jak juz wcze$niej wspomniatam dr inz. R. Kluz zrezygnowat z
podejscia polegajacego na podnoszeniu jakosci wyposazenia, co zawsze jest zwigzane z
ponoszonymi kosztami bez gwarancji zwrotu zainwestowanego kapitatu. W zamian za to
zaproponowal przeprowadzenie oceny posiadanego wyposazenia i doktadnosci osiggalnej
przez nie, co w efekcie pozwala na oszacowania mozliwosci przyjecia danego zlecenia do
realizacji, przy istniejacych ograniczeniach. Tego rodzaju podejscie mozna uznaé za szybkie
prototypowanie przyjmowania zlecen montazowych zorientowane na ograniczenia systemu,
bedacego w dyspozycji producenta. Jest ono radykalng zmiang spojrzenia na kwestie
dokladnos$ci montazu i jako takie uznaj¢ je za oryginalne i wazne osiggniecie naukowe.
Habilitant opracowal model matematyczny doktadnosci pozycjonowania robota
przemystowego pracujgcego w ustabilizowanych oraz zmiennych warunkach temperatury.
Wykonat wiele badan, do wazniejszych zaliczam: pomiar btedu powtarzalnosci
pozycjonowania robota, badanie wptywu predkosci efektora robota na zdolno$é jakosciowa
procesu pozycjonowania. Wykazatl m. in., ze niezaleznie od punku w przestrzeni dla kazde;j
zmiany predkosci ruchu chwytaka, wzrost predkosci powoduje zmiane wartosci $redniej
zmiennej losowej btedu robota, co przyczynia si¢ do zmniejszenia zdolnosci jakosciowe;j
procesu pozycjonowania robota.

Prowadzit badania faczenia powierzchni walcowych i gwintowych i opracowat oryginalna,
autorska metod¢ pomiaru btedow. Rejestrowatl maksymalng warto$¢ btedu powtarzalnosci
pozycjonowania, ktéra nalezy przyja¢ przy montazu czegsci o powierzchniach walcowych. Z
kolei odnoszac si¢ do montazu powierzchni plaskich wskazat dodatkowe bledy trudne do
wyznaczenia analitycznego, takie jak btedy orientacji krawedzi czedci. Zauwazyt rowniez, ze
w przypadku montazu czgsci przekraczajacej 40 mm rozktad btedu odbiega od normalnego i
wymaga niestandardowych metod modelowania btgdéw. Sam zaproponowat metode Grama-
Chaliera polegajacg na rozwinigciu funkcji gestosci prawdopodobienstwa.

Inne badania dotyczyty powtarzalnosci pozycjonowania robota. Prowadzac je zwrécit uwage,
ze zgodnie z normg badania tego typu prowadzone sa w warunkach stabilnej temperatury,
natomiast w rzeczywistych warunkach zmiany temperatury maja miejsce i silnie wplywajg na
doktadnos¢ i pozycjonowanie robota. Waznym osiagnieciem jest rowniez wykazanie, ze w
przypadku gdy nie jest mozliwe ustabilizowanie temperatury, w ktérej robot pracuje, bledy
temperatury mozna opisa¢ rozkladem prawdopodobienstwa i w ten sposéb uwzglednié¢ w
strukturze catkowitego btedu powtarzalnosci pozycjonowania.

Kolejnym zagadnieniem powigzanym z unikaniem bledéw montazowych jest wyznaczenie
optymalnego miejsca realizacji procesu laczenia czgéci w przestrzeni roboczej stanowiska,
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zapewniajace] najwyzszy poziom montowalnosci. Zamiast uznania maksymalnej wartosci
bledu, jak zazwyczaj si¢ przyjmuje, poszukuje On miejsca w przestrzeni roboczej, gdzie btad
jest minimalny. Znalezienie tego rozwigzania sprowadzit do doboru wartosci zmiennych
decyzyjnych (wspdtrzednych konfiguracyjnych), takich by przy zadanych ograniczeniach
funkcja celu przyjeta warto$¢ minimalna. Uzyskane, obiecujgce, wyniki zostaty zweryfikowane
eksperymentalnie. Kolejnym istotnym osiagnigciem Habilitanta jest przedstawienie wptywu
pozycjonowania chwytaka robota na prawdopodobienstwo potaczenia czgsci. W ramach badan
wykazal, ze przez zmiang kata obrotu chwytaka mozna zwigkszy¢ prawdopodobiefstwo
potaczenia czgsci oraz wartos¢ wskaznika zdolnos$ci jakoSciowe;.

Dr inz. Kluz opracowat metodyke wyznaczania optymalnej konfiguracji wyposazenia oraz
modulowego robota montazowego. Dzigki niej mozliwe bedzie wskazanie rozwigzania
odpowiadajacego na potrzeby przemystu lecz jednoczesnie unikniecie przewymiarowania
systemu. Polega ona na wyznaczeniu doktadnosci oprzyrzadowania robota montazowego
zapewniajacego maksymalne zblizenie prawdopodobiefistwa potgczenia czesci do wartosei
zatozone;j.

Powigzang z technologia montazu jest grupa zagadnien z zakresu lgczenia czesci z
wykorzystaniem techniki zgrzewania stopéw aluminium stosowanych w konstrukcjach
lotniczych. W tym obszarze dr Kluz zajmowat si¢ wplywem parametrow procesu zgrzewania
na montowalnos¢ potaczen, zalezng od nosnosci potaczen oraz stabilnosci procesu. To sktonito
Go do poszukiwania rozwigzan kompromisowo-optymalnych. Prowadzil badania zmian
Jakosei zlgcza i jego nos$nosci w zaleznosci od liczby wykonanych zgrzein. Wyniki poddawat
weryfikacji statystycznej. Wykazal, ze zmianie ulega jedynie parametr opisujacy zaglebienie
narzedzia. Z tego powodu do procesu optymalizacji dodat kryterium wynikajace z bledu
zaglebienia narzgdzia.

Zgrzewanie tarciowe (FSW), jako nowoczesna metoda stosowane w przemysle lotniczym jest
kolejnym obszarem badan prowadzonych przez Kandydata w zakresie zapewnienia
montowalnosci potaczen zaktadkowych i doczotowych ze stopu aluminium. Wykazat, ze
wstepne podgrzewanie blach cienkosciennych zgrzewanych tarciowo z przemieszczeniem
prowadzi do znacznego obnizenia wielkosci odksztatcen. Udowodnit, ze parametry procesu
zgrzewania wptywajg na montowalno$é potaczen, co stato sie obszarem kolejnych badan oraz
budowy modeli doboru optymalnych parametréw procesu zgrzewania potaczen metodg FSW.

Podsumowujac ten krétki wywod z catym przekonaniem stwierdzam, ze Habilitant wykazat sie
licznymi oryginalnymi osiagni¢ciami, ktére wptynely na rozwdj dyscypliny inzynieria
mechaniczna. Wszystkie te osiagniecia sg powiazane z technologia montazu i niewatpliwie
maja duze znaczenie dla nauki, ale réwniez dla gospodarki, co wynika z faktu, ze technologia
montazu jest dominujgca na polskim rynku.

5. Istotna aktywno$¢ naukowa realizowana w wiecej niz jednej uczelni, instytucji
naukowej, w szczegélnosci zagranicznej

Habilitant wspotpracuje z kilkoma uczelniami zagranicznymi oraz krajowymi. Rezultatem tej]
wspdipracy sa konkretne wyniki przedstawione m. in. w ramach ,,0siagniecia naukowego”
przedstawionego do oceny oraz inne liczne publikacje o zasiegu mig¢dzynarodowym.



Z Belgian Welding Institute - Belgia, Ghent prowadzil badania z zakresu technologii
zgrzewania metoda RFSSW. Ponadto prowadzi badania metalograficzne probek. Dowodem
skutecznosci tej wspolpracy sa wspdlne publikacje w czasopismach International Journal of
Advanced Manufacturing Technology; Journal of Materials Engineering and Performance;
Technologia i Automatyzacja Montazu;

Wynikiem wspétpracy z Technical University of Kosice, Department of Computer Aided
Technology — Stowacja, Kosice jest publikacja w czasopi$mie Materials. Badania prowadzone
wspdlnie z ta jednostka obejmuja technologie¢ zgrzewania tarciowego z przemieszczeniem
struktur cienkosciennych.

W 2019 r. odbyl staz w Brno University of Technology, Institute of Aerospace Engineering -
Czechy, Brno, z ktérym prowadzil badania z zakresu poprawy wiasnosci zmeczeniowych
cienkos$ciennych elementéw metodg kulowania.

Habilitant wspotpracuje rowniez z polskimi osrodkami naukowo-badawczymi.

Badania z zakresu modelowania matematycznego z wykorzystaniem sieci neuronowych do
przewidywania btedow pozycjonowania robota prowadzi wraz z Wydziatem Mechanicznym
Politechniki Lubelskiej. Wynikiem tej wspolpracy jest publikacja w Advanced in Intelligent
Systems and Computing.

Innym osrodkiem krajowym, z ktérym wspolpraca jest bardzo szeroka i poparta publikacjami
w: Journal of Materials Engineering and Performance; Archives of Civil and Mechanical
Engineering; Applied Science; Advances in Science and Technology- Research Journal, jest
Wydziat Matematyczno-Przyrodniczy Uniwersytetu Rzeszowskiego. We wspétpracy z tym
wydzialem prowadzil badania metalograficzne.

W zakresie badan wytrzymatosci statycznej oraz technologii zgrzewania —tarciowego
wspotpracuje z Paﬁétwowq Wyzsza Szkota Zawodowa w Kros$nie.

Z kolei badania obcigzeni dynamicznych potaczen wykonywanych metoda RFSSW prowadzit
wraz z Wydzialem Mechaniczno-Energetycznym Akademii Marynarki Wojennej.

W zwiazku z powyzszym stwierdzam spelnienie warunku okre§lonego w ustawie, ze
»~Habilitant wykazuje si¢ istotng aktywnoscia naukowa realizowang w wiecej niz jednej uczelni,
instytucji naukowej, w szczegdlnosei zagraniczne;j”.

6. Ocena pozostalej aktywnosci naukowej

Po uzyskaniu stopnia doktora zainteresowania Habilitanta obejmowaty zagadnienia zZwigzane
z robotyzacjg procesow technologicznych. Oprécz tematyki dot. zdolnosci jakosciowej
wskazanych jako osiagnigcie prowadzil réwniez badania dotyczace obrébki laserowe;j
powierzchni z wykorzystaniem robota przemystowego.

Ponadto zajmowal si¢ poprawa wydajnosci systeméw montazowych, w tym réwniez
balansowaniem linii montazowych. Prowadzil analizy efektywnosci pracy systemow na
podstawie opracowanych modeli matematycznych opartych na rachunku prawdopodobienstwa
1 statystyce matematyczne;j.

Prowadzit tez badania symulacyjne przebiegu proceséw w systemach montazowych zar6wno
zautomatyzowanych jak i manualnych.



Zajmowal si¢ rowniez zagadnieniami poprawy wilasnosci potaczen zgrzewanych metodg
tarciowg. Prowadzit badania zuzycia narzedzi i inne.

Dane naukometryczne prezentujg ilosciowo aktywnos¢ dr inz. Rafata Kluza:

opublikowat wyniki swoich prac w czasopismach z bazy JCR - 17 artykutow,

w innych czasopismach o zasiegu mi¢dzynarodowym -14 artykutdw,

w czasopismach o zasiggu krajowym - 42 artykuty,

jest autorem 1 monografii oraz autorem 1 rozdziatu w monografii.

Do najwazniejszych czasopism o zasiegu miedzynarodowym, w ktérych publikowane byty
Jego prace zaliczam: Archives of Civil and Mechanical Enginerring — Elsevier; Assembly
Automation — Emerald; International Journal of Advanced Manufacturing Technology —
Springer; Materials- MDPI; Journal of Materials Engineering and Performance — Springer;
Eksploatacja 1 niezawodnos¢ - Maintenance and Reliability.

Autorzy publikacji chetnie przywotuja te osiagnigcia o czym $wiadczy:

liczba cytowan wynoszaca 181 (164 bez autocytowan),

indeks Hirscha wynosi 8,

sumaryczny impact factor wynosi 33,535,

sumaryczna liczba punktéw MEiN - 986,

uczestniczyl w 22 konferencjach migdzynarodowych i 6 krajowych,

byt recenzentem 26 artykutow, w tym 3 o zasiegu miedzynarodowym,

uzyskat 4 nagrody Rektora Politechniki Rzeszowskie;.

Uczestniczyt jako wykonawca w projekcie finansowanym w ramach programu Ministra Nauki
1 Szkolnictwa Wyzszego pod nazwg ,,Regionalna Inicjatywa Doskonatosci” realizowanym w
latach 2019-2022.

Podsumowujac, oceniam pozytywnie dziatalnos¢ naukowa oraz wartosci naukometryczne.

7. Ocena dorobku dydaktycznego, organizacyjnego oraz popularyzujacych nauke.

Habilitant prowadzi zajgcia dydaktyczne, m. in. z przedmiotéw: Elastyczne systemy
produkcyjne, Technologia montazu, Podstawy technologii maszyn, Technologia lotnicza.
Prowadzit rowniez kursy na studiach podyplomowych: Systemy jakosci w narzedziowni;
Nadzdr metrologiczny w procesach zapewnienia jakosci.

Byl promotorem 110 prac magisterskich oraz 103 prac inzynierskich. Recenzowat 149 prac
dyplomowych.

Pelnit funkcj¢ promotora pomocniczego w przewodzie doktorskim zatytutowanym » Wplyw
parametrow szlifowania taSmami $ciernymi elementéw ze stopu aluminium 6060 na strukture
geometryczng powierzehni i przyczepno$é powtok malarskich”. Stopien doktora nadata Rada
Wydziatu Budowy Maszyn i Lotnictwa Politechniki Rzeszowskiej w 2019 .

Uczestniczyl w komitecie organizacyjnym konkursu POSTER MASTER skierowanym do
studentéw Wydziatu Budowy Maszyn i Lotnictwa.

Uczestniczyl w organizacji 1 konferencji miedzynarodowe;j i 2 krajowych.

Jest cztonkiem Stowarzyszenia Inzynier6w i Technikéw Mechanikéw Polskich oraz Polskiego
Towarzystwa Zarzadzania Produkcja. Jest czlonkiem komitetu redakcyjnego czasopisma
Technologia i Automatyzacja Montazu. Byt czlonkiem licznych komisji dydaktycznych,
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koordynatorem ukladania planéw, pemlit funkcje audytora Wewnetrznego Systemu
Zarzadzania Jakos$cig oraz pelnomocnika ds. szkolen tego systemu.

Habilitant prezentowal wyniki swoich prac w wielu krajowych i miedzynarodowych
konferencjach naukowych. Uczestniczyt w 22 konferencjach miedzynarodowych i 6 krajowych
prezentujac swoje prace.

Na podstawie przedstawionej dokumentacji tatwo zauwazy¢, ze dr Rafal Kluz wykazat sie
wystarczajacg aktywnoscia w obszarze dziatalnosci dydaktycznej oraz organizacyjne;j.
Zauwazalne jest, ze rowniez ta dzialalno$¢ jest powigzana z dziatalnoscig naukowa.

8. Konkluzja

Po zapoznaniu si¢ z przedlozong dokumentacja habilitacyjng dr. inz. Rafata Kluza, w tym:
autoreferatu, w ktérym wskazano osiagniecie naukowe zatytulowane ,,Analiza wplywu
parametrow 1 bledow systemdw montazowych na montowalno$¢ potgczen taczonych z luzem
oraz  zgrzewanych tarciowo z przemieszczeniem”, udokumentowanego przez autorska
monografi¢ oraz 9 artykulow naukowych stwierdzam, ze Habilitant zaprezentowat szereg
oryginalnych rozwigzan i waznych wynikéw majacych istotne znaczenie naukowe, przyczynia
si¢ do rozwoju badan proceséw montazowych zautomatyzowanych i manualnych. Osiagniecia
zaprezentowane przez niego majg perspektywy praktycznego wykorzystania w przemysle.
Sposob postawienia problemu, wybdér metod badawczych, umiejetnosé zastosowania aparatu
matematycznego i sposéb wnioskowania $wiadczg o Jego wysokiej klasie jako naukowca.
Wyniki badan stanowig niewatpliwie znaczacy, oryginalny wkiad w rozwdj dyscypliny
inzynieria mechaniczna.

Jestem ponadto przekonana, ze osiggnigcia Habilitanta znajdg duze praktyczne zastosowanie,
glownie w przemysle lotniczym, ale rdwniez w przemysle motoryzacyjnym i innych branzach,
gdzie sg realizowane procesy montazowe lub procesy faczenie elementéw technika zgrzewania.
Utylitarny charakter rozwigzan, jest dodatkowym, duzym atutem przedstawionych osiagnie¢,
gdyz podniesienie jakosci, przy zachowaniu poziomu kosztéw moze w znaczacy sposob
wptyna¢ na konkurencyjnos¢ przedsigbiorstw, ktore takie rozwigzania zastosuja.

Na podstawie pozostatej dokumentacji, ktéra stanowi opis aktywnosci naukowej prowadzone;j
we wspdtpracy z innymi jednostkami naukowymi w kraju i za granica; informacji o innych
osiggnigciach dydaktycznych, organizacyjnych oraz popularyzujacych nauke stwierdzam, ze
dorobek dr. inz. Rafata Kluz spetnia z nadmiarem, wymagania stawiane przez ustawe.

W mojej opinii zaprezentowane osiagniecie naukowe dr inz. Rafala Kluza, ale réwniez
pozostaty dorobek naukowy, dorobek okreslony wskaznikami naukometrycznymi, wspétpraca
naukowa z innymi jednostkami zagranicznymi i krajowymi oraz jego dziatalnos¢ dydaktyczna
1 organizacyjna speiniaja wymagania okreslone w Ustawie o stopniach naukowych i tytule
naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki (Dz.U. 2003 Nr 65 poz. 595 z
pozniejszymi zmianami). W zwigzku z tym wnioskuje do Rady Dyscypliny Inzynieria
Mechaniczna Politechniki Rzeszowskiej o kontynuacje procesu habilitacyjnego dr inz. Rafata
Kluza.
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