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RECENZJA
Osiaggniecia naukowego w postaci oryginalnego opracowania projektowego,
konstrukeyjnego i technologicznego pt.: ,,Projekt, konstrukcja i wdroZenie urzqdzen
zwigkszajgcych bezpieczeristwo uiytkowania diwigéw osobowych wraz z cyklem publikacji
oraz patentami” oraz osiagnie¢¢ dydaktycznych organizacyjnych oraz popularyzatorskich
dra inz. Pawla Lonkwica w zwigzku z post¢powaniem habilitacyjnym w dziedzinie nauk

inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna.

Podstawa opracowania recenzji

Podstawe formalna opracowania recenzji stanowi umowa o dzielo z Politechnikg
Rzeszowska, zawarta na podstawie Uchwaly Nr 04/10/2023 Rady Dyscypliny Inzynieria
Mechaniczna Politechniki Rzeszowskiej im. Ignacego Lukasiewicza z dnia 25.10.2023 r.,
reprezentowanej przez Przewodniczacego Rady Dyscypliny Pana prof. dr hab. inz., Andrzeja
Burghardta z dnia 30.10.2023 r. sygn. RM-531-02-08/2023 w zwiagzku z pismem Rady
Doskonatosci Naukowej dotyczacym wyznaczenia czesci skladu komisji habilitacyjnej
w postepowaniu habilitacyjnym dr. inz. Pawla Lonkwica.

Podstawe merytoryczng oceny stanowig osiggniecia naukowe, o ktérych mowa
w art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce
(Dz. U. 22018 r. poz. 1668 z p6zn. zm.), zawarte we Wniosku Kandydata z dnia z 10 maja

2023 r dotyczacego postgpowania o nadanie stopnia doktora habilitowanego, ktory zawiera:

1. Dane Wnioskodawcy.

2. Kopi¢ dyplomu doktora nauk technicznych.

3. Autoreferat.

4. Publikacje wchodzace w sklad osiggnigcia naukowego.

5. Referencje dotyczace realizacji opracowan przemystowych.
6. Referencje firm branzowych.

7. Udzial wspétautorow.

8. Zaswiadczenie o odbytych stazach.

9. Wykaz pozostatych osiggnie¢.



1. Informacje ogélne

Dr inz. Pawel Lonkwic jest absolwentem Wydzialu Mechanicznego Politechniki
Lubelskiej na kierunku mechanika i budowa maszyn, gdzie w 2003 roku na podstawie pracy
pt. ,Dokumentacja dzwigu elektrycznego instalowanego w budynku Wydzialu Mechanicznego
Politechniki Lubelskiej”, uzyskal tytul zawodowy magistra inzyniera. Po ukonczeniu studiow
byl zatrudniony jako specjalista projektant, nastepnie awansowal na lidera sekcji nowych
rozwigzan technicznych i kierownika Wydziatu Produkcji Mechaniczne;.

W 2009 r. uzyskal na Wydziale Mechanicznym Politechniki Lubelskiej stopien naukowy
doktora nauk technicznych w dyscyplinie naukowej budowa i eksploatacja maszyn
na podstawie dysertacji pt. ,/dentyfikacja procesu zuzycia pary kinematycznej kolo - lina
z wykorzystaniem sygnalu akustycznego", promotorem w przewodzie doktorskim byt
prof. dr hab. inz. Jerzy Lipski

Po uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych zostal zatrudniony w Panstwowej
Wyzszej Szkole Zawodowej w Chelmie na stanowisku starszego wykladowcy, a nastgpnie
Wyzszej Szkole Ekonomii i Innowacji w Lublinie, gdzie zdobywat doswiadczenia dydaktyczne
oraz naukowe. Zatrudniony byl réwniez w jednostkach przemystowych jak Lubelska
Wytwornia Dzwigéw Osobowych LIFT Service S.A., Verano Ryszard Miazga, gdzie pracowat
na stanowisku kierownika technicznego produkc;ji.

Uczestniczyl aktywnie w badaniach naukowych prowadzonych w Politechnice
Lubelskiej, Wyzytej Szkole Ekonomii i Innowacji w Lublinie, czego efektem sg zgloszenia
patentowe oraz uzyskane patenty, opracowania naukowe w postaci publikacji oraz
prezentowane na konferencjach krajowych wyniki prac. Uczestniczyl takze w pracach
zleconych na rzecz podmiotéw gospodarczych w ramach ktérych wykonywatl liczne
opracowania oraz ekspertyzy. W ramach aktywnosci zawodowej pelnil funkcje bieglego
sadowego przy Sadzie Okrggowym w Lublinie.

Zainteresowania naukowe Kandydata dotycza zagadnien projektowania i eksploatacji
maszyn oraz urzadzen, ze szczegdélnym uwzglednieniem urzgdzen transportu bliskiego jakimi
sg dzwigi. W pracach badawczych wykorzystywal techniki modelowania i symulacji
komputerowych, wykorzystujac migdzy innymi metoda elementéw skonczonych (MES).
W pracach konstrukcyjnych wykorzystywal, do “komputerowego zapisu konstrukcji”,
programy inzynierskie typu CAD.



2. Ocena osiggni¢cia naukowego przedstawionego w postaci oryginalnego
opracowania projektowego, konstrukcyjnego i technologicznego pt.: ,,Projekt,
konstrukcja i wdrozenie urzgdzen zwigkszajgcych bezpieczenstwo uiytkowania

diwigow osobowych wraz z cyklem publikacji oraz patentami”
2.1. Oméwienie tresci osiagnig¢cia naukowego

Kandydat przedstawil, jako stanowigce podstawg wszczecia postepowania
habilitacyjnego, wynikajace z art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo
o szkolnictwie wyzszym i nauce osiggnigcie naukowe pt. ,,Projekt, konstrukcja i wdrozenie
urzgdzen zwigkszajgcych bezpieczenstwo uiytkowania diwigéw osobowych wraz z cyklem
publikacji oraz patentami”. W przedstawionym autoreferacie, w rozdziale 4, Kandydat
przedstawit przedmiotowe osiagniecie naukowe:

e Opracowania projektowo-konstrukcyjne urzadzen zwigkszajacych bezpieczenstwo
transportu pionowego wraz z publikacjami znajdujgcymi si¢ w wykazie czasopism
naukowych i recenzowanych materialdw z konferencji mig¢dzynarodowych jako
uzupelnienie opracowan:

o - hamulca poslizgowego typu CHP 2000 — wdrozenie Lift Service S.A. Lublin,
o -urzadzenia do oceny stanu technicznego prowadnic dzwigowych,

e udzielone patenty.

Rozdziat 4.2 autoreferatu zatytulowany ,.Prace projektowo-konstrukcyjne w zakresie
budowy chwytacza” obejmuje:

Charakterystyke chwytaczy (urzadzen hamujgcych) stosowanych w urzadzeniach
dzwigowych, omoéwienie stanowiska badawczego oraz metod symulacyjnych
zaproponowanych do oceny poprawnosci procesu hamowania w odniesieniu do wymagan
normy PN-EN 81-20.

Dr P. Lonkwic jest autorem lub wspoétautorem wielu opracowan dotyczacy budowy
urzadzen zwigkszajacych bezpieczenstwo uzytkowania dzwigéw osobowych. Przestawit kilka
rozwigzan konstrukcyjnych, w tym indywidualne, dotyczace rozwigzania chwytacza dzwigu
CHP 2000. Gi6wng cechg zaproponowanego rozwigzania jest mniejsza warto$¢ przecigzenia
w przypadku hamulcéw ciernych w odniesieniu do hamulcéw natychmiastowych. Habilitant
jest réwniez autorem opracowan oprzyrzadowania badawczego w zakresie badan urzadzen

dzwigowych, w tym w zakresie okre$lenia op6znien oraz drogi hamowania. Na etapie prac



badawczych zostal wykonany, na podstawie dokumentacji opracowanej przez Habilitanta,
prototyp chwytacza.

Zbior publikacji obejmujacych 5 pozycji indeksowanych bazie Web of Sciences wraz

z kserokopiami artykutow (zal. 4) oraz o$wiadczenia wspétautorow (zal. 6):

1. Lonkwic P.: Influence of friction drive lift gears construction on the length of braking
distance. Chinese Journal of Mechanical Engineering, vol. 28 (2), 2015, s. 363-368,
(15 punktow MNiSW), IF 0,531. Artykut [B.1.2.1]

2. Lonkwic P., Rézylo P. Debski H.: Numerical and experimental analysis of the
progressive gear body with the use of ﬁnite-elemenf method. Eksploatacja
i Niezawodnos$¢ — Maintenance and Reliability 2015; 17 (4): 544-550, IF 1,248.
Artykut [B.1.2.2]

W tekscie autoreferatu (zal. 4 str. 11) podano niewlasciwie tytul artykutu jako:
“Analysis of the loading impact on the stress value of the progressive gear body with
the use of finite element method”

3. Lonkwic P., Syta A.: Nonlinear analysis of braking process delay dynamics for the
progressive  gears under changeable operating conditions.  Journal
of Vibroengineering, vol. 18 (7), 2016, s. 4401-4408, (15 punktéw MNiSW), IF 0,398.
Artykut [B.1.2.3]

4. Lonkwic P., Lygas K., Wolszczak P., Molski Sz., Litak G.: Braking deceleration
variability of progressive safety gears using statistical and wavelet analyses.
Measurement, vol. 110, 2017, s. 90-97, (30 punktéw MNiSW), IF 27218.
Artykut [B.1.2.4] '

5. Wolszczak P., Lonkwic P., Cunha Jr. A., Litak G., Molski Sz.: Robust optimization
and uncertainty in the elevator braking model. Meccanica, https://doi.org/10.1007/sl
1012- 019-00992-7, (wg listy czasopism MNiSW z 2019 roku 100 pkt.), IF 2,316.
Artykut [B.1.2.5]

Tematyka zaprezentowanych 5 publikacji obejmuje zagadnienia dotyczace
bezpieczenstwa uzytkowania oraz eksploatacji dzwigdw osobowych.

Publikacja [B.I.2.1] autorstwa P. Lonkwica dotyczy zagadnien zwigzanych
zawaryjnym hamowaniem dzwigu osobowego. Autor przedstawil przeglad rozwigzan
konstrukcyjnych chwytaczy tarciowych dzwigéw. Zaprezentowana analiza umozliwita
okreslenie wptywu konstrukeji chwytaczy na dtugos¢ drogi hamowania.

Zaprezentowane wyniki badan w postaci wykreséw opracowane zostaly na podstawie

prostych modeli fizycznych. Podsumowanie wynikow badan stanowig poprawnie opracowane

wnioski.



Publikacja [B.I.2.2] ktérej Habilitant jest wspolautorem, zawiera wyniki badan
numerycznych z wykorzystaniem metody elementow skonczonych chwytacza progresywnego
CHP 2000 oraz wyniki badan eksperymentalnych konstrukecji chwytacza. Badania
numeryczne MES procesu hamowania dotycza uproszczonego modelu oddziatywan
w warunkach statycznych, podczas gdy rzeczywiste obcigzenia ukladu chwytacza stanowig
obcigzenia dynamiczne wynikajace z wystgpowania sily bezwladnosci. Pewne zastrzezenia
co do oceny eksperymentalnej konstrukcji chwytacza stanowi zaproponowany przez Autorow
sposob wymuszenia dziatania ukladu chwytacza poprzez, przemieszczenie rolki. W wyniku
przeprowadzonych prac badawczych okreslono dlugosci drogi hamowania uktadu chwytacza
CHP2000. Dodatkowo dokonano obserwacji oddzialywan rolki z prowadnica i analize
uplastycznienia materiatu prowadnicy w wyniku oddzialywan rolki.

W artykule [B.L2.3], ktorego wspolautorem jest P. Lonkwic, przedstawiono wplyw
warunkéw eksploatacji na warto$¢ opdznienia procesu hamowania dzwigéw osobowych
z wykorzystaniem chwytacza PP16, oraz opracowanego przez Kandydata chwytacza
CHP 2000. W czasie badan rejestrowano opdznienie awaryjnie hamowanego dzwigu,
w przypadku jego obcigzenia masg 400 i 1000 kg. Badania przeprowadzono w warunkach
technicznej eksploatacji urzadzenia dzwigowego w warunkach smarowania olejem
mineralnym. Zastosowany uktad pomiarowy pozwalal na okreslenie przyspieszen w r6znych
warunkach obcigzenia oraz smarowania.

Wyniki badan zaprezentowanych w artykule, [B.L.2.4] dotycza wplywu zmiennych
warunkOw pracy na opdznienie awaryjnego hamowania dzwigu za pomocg chwytacza PP16
inowego typu chwytacza CHP 2000 opracowanego przez Kandydata. Badania
przeprowadzono w warunkach laboratoryjnych dla przypadku tarcia suchego oraz
smarowania prowadnic olejem mineralnym. Rejestracji op6znien hamowanego dzwigu,
przeprowadzono przy roznych obcigzeniach dzwigu z wykorzystaniem chwytaczy PP16
i CHP 2000.

W artykule [B.L.2.5] autorzy opracowali uproszczony model matematyczny chwytacza
CHP2000. Przeprowadzili analiz¢ sit dzialajacych na elementy chwytacza. Badania
symulacyjne pozwolily na wyciagniecie wnioskéw dotyczacych udoskonalenia opracowanego
przez Habilitanta chwytacza poprzez dobdr charakterystyki sprezyn dociskowych oraz kata
krzywki.

Habilitant, nie wskazal jaki jest procentowy udzial wspétautorow w opracowaniu
powyzszych artykuléw, nie sa rowniez, w wigkszosci przypadkéw w sposéb jednoznaczny
sformulowane  os$wiadczenia  wspétautor6w, dotyczace wkladu  merytorycznego

do wykonanych opracowan. Wobec powyzszego ocena dorobku Habilitanta na podstawie
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niezdefiniowanej co do zakresu czesci opracowania jest utrudniona. Nalezy podkreslic,
ze doprecyzowanie zakresu wlasnego wkladu w opracowanie mozna zaprezentowa¢ w tresci
autoreferatu.
Uwaga:
W zalaczonych kserokopiach publikacji poz. [B.I.2.1], [B.1.2.6] wystepuje w skladzie
autorskim - Poul Lonkwic, podczas gdy, w zlozonym na okoliczno$¢ postepowania
habilitacyjnego wniosku, podane jest nazwisko Wnioskodawcy - Pawel Lonkwic.
Wystapienie opisywanego stanu w zlozonej dokumentacji sprawia, ze oceniajgcy moze
mie¢ watpliwosci co do uznania, ze Wnioskodawca i autor artykulow to te same osoby.
Podobna sytuacja wystgpuja w kilku innych, wyszczegdlnionych we Wniosku
zestawieniach artykuléw. Pewnym rozwigzaniem powyzszej kwestii moglo by by¢

podanie numeru ORCID autora.

Kolejny elementem przedstawionym do oceny byta informacja dotyczaca ochrony
patentowej chwytacza dzwigu (zal. 09, punkt B.II1.3.6).
Na podstawie analizy bazy Urzedu Patentowego Rzeczpospolitej Polskiej

(https://ewyszukiwarka.pue.uprp.gov.pl/) nalezy stwierdzié, ze decyzja dotyczaca ,,Chwytacza

dzwigu”, zgloszenie o numerze P.407640 z dnia 2014.03.24, o udzieleniu patentu zostala
w dniu 2019-04-30 wygaszona.

Wobec powyzszego zaprezentowanego rozwigzania chwytacza dzwigu nie mozna uznaé
za wynalazek/patent.

Potwierdzeniem wdrozenia przytoczonego rozwigzania stanowi¢ miala referencja
dotyczaca informacji o wdrozeniu opisanej we wniosku konstrukcji chwytacza dzwigu
w Lubelskiej Wytworni Dzwigéw Osobowych Lift Service w Lublinie (zatgcznik 05a)

Z referencji z dnia 16.08.2022 r. Lubelskiej Wytworni DZzwigéw Osobowych Lift
Service w Lublinie mozemy uzyska¢ informacje, ze dr P. Lonkwic ,,Byf zwolennikiem
nowoczesnych rozwigzan pozwalajgcych na optymalizacje produkcji pod kgtem nie tylko
przyspieszania procesow produkcyjno-montazowych, ale réwniez pod kgtem wdrazania
nieprodukowanych dotqd rozwigzan, czego przykladem bylo opracowanie chwytacza
poslizgowego typu CHP 2000 (2014) oraz obcigzki déwigu (2016), ktérych konstrukcja oraz
dziatanie zostalo poparte uzyskaniem patentow”.

Komentarz dotyczacy nieuzyskania ochrony wlasnosci intelektualnej wynalazku
»Chwytacza dZzwigu” o numerze zgloszenia P.407640 z dnia 2014.03.24 zostat przedstawiony
powyzej. Nalezy doda¢, ze Wnioskodawca nie przedstawit réwniez wymaganej dokumentacji
(certyfikatu) potwierdzajacej mozliwos¢ dopuszczenia opracowanego rozwigzania
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do eksploatacji, a Lubelska Wytwérnia Dzwigéw Osobowych Lift Service w Lublinie nie
potwierdzila jego wdrozenia produkcyjnego.

W kolejnym rozdziale (Rozdziat 4.3) autoreferatu zatytulowanym ,,Prace projektowo
konstrukcyjne w zakresie budowy glowicy diagnostycznej” Habilitant przedstawil urzadzenia
do oceny stanu technicznego prowadnic dzwigowych obejmujace:

Wzér uzytkowy glowicy ,,Urzadzenie indukcyjne do oceny stanu technicznego
prowadnic dzwigowych” Ru.072199.

Z informacji zawartych w bazie patentowej UPRP dotyczacej zgloszenia P.423758
»Urzadzenia indukcyjnego do oceny stanu technicznego prowadnic dzwigowych” wynika,
ze na wniosek strony zglaszajacej nastgpila konwersja zgloszenia wynalazku na zgloszenie
wzoru uzytkowego. Uzyskal on prawo ochronne Ru.072199.

Publikacj¢ indeksowang w bazie Web of Sciences:

Lonkwic P, Krakowski T, Ruta H. Application of Stray Magnetic Field for Monitoring
the Wear Degree in Steel Components of the Lift Guide Rail System. Metals. 2020;
10(8):1008. https://doi.org/10.3390/met10081008. Artykut [B.1.2.6]

W przytoczonym artykule Habilitant jest jednym z trzech wspotautorow. W tresci

artykuhu przedstawiono wyniki badan symulacyjnych oceny ciernego zuzycia prowadnic
dzwigu. Autorzy przyjmuja, Ze zuzycie jest efektem plastycznego odksztalcenia powierzchni
szyny prowadnicy wskutek oddziatywania rolki chwytacza podczas awaryjnego hamowania.
Podstawg oceny stopnia zuzycia prowadnic, stanowity symulacje numeryczne rozproszonego
pola magnetycznego. W wyniku przeprowadzonych analiz autorzy wysnuli wnioski, ze state
pole magnetyczne i rozproszenie pola, moze by¢ zastosowané oceny stopnia zuzycia
(uszkodzen), stalowej prowadnicy dzwigu osobowego. W opinii oceniajagcego istnieja
praktyczne mozliwosci zastosowania zaproponowanej metody do okreslenia stopnia zuzycia
prowadnic.

Listy referencyjne dotyczace zainteresowania podmiotéw gospodarczych wdrozeniem
zaproponowanej metody diagnostycznej prowadnic (zatgcznik 06a-06e).

Zataczone listy referencyjne dotyczace glowicy diagnostycznej stanowiag informacje
dotyczacg potencjalnego zainteresowania podmiotéw gospodarczych opracowang metoda
pomiaru zuzycia prowadnic. Nie potwierdzono w nich wdrozenia opisywanej metody
do praktyki gospodarcze;.

W kolejnym rozdziale (4.4) autoreferatu zatytutowanym ,,Uzyskane patenty w zakresie
urzgdzen zwigkszajacych bezpieczenstwo uzytkowania dzwigdw osobowych” Habilitant
wyszczeg6lnil, jako element osiggnigcia naukowego, udzielone patenty:

Urzadzenie do ograniczenia ruchu tioka, (poz. B.ITL.3.1)



Urzadzenie do ograniczenia ruchu kabiny dzwigu, (poz. B.IIL.3.2)
Urzadzenie do napinania linki ogranicznika predkosci, (poz. B.I11.3.3)
Urzadzenie do ograniczenia ruchu kabiny lub przeciwwagi dzwigu, (poz. B.IIL.3.4)
Urzadzenie do ograniczenia ruchu kabiny, zblocza lub przeciwwagi dzwigu,
(poz. B.IIL.3.7)
Urzadzenia do uzytkowania dzwigu osobowego, (poz. B.ITL.3.8)
Obcigzka do dzwigu, (poz. B.I11.3.9)
ktére zostaly wdrozone w otoczeniu biznesowym,
Ponadto Habilitant podaje informacje o wspétudziale dotyczacym nastgpujacych
zgloszen wynalazkow:
Urzadzenie do oceny wydtuzenia lin stalowych zwlaszcza dzwigu, (poz. B.I11.3.10)
Urzadzenie indukcyjne do oceny stanu technicznego prowadnic dzwigowych,
(poz. B.IIL.3.11)
Kolo linowe dzwigu ciernego, (poz. B.II1.3.12)
Urzadzenie do wiercenia prowadnic dzwigowych (zgh P.431545 - brak
wyszczegOlnienia w og6lnym zestawieniu)

Sposob pomiaru naciagu lin nosnych dzwigu, zwlaszcza elektrycznego, (poz. B.I11.3.14)

Informacje o uzyskanej w 2022 r. nagrodzie w konkursie ogloszonym przez Rektora
Politechniki Lubelskiej w ramach programu MEIiN pt. PROTOTYP za patent: ,,Sposob
pomiaru naciagu lin no$nych dzwigu, zwlaszcza elektrycznego™.

Autor przedstawiajac powyzsza informacj¢ niepoprawnie uzyt okreslenia patent,
bowiem uzyskana nagroda dotyczyla zgloszenia patentowego o numerze P.431840.
W zwiazku z wykazanymi przez UPRP w sprawozdaniu o stanie techniki dokumentami,
uznano, ze zastrzegany wynalazek nie posiada poziomu wynalazczego, nastgpila odmowa
udzielenia prawa wylacznego — (Dec. o odm. udzielenia pat./pr. ochr. 2024-01-03, 01/2024).

W punkcie 4.4 autoreferatu ,,Uzyskane patenty w zakresie urzgdzen zwigkszajgcych
bezpieczenstwo uzytkowania diwigéw osobowych” Kandydat scharakteryzowal dorobek
w wyszczegllnionym powyzej zakresie tematycznym odsylajac do zalgcznika 09, podczas
gdy znajdujg si¢ one w zataczniku 10 w wykazie 3, ktéry zawiera list¢ patentéw oraz wzordéw
uzytkowych. Przedstawione w zestawieniu patenty oraz wzory uzytkowe potwierdzaja
aktywnos¢ Habilitanta w przedmiotowym zakresie.

Ocena formalna osiagnigcia naukowego w zakresie dotyczacym udzielonych patentow.
Przedstawiajgc te informacje Habilitant nie uniknal licznych niescistosci lub bledow
w przytoczonym  zestawieniu, zwlaszcza dotyczacych najistotniejszych  informacji

dotyczgcym udzielenia lub nieudzielenia prawa ochronnego (patentu).



Bazujac na materiale zrédlowym Urzedu Patentowego Rzeczpospolitej Polskie;
(https://ewyszukiwarka.pue.uprp.gov.pl/) przytaczam zauwazone nieprawidlowosci:

W poz. B.IIL.3.1 dotyczacej zgloszenia ,,Urzadzenia do ograniczenia ruchu tloka” podana
Jjest niewlasciwie data zgloszenia 2019.04.26 zamiast poprawnej daty 2011.04.26, data
wygasnigcia prawa do ochrony 2014.04.26, ponadto niewlasciwie wskazano Wydzial
Mechaniczny Politechniki Lubelskiej jako uprawnionego (wspétwiasciciela) wynalazku.

Podobnie poz. B.II1.3.2 dotyczaca zgloszenia ,,Urzagdzenia do ograniczenia ruchu kabiny
dzwigu” podana jest niewlasciwie data zgloszenia 2019.10.10 zamiast poprawnej daty
2011.10.10, data wygasnigcia prawa do ochrony 2014.10.10, ponadto niewlasciwie wskazano
Wydziat Mechaniczny Politechniki Lubelskiej jako uprawnionego (wspotwlasciciela)
wynalazku.

Podobnie poz. B.IIL.3.3 dotyczaca zgloszenia ,Urzadzenia do napinania linki
ogranicznika predkosci” podana jest niewlasciwie data zgloszenia 2019.19.19 zamiast
poprawnej daty 2012.11.19, data wygasnigcia prawa do ochrony 2015.11.19, ponadto
niewlasciwie wskazano Wydzial Mechaniczny Politechniki Lubelskiej jako uprawnionego
(wspotwiaseiciela) wynalazku. Niewlasciwie podano skiad autorski twoércow wynalazku,
mylnie podano jako autora nazwisko J6zwik J., nie uwzgledniono Romaniuk K.

Podobnie poz. B.II1.3.5 dotyczaca zgtoszenia ,,Urzadzenia do ograniczenia ruchu kabiny
lub przeciwwagi dzwigu”, data wygasni¢cia prawa do ochrony 2016.05.31. Niewlasciwie
podano skiad autorski tworcow wynalazku, brakuje tworcy Jozwik J.

W poz. B.IIL.3.6 dotyczaca zgloszenia ,,Chwytacza dZwigu” o numerze P.407640 z dnia
2014.03.24, zglaszajacy - LUBELSKA WYTWORNIA DZWIGOW OSOBOWYCH LIFT
SERVICE SPOLKA AKCYJNA, Lublin, ktorego tworcg jest Habilitant. Decyzja o udzieleniu
patentu zostata wygaszona (Decyzja o wygasnieciu pat./pr. ochr. 2019-04-30, 04/2019).

W pozycji B.II1.3.7 dotyczacej zgloszenia ,,Urzadzenia do ograniczenia ruchu kabiny,
zblocza lub przeciwwagi dzwigu”, niewlasciwie wskazano Wydzial Mechaniczny
Politechniki Lubelskiej jako uprawnionego (wspoéiwlasciciela) wynalazku. Prawo wygasto
2017.10.17.

W pozycji B.IIL.3.8 dotyczacej zgloszenia o numerze P.412767 z dnia 2015.06.18
. Urzadzenia do uzytkowania dzwigu osobowego”, w zwigzku z ujawnionymi dokumentami
podwazajagcymi poziom wynalazczy wynalazku, nastgpila odmowa udzielenia prawa
wylgcznego, (Dec. o odm. udzielenia pat./pr. ochr. 2017-06-30), podczas gdy Habilitant
udzielit niezgodnej ze stanem faktycznym informacji o wygasnieciu prawa do ochrony.

W pozycji B.IIL.3.9 dotyczacej zgloszenia ,,Obcigzki do dzwigu”, mozna bylo podaé

informacj¢ uzupetniajaca, ze prawo jest w mocy.



W pozycji B.IIL.3.10 dotyczacej zgloszenia o numerze P.423759 ,,Urzadzenie do oceny
wydluzenia lin stalowych zwlaszcza dzwigu” w zwiazku z ujawnionymi dokumentami
podwazajacymi poziom wynalazczy wynalazku, nastapila odmowa udzielenia prawa
wylacznego — (Dec. o odm. udzielenia pat./pr. ochr. 2021-09-13, 24/2021), podczas gdy
Habilitant udzielit niezgodnej ze stanem faktycznym informacji o postgpowaniu w toku.

W pozycji B.II1.3.11 dotyczacej zgtoszenia P.423758 ,,Urzadzenie indukcyjne do oceny
stanu technicznego prowadnic dzwigowych” w zwigzku z wykazanym w sprawozdaniu
o stanie techniki dokumentoéw, o szczegbélnym znaczeniu, zastrzegany wynalazek nie posiada
poziomu wynalazczego, nastgpita konwersja zgloszenia wynalazku na zgloszenie wzoru
uzytkowego. Uzyskat on prawo ochronne Ru.072199.

W pozycji B.IIL.3.12 dotyczacej zgloszenia o numerze P.424697 ,Kolo linowe dzwigu
ciernego” w zwiazku z wykazanym w sprawozdaniu o stanie techniki dokumentow,
o szczegdlnym znaczeniu, zastrzegany wynalazek nie posiada poziomu wynalazczego,
nastgpila odmowa udzielenia prawa wylacznego — (Dec., o odm. udzielenia pat./pr.
ochr. 2022-02-28, 09/2022), podczas gdy Habilitant udzielil niezgodnej ze stanem faktycznym
informacji o postgpowaniu w toku.

W pozycji B.IIL.3.14 dotyczacej zgloszenia o numerze P.431840 ,.Sposéb pomiaru
naciggu lin no$nych dzwigu, zwlaszcza -elektrycznego” w zwiazku z wykazanym
w sprawozdaniu o stanie techniki dokumentéw, o szczegélnym znaczeniu, zastrzegany
wynalazek nie posiada poziomu wynalazczego, nastgpila odmowa udzielenia prawa
wylacznego — (Dec., o odm. udzielenia pat./pr. ochr. 2024-01-03, 01/2024).

Habilitant przedstawil zestawienie 14 patentéw lub wzoréw uzytkowych dotyczacych
rozwigzan z zakresu techniki dzwigowej (B.I11.3.1- B.II1.3.14).

W pozycji dotyczacej zgloszenia P.431545 ,Urzadzenie do wiercenia prowadnic
dzwigowych zgloszenie” w zwiazku z wykazanym w sprawozdaniu, z dnia 26.03.2020 r.,
o stanie techniki dokumentéw o szczegélnym znaczeniu, zastrzegany wynalazek nie posiada
poziomu wynalazczego.

Istotng niedogodnoscia dotyczaca oceny czesci osiagnigcia naukowego w zakresie
uzyskanych patentéw byla konieczno$¢ weryfikacji, przeprowadzonej przez oceniajacego,
poszczegdlnych pozycji zestawienia w bazie Urzedu Patentowego RP. W wyniku
przeprowadzonej przez oceniajacego weryfikacji stwierdzono liczne nieprawidlowosci, ktére
mozna skategoryzowac jako bledy edycyjne dotyczace podania nieprawidtowych dat zgloszen
wynalazkéw, podanie blednych informacji co do skladu autorskiego twércéw lub podmiotu

zglaszajgcego, takze bledne informacje dotyczace udzielenie ochrony wynalazku.
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Najistotniejszym uchybieniem, w opinii oceniajgcego, jest podawanie niezgodnych
ze stanem faktycznym informacji co do udzielenia prawa ochronnego (przypadki B.IIL3.8,
B.I11.3.10, B.IIL.3.12 zestawienia), podczas gdy w dacie poprzedzajacej zlozenie Wniosku
Kandydata tj. 10 maja 2023 r. nastgpita decyzja odmowna Urzedu Patentowego RP dotyczaca
udzielenia prawa wylacznego.

Rozwigzaniu w punkcie B.IIL.3.14 ,Sposéb pomiaru naciaggu lin nosnych dzwigu,
zwlaszcza elektrycznego przedstawionemu” réwniez nie udzielono prawa ochronnego.

Na uwage zastuguje rowniez poz. B.IIL.3.6 dotyczaca zgloszenia ,,Chwytacza dzwigu”
o numerze P.407640 — najistotniejszego elementu osiagnigcia przedstawionego do oceny,
ktérego tworca jest Habilitant. Decyzja o udzieleniu patentu zostala wygaszona.

Pozycja B.II1.3.11 dotyczy zgloszenia P.423758 ,,Urzadzenie indukcyjne do oceny stanu
technicznego prowadnic dzwigowych”. W sprawozdaniu o stanie techniki dotyczacym
przedmiotowego zgloszenia z dnia 05.04.2019 r. podano cztery podobne rozwigzania.
Na wniosek zglaszajacego nastapita konwersja zgloszenia wynalazku na zgloszenie wzoru

uzytkowego. Uzyskatl on prawo ochronne Ru.072199.

Podsumowujgc warto§¢ naukowa przedstawionego osiggniecie naukowe pt. ,,Projekt,
konstrukcja i wdrozenie urzgdzen zwigkszajgcych bezpieczeristwo uiytkowania diwigow
osobowych wraz z cyklem publikacji oraz patentami” naukowego stwierdzam:

Glowny zakres aktywnosci naukowo-badawczej Habilitanta zwigzany jest
z zagadnieniami konstrukcyjnymi oraz eksploatacyjnymi urzgdzen dzwigowych. Jego obszar
aktywnosci naukowej-badawczej oraz konstrukcyjnej wkomponowuje si¢ w kierunki
rozwojowe zwigzane z poprawa komfortu oraz bezpieczenstwa uzytkowania dzwigéw
osobowych. Zagadnienia ktérymi zajmuje si¢ Kandydat naleza do aktualnych zagadnien
1 s3 powigzane z praktyka konstrukcyjng z aspektami wdrozeniowymi.

Zapewnienie wymaganych cech uzytkowych urzadzen dzwigowych takich jak wysoka
niezawodno$¢ funkcjonowania, komfort uzytkowania oraz zapewnienie bezpieczefistwa
zwlaszcza w sytuacjach awaryjnych wymaga zastosowania poprawnie zaprojektowanych,
przebadanych i wykonanych urzadzen. Habilitant przedstawil rozwigzania techniczne dwéch
urzgdzen wplywajacych na bezpieczenstwo uzytkowania dzwigéw osobowych chwytacza
CHP2000 peigcego funkcj¢ urzadzenia hamujacego oraz urzgdzenia do oceny stanu
technicznego prowadnic dzwigowych. Sprostanie postawionym zalozeniom wymagato
starannego opracowania projektu konstrukcyjnego obu urzadzen a takze technologicznego
zwigzanego z ewentualnym wdrozeniem przemystowym opracowanych rozwigzan. Habilitant

opracowal projekty stanowisk badawczych, ktére zostaly wykonane.
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Przeprowadzone badania stanowiskowe oraz wykonane symulacje komputerowe
dotyczace gltownie funkcjonowania ukladu chwytacza pozwolitaby na wyciaggnigcie
praktycznych wnioskéw dotyczacych jego dalszego doskonalenia jego konstrukcji. Glowne
rozwazania, w przedstawionym opracowaniu, dotyczyly konstrukcji chwytacza. Zakres
przeprowadzonych badan dotyczyt gléwnie analizy poréwnawczej chwytacza CHP2000
w poréwnaniu z chwytaczami innych dostawcéw podobnego typu urzadzen.

W przytoczonych publikacja podjgte zostaly zagadnienia dotyczace opisu
matematycznego modeli fizycznych opracowanej przez Habilitanta konstrukcji chwytacza
CHP a takze urzadzenia do badania zuzycia prowadnic. W tym miejscu nalezy podkresli¢
znaczng sprawnos$¢ Kandydata w zakresie konstruktorskim.

Przeprowadzone badania stanowiskowe oraz symulacyjne zaproponowanego rozwigzania
konstrukcyjnego chwytacza dzwigu. Przeprowadzone badania mialy charakter badan
porownawczych 1 dotyczyly skutecznosci hamowania oraz negatywnych skutkow
oddziatywania rolki chwytacza z szyng prowadzaca dzwigu. Opracowane na podstawie badan
wnioski, dotycza najistotniejszej charakterystyki chwytacza poprawy skutecznosci
hamowania. W opinii recenzenta brakuje w przeprowadzonych rozwazaniach
skonkretyzowanych wnioskow dotyczacych poprawy weziéw konstrukcyjnych chwytacza,
poprzez chociazby okreslenia obcigzen poszczegdlnych elementéw sktadowych chwytacza
w trakcie hamowania, okreslenia naprezen i doboru materialéw oraz wnioskdéw o charakterze
ogolnym dotyczacych funkcjonowania systeméw hamujgcych. W przedstawionej analizie,
brakuje elementéw dotyczacych oceny mozliwosci przeniesienia obcigzen wystepujacych
w trakcie hamowania przez elementy konstrukcyjne hamulca. Nie wykonano analiz
dotyczacych takich przypadkow.

Elementem uzupelniajagcym dotyczacym poprawy bezpieczefistwa urzadzen dzwigowych
s urzadzenia do oceny stanu technicznego prowadnic dZzwigowych. Autor przedstawil jako
czg$¢ osiaggnigcia naukowego ,,Urzadzenie indukcyjne do oceny stanu technicznego prowadnic
dzwigowych”, ktére uzyskalo ochrong jako wzoér uzytkowy Ru.072199. Mozna uznaé,
ze przedstawiona konstrukcja jest poprawnie wykonanym rozwigzaniem inzynierskim.

Przedstawione przez Habilitanta rozwigzanie techniczne chwytacza mogly by stanowié
element wklad twoérczego do osiagniecia o charakterze wdrozeniowym. Brakuje takze
informacji o uzyskaniu wymaganych dla tego typu urzadzen certyfikatow.

W zlozonej na okoliczno$¢ postgpowania habilitacyjnego dokumentacji brakuje
potwierdzenia wdrozenia opracowanej konstrukcji. Informacja dotyczaca udzielenia ochrony
patentowej na ,,Chwytacz dzwigu” jest niezgodna ze stanem rzeczywistym. Przedstawione

urzadzenie indukcyjne do oceny stanu technicznego prowadnic dzwigowych, pomimo
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potencjalnego zainteresowania tym rozwigzaniem podmiotéw gospodarczych nie zostato
wdrozone.

Szczegélowa ocena dorobku w zakresie patentowym zostala przedstawiona
we wezesniejszej czgsci recenzji. Cze$é zgloszonych do ochrony rozwigzan zostato ocenione
jako nieposiadajace poziomu wynalazczego. Szkoda, ze Autor wniosku nie podat

przejrzystych informacji w tym zakresie.

Podsumowujgc warto$¢ naukows przedstawionego osiggnigcia naukowego pt. ,Projekt,
konstrukcja i wdroienie urzqdzen zwigkszajgcych bezpieczeristwo uiytkowania diwigéw
osobowych wraz z cyklem publikacji oraz patentami” nalezy podkreslié, ze wszelkie
informacje podane we wniosku ztozonym na okoliczno$¢ postepowania habilitacyjnego
powinny by¢ przedstawione w sposob jednoznaczny i niebudzacy watpliwosci oraz byé
zgodnie ze stanem faktycznym.

W opinii oceniajacego dorobek przedstawiony we wniosku zostal podany w sposéb
nieuporzgdkowany i niejednoznaczny. Wymaga on uzupelnien, a takze usuniecia tych
element6w, ktére nie odzwierciedlaja stanu rzeczywistego (zwlaszcza w zakresie dotyczacym
ochrony patentowej).

W opinii oceniajgcego tytul przedstawionego osiggniecia naukowego jest nieadekwatny
do przedstawionej w nim tresci.

Nalezy zwréci¢ uwage na osiagnigcia naukowe kandydata. Na potrzeby ich realizacji
zaprojektowal i wykonat oryginalne oprzyrzagdowanie badawcze, opracowat metodyki badan.
Wigkszos¢ prac badawczych realizowanych przez kandydata ukierunkowana byta
na zastosowania praktyczne.

Osiagnigcia naukowe dra inz. P. Lonkwica, po uzyskaniu stopnia doktora sg znaczace.

Wyrazam przekonanie, Ze przedstawione przez dr inz. P. Lonkwic, osiggniecie naukowe
W postaci oryginalnych opracowan projektowo - konstrukcyjnych, dotyczacych chwytacza
dzwigu oraz urzadzen diagnostycznych do okreslania stanu technicznego prowadnic stanowia
wazne osiggni¢cia w dorobku Kandydata jednak ich poziom nie spetnia wymagan stawianych

kandydatom do uzyskania stopnia naukowego doktora habilitowanego.
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3. Osiggniecia naukowo-badawcze w dyscyplinie inzynieria mechaniczna

3.1 Osiagniecia przed uzyskaniem stopnia doktora nauk technicznych

Przed uzyskaniem stopnia doktora Habilitant opublikowat 6 publikacji w czasopismach
innych niz znajdujacych si¢ w bazach lub liscie JCR. Jest wsp6tautorem dwoch patentow
krajowych. Opublikowal 32 prace jako publikacje branzowe o tematyce zwigzanej
zdzwigami osobowymi, metodami numerycznymi, obrdobka materialéw. Przedstawil

6 referatow na konferencjach oraz seminariach.

3.2 Osiggnigcia po uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych

Po doktoracie Habilitant opublikowal 14 prac ktore zostaly zamieszczone
w czasopismach znajdujacych si¢ w bazie JCR. Pig¢ z nich zostalo wyszczegdlnionych
W ,,0siggni¢ciu naukowym".

Po doktoracie opublikowal 41 artykuléw w czasopismach miedzynarodowych Iub
krajowych innych niz znajdujgcych si¢ w bazach lub na liscie JCR. Prace dotyczyly glownie
tematyki dzwigowej, MES oraz obrobki ubytkowe;j. Jest autorem jednej monografii wydanej
przez Politechnike Lubelska 2017 r., wspoétautorem dwoch skryptow wydanych przez
Wydawnictwo PWSZ w Chelmie oraz autorem 5 rozdzialbw w monografiach
konferencyjnych.

Po doktoracie, wedlug deklaracji Habilitanta, uzyskal dziewi¢¢ patentéw jako
wspétautor oraz jeden autorski, dotyczacych giownie tematyki dzwigowej. Dokonal
6 zgloszen patentowych, pie¢ z nich dotyczy tematyki dzwigowej. Ponadto opublikowal
30 artykutéw w wydawnictwach branzowych. Uczestniczyt w 16 konferencjach oraz
seminariach naukowych prezentujac referaty, glownie o tematyce dzwigowej. Po uzyskaniu
stopnia doktora Habilitant wykonat 27 ekspertyz, 11 dla sadownictwa, pozostale byly
wykonane na rzecz podmiotéw gospodarczych. Wzigt udzial w pracy 6 zespoléw
konkursowych. Bral udziat w 17 projektach badawczych wspéifinansowanych ze $rodkow
UE, NCBR a takze innych Instytucji Posredniczacych. Jest recenzentem w NCBR.

Do waznych osiggni¢¢ Habilitanta nalezy zaliczy¢ projekty konstrukcyjne i wdrozenia
przemystowe. Oryginalne osiagnigcia projektowe i konstrukcyjne tacznie okoto 150 wdrozen.
Najwazniejsze z nich dotycza obszar6w bezpieczefistwa urzadzen transportu bliskiego,
oprzyrzadowania transportowego, konstrukcji maszyn, oprzyrzadowania technologicznego.

Oceniajagc  przedstawiong powyzej cze$¢ dorobku nalezy stwierdzié, ze jest

on wystarczajgcy do ubiegania si¢ o stopien doktora habilitowanego.
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Watpliwosci  opiniujgcego  pojawiaja si¢ gléwnie w zakresie dotyczacym
udokumentowania dorobku patentowego oraz wdrozenia urzadzenia hamujacego.

Wskazniki bibliometryczne Habilitanta wynosza:

- indeks Hirscha (wg Web of Science): h=7,

- liczba cytowan (wg Web of Science): 147,

- sumaryczna warto$¢ wspotczynnika IF=22,33.

4. Ocena dorobku dydaktycznego i popularyzatorskiego oraz wspélpracy

mi¢dzynarodowej

W zakresie dzialalnosci dydaktycznej PWSZ w Chelmie Habilitant aktywnie
uczestniczyl w budowaniu i rozwoju laboratorium Spajalnictwa. Opracowat 7 z 13 rozdziatéw
skryptu pt: ,Spajalnictwo", Wydawnictwo PWSZ w Chelmie, 2013. Ponadto jest
wspélautorem  ksigzki pt.:" Metoda elementow skonczonych-przykiady obliczen
numerycznych w programie SOLIDWORKS Simulation", Wydawnictwo PWSZ w Chelmie
2020 i ksiazki ,,Dzwigi elektryczne. Podstawy budowy, zasada dziatania, Wydawnictwo
Polskie Towarzystwo Producentéw Dzwigéw 2020.

Od 2016 pracujgc w Wyzszej Szkole Ekonomii i Innowacji prowadzi zajecia
z przedmiotéw: metrologia, mechanika teoretyczna, wytrzymalo§¢ materiatdw, automatyka,
teoria mechanizméw i maszyn, napedy i sterowanie, metody numerycznej analizy MES,
komputerowe wspomaganie projektowania CAD, mechanika plynéw. Byl inicjatorem
powstania nowej specjalnosci: Eksploatacja Urzadzen Transportowo- Dzwigowych, dla ktérej
przygotowal programy nauczania oraz materialy zwigzane z prowadzeniem przedmiotow
kierunkowych. Natomiast w ramach dziatalno$ci dydaktycznej w PWSZ w Chelmie prowadzi
zajecia z przedmiotow: spajalnictwo, podstawy konstrukcji maszyn. Do wszystkich
w/w przedmiotéw przygotowat niezbedne materiaty dydaktyczne. Obecnie pehi opieke nad
studentami w réznym charakterze w 16 przedsiewzieciach.

Byl promotorem 26 prac inzynierskich obronionych w PWSZ w Chelmie, 10 prac
magisterskich obronionych na Wydziale Mechanicznym Politechniki Lubelskiej, a takze
recenzentem 23 prac inzynierskich.

Byt opiekunem praktyk zawodowych dla studentéw Akademii G6rniczo-Hutniczej oraz
studentéw Politechniki Lubelskiej. Organizowat praktyki dla studentéw w ramach wymiany
migdzynarodowej programu Erasmus organizowanej przez Politechnike Lubelska.

Dr inz. Pawet Lonkwic odbyl cztery staze naukowe na Wydziale Mechanicznym
Politechniki Lubelskiej oraz w Katedrze Transportu Linowego Akademii Gérniczo Hutniczej

w Krakowie, gdzie nawigzat wspdlprace oraz zdobywat doswiadczenia naukowe.
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Rownolegle do swoich zainteresowan naukowych Habilitant bral czynny udzial
w pracach projektowo- konstrukcyjnych, realizowanych na rzecz podmiotéw gospodarczych.

W ostatnich kilkunastu latach aktywno$¢ naukowo-techniczna Habilitanta
koncentrowala si¢ na zagadnieniach zwigzanych z udoskonalaniem konstrukcji urzadzen
dzwigowych, poprawg ich bezpieczenstwa oraz warunkéw eksploatacji.

Kandydat obecnie prowadzi biuro projektowo-inzynierskie PM Solution S.C., ktérego
jest wspotwlascicielem. _

Jest redaktorem dzialowym jednego kwartalnika ,,Obrébka Metalu”. Byl recenzentem
artykuléw w czasopismach migdzynarodowych. Jest czlonkiem Polskiego towarzystwa
Spawalniczego, Polskiego Towarzystwa Zarzadzania Produkcja, Towarzystwa N-T.
Obrabiarek i Narzgdzi SIMP oraz V Komitetu Programowego dziatajacego przy UDT majacy
w swoich kompetencjach sprawy Certyfikacji Os6b Obstugujacych i Konserwujacych
Urzadzenia Transportu Bliskiego oraz Os6b Napelniajgcych Zbiorniki Cisnieniowe.

Uzyskal pierwsze miejsce w migdzynarodowym konkursie Project of the Year 2020,
w zakresie ELEVATOR WORLD inc. Tytul projektu: Device for Assessment of Technical
Condition of Guides. Nowy Jork 2020.

Dokonujagc oceny dorobku dydaktycznego i popularyzatorskiego oraz wspdlpracy
przemystowej oraz migdzynarodowej uwazam ze jest wystarczajaca w przypadku ubiegania

si¢ Kandydata o stopien doktora habilitowanego.

S. Podsumowanie oceny dorobku naukowego Habilitanta

Na podstawie analizy dokumentacji dorobku naukowego oraz osiggniecia naukowego
przedstawionego w postaci oryginalnego opracowania projektowego, konstrukcyjnego
i technologicznego dr inz. Pawla Lonkwica stwierdzam, ze osiggnigcia naukowo-badawcze,
dydaktyczne i organizacyjne zostaly znacznie pomnozone po uzyskaniu stopnia naukowego
doktora nauk technicznych. Znaczna ich czg$¢ spelnia wymagania stawiane kandydatom
do uzyskania stopnia naukowego doktora habilitowanego. Stanowig wynik poszerzenia przez
Kandydata zakresu wiedzy z mechaniki, modelowania i symulacji komputerowych zaréwno
w aspekcie teoretycznym jak i praktycznym, powigzanym z ich inzynierskimi zastosowaniami
w pracach badawczo rozwojowych.

Przedstawione osiggnigcie naukowe pt.: ,,Projekt, konstrukcja i wdrozenie urzqdzen
zwigkszajgcych bezpieczeristwo uzytkowania diwigéw osobowych wraz z cyklem publikacji
oraz patentami” jest wynikiem wieloletniej pracy naukowo-badawczej jej autora.
Dr inz. Pawel Lonkwic legitymuje si¢ waznymi osiagnigciami naukowo-badawczymi

W postaci oryginalnych opracowan projektowych. Czeé¢ opracowan konstrukcyjnych posiada
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wymagany do uzyskania patentu poziom wynalazczy, Kandydat legitymuje sie¢ dorobkiem
naukowym, potwierdzonym publikacjami w czasopismach naukowych, w tym o duzej
renomie migdzynarodowej. W zakresie badan naukowych potrafil nawigza¢ efektywna
wspolprace z osrodkami zagranicznymi.

Ponadto prowadzi dziatalno$¢ dydaktyczng, popularyzatorskag 1 organizacyjng
w zakresie zwigzanym ze swoja dziedzing naukows, jest zaangazowany w uprawianym
kierunku badawczym, zorientowanym gltéwnie na zastosowania praktyczne wynikéw badan.

Na postawie szczegélowej analizy przedstawionego osiggnigcia naukowego,
dzialalno$ci naukowej, dydaktycznej i organizacyjnej stwierdzam, ze dr inz. Pawel Lonkwic
uzyskal znaczacy przyrost dorobku w dyscyplinie inzynieria mechaniczna, jednak nie zostat
on przedstawiony w sposéb wystarczajacy w przedstawionej do oceny dokumentacji,
zwlaszcza w zakresie dotyczacym praktycznego zastosowania wynikéw badan w postaci
wdrozenia oraz uzyskanych praw ochronnych (patentéw). Opisane okolicznosci upowazniajg
mnie to do stwierdzenia, ze pod wzgledem formalnym Jego kandydatura nie odpowiada
w stopniu wymaganym warunkom stawianym w ustawie o stopniach i tytule naukowym
w zakresie sztuki. Dorobek kandydata, na obecnym etapie, nie spelnia wymagan
wynikajacych z kryteriow oceny osiggni¢é osoby ubiegajacej si¢ o nadanie stopnia doktora
habilitowanego.

Oceniajgc dorobek Habilitanta, w zakresie jego dzialalno$¢ w obszarze dydaktycznym
i organizacyjnym stwierdzam, ze posiada on znaczacy dorobek organizacyjny w kierowaniu
i wspélpracy z zespolami badawczymi, ma wystarczajgce do$wiadczenie dydaktyczne,
aktywnie uczestniczy w zyciu srodowiska naukowego. '

6. Wniosek koncowy

Biorge pod uwage ww. uwagi stwierdzam, ze przedstawiony przez dr. inz. Pawla
Lonkwica dorobek nie zostal udokumentowany w sposob spdjny i wystarczajacy aby ocenig,
ze spelnia on wymagania stawiane kandydatom ubiegajagcym si¢ o uzyskanie stopnia
naukowego doktora habilitowanego o ktérych mowa w art. 219 ust. 1 pkt. 2 ustawy z dnia
20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z2018 r. poz. 1668
z poézn. zm.), dotyczgce postgpowania o nadanie stopnia doktora habilitowanego. W mojej

opinii, na obecnym etapie, dorobek dr. inz. Pawta Lonkwica oceniam za niewystarczajacy.
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