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RECENZIA

dorobku naukowego, dydaktycznego i organizacyjnego
dr. inz. Piotra Matki

opracowana w zwigzku z pismem RM/531-05-06/2021, Przewodniczgcego Rady
Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna Politechniki Rzeszowskiej im. Ignacego tukasiewicza
dr. hab. inz. Andrzeja Burgdhardta Prof. PRz, ktéry poinformowat mnie, iz decyzjg Rady
Doskonatosci Naukowej (pismo o numerze Z2.4000.9.2021.BR) z dnia 26.04. 2021r., w
drodze przeprowadzonego losowania, zostatem wyznaczony na recenzenta w
postepowaniu habilitacyjnym w/w.

1. KROTKA PREZENTACJA SYLWETKI HABILITANTA

Dr inz. Piotr Matka jest absolwentem Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i Robotyki
(IMiR) Akademii Gdrniczo-Hutniczej w Krakowie. Uczelnie te ukonczyt w 2001 roku,
otrzymujgc dyplom magistra inzyniera na kierunku Automatyka i Robotyka, w zakresie
specjalnosci Robotyka i Mechatronika.

Na tej samej uczelni odbyt studia doktoranckie i w 2008 roku obronit rozprawe
doktorska p.t. ,Pozycjonowanie i nadgzanie minirobota kotowego” uzyskujgc dyplom
doktora nauk technicznych w dyscyplinie Automatyka i Robotyka, nadany uchwatg
Rady Wydziatu IMiR.

Aktualnie jest etatowym pracownikiem spétki Wodociggi Miasta Krakéw. Blisko
wspotpracuje z Katedrg Robotyki i Mechatroniki Wydzialu Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki AGH wykonujac prace zlecone, w tym zajecia dydaktyczne.
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Podobne zadania Habilitant wykonuje rowniez w Katedrze Inzynierii Sanitarnej i
Gospodarki Wodnej na Wydziale Inzynierii Srodowiska i Geodezji Uniwersytetu
Rolniczego im. H. KoMgtaja w Krakowie.

Niezaleznie prowadzi réwniez dziatalno$¢ gospodarcza p.n. EKSPERTPRO.

W latach 2013-2016 pracowal w Zakladzie Mechatroniki Wyzszej Szkoty
Wschodnioeuropejskiej w Przemys$lu bedac zatrudnionym na stanowisku starszego
wyktadowcy

2. OCENA DOROBKU NAUKOWEGO HABILITANTA

2.1. Ogodlna charakterystyka prac przedstawionych jako podstawowe osiggniecie
naukowe oraz uwagi dotyczqgce ich prezentacji

Do oceny podstawowego dorobku naukowo-badawczego Habilitant przedstawit cykl
jednotematycznych prac, ktéry zostat zatytutowany , Mechatronika w inteligentnych
uktadach wodociggowo-kanalizacyjnych”. Sg to 22 wspétautorskie opracowania naukowo
badawcze w postaci artykutéw oraz 5 opracowan projektowo-technologicznych. Do
oceny swoich gtdwnych osiggnieé¢ Kandydat przedstawit réwniez dwie inne prace, ktére
zostaty wykonane przed uzyskaniem stopnia doktora nauk technicznych.
Prawdopodobnie zostaty one wskazane ze wzgledu na che¢ podkreslenia ciggtosci
tematyki badawczej jaka jest przez Habilitanta kontynuowana po uzyskaniu tego stopnia.
Prace te zostang przez opiniodawce zauwazone ale nie bedg jednak brane pod uwage do
oceny osiggnie¢ dorobku habilitacyjnego Kandydata.

Dorobek naukowo badawczy Habilitanta obejmuje rowniez kilka innych opracowan,
ktére zostang ocenione niezaleznie od dorobku naukowego wskazanego jako istotne
osiggniecie naukowe.

Catos¢ gtédwnego dorobku naukowo badawczego Habilitanta dotyczy szeroko
rozumianych  probleméw  teoretycznych, projektowych,  konstrukcyjnych i
technologicznych zwigzanych z opracowaniem, zaprojektowaniem, wykonaniem i
doskonaleniem mobilnych robotéw inspekcyjnych przeznaczonych gtéwnie do
wykorzystania w branzy komunalnej, przemysle rafineryjnym i chemicznym. Sg
urzgdzeniami, ktére mogg by¢ bardzo przydatne w pracach inspekcyjnych réwniez innych
gatezi przemystu. Pozostate wskazane do oceny prace Habilitanta majg charakter prac
studialnych, inzynierskich z elementami naukowo-badawczymi

W zwigzku z prowadzonymi pracami zgtoszone zostaty rdwniez dwa wspodtautorskie
whnioski do Urzedu Patentowego, ktére zaowocowaty przyznaniem patentéw.

Niestety, w dostarczonej dokumentacji Kandydat nie wskazat precyzyjnie wtasnego
procentowego udziatu w opracowaniu kazdej z prezentowanych prac, a Jego jednakowe
oswiadczenia zamieszczone pod kazdym ze wskazanych jako najwazniejsze opracowan,
mimo ze wskazujg na znaczgcy wktad Habilitanta w opracowanie wiekszosci z nich, nie
moga by¢ podstawg do jednoznacznej i precyzyjnej oceny Jego udziatu w tych
opracowaniach. W zwigzku z tym, ocene taka przeprowadzitem przyjmujac zasade
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proporcjonalnego wktadu kazdego ze wspodtautordw wskazanych prac z dodatkowym
uwzglednieniem, w kazdym z analizowanych przypadkéw, wiekszego wktadu wspétautora
wymienionego na pierwszym miejscu kazdego z ocenianych opracowan.

Jednoczesnie podkreslajgc duzg ztozonos$¢ i wage aplikacyjng prezentowanych w
pracy zagadnien, ktére obejmujg nowatorskie problemy teoretyczne i innowacyjne
rozwigzania techniczne, wielokrotnie nie majgce zadnych wzorcow literaturowych i nie sg
one problemami, ktére rozwigzuje sie indywidualnie rozumiem, dlaczego najwazniejsze
prace Habilitanta sg pracami wspoéfautorskimi.

Przedstawione do oceny réwniez jako gtdwne dokonania naukowe Habilitanta, prace
dotyczgce energetycznosci i cyberbezpieczenstwa systeméw wodociggowych dobrze
uzupetniajg gtéwny nurt zainteresowan naukowych Kandydata.

2.2. Merytoryczna ocena prac przedstawionych jako podstawowe osiggniecie
naukowe Habilitanta

Ze wzgledu na obiekt badawczy jaki jest przedmiotem pracy merytoryczna ocena
gfédwnego dorobku Habilitanta zostanie dokonana pod kqtem wypetnienia postanowien
art. 219 przede wszystkim p. 2 pp. b) i c) ustawy ,,Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce”
(Dz.U 2018 poz.1668) z 20 lipca 2018 roku.

Zasadniczym celem utylitarnym prezentowanych przez Habilitanta rezultatéow
zrealizowanych prac badawczych, jest szeroko rozumiana poprawa ochrony $rodowiska
polegajgca na mozliwie szybkiej eliminacji strat wody oraz przenikania zanieczyszczen do
srodowiska podczas eksploatacji przesytowych wodociggowych i kanalizacyjnych sieci
komunalnych, a co za tym idzie na zmniejszeniu energochfonnosci zaktaddéw je
obstugujgcych, a tym samym na zmniejszeniu emisji CO,.

Habilitant widzi takg mozliwo$¢ m.in. poprzez wykorzystanie nowoczesnych metod
monitorowania, wspomagania prac konserwacyjnych i inspekcyjnych w aktualnie
stosowanych i rozwijanych systemach oraz infrastrukturze wodociggowo-kanalizacyjne;j,
jak np. zbiorniki do magazynowania i przesytania wody pitnej oraz rurociagi
wodociggowe i kanalizacyjne proponujgc ich udoskonalanie poprzez wykorzystywanie
nowatorskich rozwigzan inspekcyjnych. Niewatpliwie do takich nowoczesnych i
innowacyjnych rozwigzan nalezy zaliczy¢ ,inteligentne” mobilne roboty inspekcyjne, a
takze prace prowadzone nad wprowadzaniem nowych rozwigzan technicznych w
dziataniach modernizacyjnych sieci wodociggowo-kanalizacyjnych. Catos$¢ zagadnien
zwigzanych zaréwno z ich modelowaniem, konstrukcjg, sterowaniem oraz eksploatacjg i
dziataniami modernizacyjnymi dotyczy tych urzgdzen i przedstawiona zostata w ocenianej
pracy.

Zaréwno naukowy jak i utylitarny cel pracy w dofgczonym do dokumentacji
autoreferacie nie zostat przez Habilitanta sformutowany precyzyjnie i jednoznacznie. W
moim przekonaniu jest to wynik braku jednolitej monografii (art. 219 p.2 pp. a) ustawy),
ktora ujetaby wszystkie bedace w centrum zainteresowania Habilitanta problemy

-3 -



badawcze w sposéb bardziej uporzadkowany., Mimo ze przedstawione w ocenianych
publikacjach prezentowane zagadnienia sg jednotematyczne, to jednak nie wszystkie
zachowuja jednolita metodologie badawczg, jak i jednolitg redakcje tekstu. Wprawdzie,
w wiekszosci, przedstawionych do oceny jako najwazniejsze, opublikowanych prac
zostaty szczegdtowo sformutowane osiggniete czastkowe cele naukowe lub badawcze to
w autoreferacie Habilitant mogtby pokusié sie o jednoznaczne i syntetyzujgce
sformutowanie celu swoich dziatan przynajmniej w sposéb w jaki posrednio uczynit to
recenzent. Tymczasem Habilitant w gtéwnej czesci autoreferatu skupit sie na dosé
obszernej prezentacji kilku, niewatpliwie ciekawych i waznych zrealizowanych i
przysztosciowych projektow, w jakich byt wspdétwykonawca badz, jakie zadania realizuje i
zamierza zrealizowac w najblizszej przysztosci

Szczegdtowa analiza wszystkich przedstawionych do oceny najwazniejszych prac,
mimo ze zostaty one opublikowane w czasopismach o rdéznigcych sie wskaznikach
bibliometrycznych lub tez jako materiaty konferencyjne wskazuje, na ich wysoka spéjnos¢
zaréwno w zakresie rozpatrywanej tematyki jak i przyjetej metodyki badawczej. Przede
wszystkim wszystkie te prace dotyczg jednej grupy urzadzen, ktérymi sg inspekcyjne
roboty mobilne oraz nieodtgcznie zwigzane z nimi uktady wodociggowo-kanalizacyjne.

Do ich finalnego etapu badan wykorzystana zostata konsekwentnie rozbudowana i
catosciowa metodyka badawcza. Obejmuje ona zaréwno zagadnienia szeroko pojetego
modelowania matematycznego zagadnien kinematycznych i dynamicznych rdznych
wariantédw analizowanych urzadzen, wybdér najkorzystniejszych wariantéw sterowania,
zagadnienia projektowe i konstrukcyjne, mozliwosci wykonawcze i petne badania
laboratoryjne i eksploatacyjne, a takze zwigzane z nimi takie zagadnienia, jak
energochtonnos$é i bezpieczenstwo finalnych wyrobdéw i systemoéw, do ktorych te
urzadzenia sg przeznaczone.

Wiaczenie do grupy najwazniejszych opracowan prac wykonanych przed uzyskaniem
przez Habilitanta stopnia doktora nauk technicznych (,,Algorytmy rozmyte w sterowaniu
minirobota kotowego -Application of fuzzy logic algorithms in control of mobile
minirobot” oraz Sztuczne sieci neuronowe w sterowaniu robota kotowego-Utilization of
neural networks in control of mobile robot”) jest wyraznym podkresleniem ciggtosci
zainteresowan naukowo badawczych tematyka inspekcyjnych robotéw mobilnych oraz
podkresleniem mozliwosci wykorzystania, zaproponowanych w tych pracach, zupetnie
nowych metod sterowania, w szczegdlnosci pozycjonowania i nawigacji tymi
urzgdzeniami. Osiggniete rezultaty badan zostaty wykorzystane w dalszych dziataniach
naukowych i inzynierskich, ktére dotyczyty innych typéw robotéw mobilnych.

Do osiggnie¢ naukowych Habilitanta moim zdaniem nalezy zaliczyé rozwiniecie
zagadnien modelowania i sterowania jakie zaprezentowane zostaty w przedstawionym
do oceny spisie publikacji na pozycjach: 3, 6, 7, 11, 12, 13, 15, 16 17, 19 i 23, opracowanie
modelu pozwalajgcego przy pomocy aparatu matematycznego przeprowadzac
numeryczng identyfikacje i weryfikacje istotnych parametréw kinematycznych i
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dynamicznych robotéw (poz. 9, 10). Do grupy osiggnie¢ naukowych nalezy zaliczyé
przede wszystkim formalizm matematyczny, ktéry dotyczy réwniez opracowania
zagadnien zwigzanych bezposrednio z szeroko pojetym sterowaniem, w tym
pozycjonowaniem i nawigacjg robotow. W pewnym zakresie jako dorobek naukowy
mozna uznac réwniez, wktad Habilitanta w realizacje projektu p.t. ,,Zastosowanie metod
sztucznej inteligencji w mechatronicznym projektowaniu robotow kofowych.

Metodologia opracowywania prac naukowych zaktada, ze prace naukowg powinien
charakteryzowa¢ dobrze matematycznie opracowany model teoretyczny i to on, jako
podstawowy element pracy naukowej, powinien by¢ weryfikowany w dalszym procesie
badawczym. Nieczesto sie zdarza aby przedmiot badawczy byt tak wszechstronnie
badany, jak to ma miejsce w ocenianej pracy. Potwierdzajg to m.in. opublikowane
opracowania, ktére w spisie grupy prac stanowigcych gtéwny dorobek naukowy
Habilitanta wymienione zostaty, m.in. na pozycjach: 4, 5, 8, 14, 16, a wiec te, ktére
dotyczg projektowania i wykonawstwa robotéw, prace 9, 14, 17, 24 poswiecone
gruntownym i wszechstronnym badaniom tych urzadzen oraz prace poswiecone
badaniom zagadnien energochtonnosci uktadéw wodociggowo-kanalizacyjuncyh (poz. 18,
20 i 21) oraz cyberbezpieczenstwa systemow (poz. 22), w ktérych analizowane
urzadzenia znajdujg zastosowanie.

Jak wczesniej wspomniatem, zaproponowane do oceny jako podstawowy dorobek
naukowy Habilitanta opracowania nie byly opublikowane w wysoko punktowanych
periodykach. Kazda z prac stanowi jednak kolejny i istotny krok w realizacji zamierzonych,
kompleksowych i rozwojowych badan inspekcyjnych robotéw mobilnych lub zagadnien
zwigzanych bezposrednio ze srodowiskiem, w jakim majg one spetniaé swoje
podstawowe zadania. W kazdej z wymienionych prac, wyodrebniono i rozwigzano
szczegbtowy problem naukowy lub badawczy starajac sie go uzasadnic¢ rezultatami badan
teoretycznych oraz potwierdzi¢ szczegétowymi i rzetelnymi wynikami badan
eksperymentalnych.

Mimo ze wskazniki bibliometryczne Habilitanta nie sg wysokie (Indeks Hirscha 2 wg.
Web of Sc.-i 4 wg. Researchgate) zwraca uwage znaczgca liczba cytowan (wg.
Researchgate 57) prac, ktérych Kandydat jest wspétautorem i ktére dotyczg zagadnien
bedgcych gtéwnym tematem omawianej pracy.

Podjety temat badawczy jest tematem waznym jako temat naukowy, a takze bardzo
waznym tematem aplikacyjnym. Jest rowniez tematem niezwykle aktualnym i ciggle
rozwijanym, w zwigzku z coraz wiekszymi ograniczeniami w zakresie swobodnego
traktowania Srodowiska, w tym zaopatrzenia w wode w szczegdlnosci.

W moim przekonaniu zaproponowane przez Habilitanta sformutowanie tematu pracy
jest zbyt ogdlne i w zwigzku z tym niezbyt precyzyjne. Wydaje mi sie, ze zastgpienie
stowa ,,mechatronika” okresleniem ,Inspekcyjne roboty mobilne” bytoby bardziej trafne.
Jednoczesnie pragne zwrdéci¢ uwage na uzycie w tytule pracy stowa ,inteligentne”, ktére
odnosi sie do uktadéw wodociggowo- kanalizacyjnych. Takie okreslenie jest powszechnie
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uzywane w praktyce inzynierskiej. Nalezy jednak zdawac sobie sprawe, ze przypisane
omawianym uktadom stowo ,inteligentne” jest uzyte w znaczeniu potocznym. Zgodnie z
przyjetg definicjg stowo ,inteligentny” (rezultaty konferencji z 1988 r. zorganizowanej
przez US Army Research Office, w catosci poswieconej zagadnieniom: definicji materiatéw
inteligentnych-,intelligent materials” oraz definicji struktur inteligentnych-,intelligent
structures”, potwierdzonych pdzniej pracami Rogera, Takagi i innych), omawianymi w
pracy strukturami, ktére spetniajg warunki, aby mozna byto je nazwad , inteligentnymi” sg
inspekcyjne roboty mobilne. Tak wiec w moim przekonaniu tytut pracy ,Inteligentne
inspekcyjne roboty mobilne w uktadach wodociggowo-kanalizacyjnych” bardziej
odpowiadatby zawartosci materiatu obejmujgcego cato$é¢ zagadnien omawianych w
pracy.

Mimo uwag, ktére réwniez wymienitem wczesniej, zwtaszcza brak jednoznacznego
okreslenia procentowego wktadu Habilitanta w wymienionych pracach, po zapoznaniu
sie z catoscig materiatu jaki zaproponowany zostat przez Habilitanta do oceny w czesci
dotyczacej gtébwnego dorobku naukowego Kandydata stwierdzam, iz prezentowany
materiat, mimo ze byt opublikowany w czasopismach o niewielkich wskaznikach
bibliometrycznych jest opracowany na wysokim poziomie merytorycznym i jest wazny w
zakresie opisu matematycznego zaréwno cech kinematycznych i dynamicznych, jak
rowniez sterowania inspekcyjnych robotéw mobilnych i oceniam go pozytywnie.

2.3. Charakterystyka i ocena merytoryczna pozostatego dorobku i aktywnosci
naukowo badawczej Habilitanta

W okresie po uzyskaniu stopnia doktora pozostaty dorobek naukowo-badawczy
Kandydata byt skoncentrowany gtéwnie na realizacji projektéw, ktére sg lub byty
realizowane przede wszystkim w AGH oraz aktualnym miejscu statego zatrudnienia
Habilitanta, tzn. w spdfce Wodociagi Miasta Krakowa. Wszystkie zrealizowane prace
dotyczg tematéw pokrywajacych sie z gtdwnymi zainteresowaniami naukowymi
Kandydata lub sg im bardzo bliskie.

Sposrad trzech wymienionych w dokumentacji habilitacyjnej, pierwszy, zakonczony w
2013 roku, dotyczyt opracowania koncepcji, projektu, konstrukcji i wykonania
inspekcyjnego robota mobilnego do diagnostyki i wspomagania konserwacyjnych prac
wodociggowych. Zbudowane urzadzenie zostato wdrozone do eksploatacji w Miejskim
Przedsiebiorstwie Wodociggdéw i Kanalizacji w Krakowie. W autoreferacie Kandydat
stwierdzit, iz: , projekt byt w cafosci moim pomystem, bratem udziat na kazdym etapie
jego projektowania, budowania oraz rzeczywistej weryfikacji na obiektach Wodociggdow
Krakowskich”.

Kolejny projekt, ktoérego wspotwtascicielem jest MPWiK w Krakowie, dotyczyt
systemu pozwalajagcego na bezinwazyjne zlokalizowanie wycieku wody powstatego
wskutek awarii systemu wodociggowego za pomocg analizy echa. W jego ramach
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Habilitant opracowat 1 skonstruowatl urzadzenie do wymuszania odpowiednio
uksztattowanej czestotliwosciowo fali uderzeniowej, zaprojektowal i nadzorowat budowe
stanowiska do$wiadczalnego oraz opracowal urzadzenie stuzace do przetwarzania i
analizy danych pomiarowych wraz z pomiarowym interfejsem. Niezaleznie w ramach tego
projektu zostala przez Habilitanta opracowana koncepcja i budowa stanowisk
doswiadczalnych do weryfikacji i kalibracji systemu wykrywania przeciekdw w sieciach
wodociggowych.

Trzeci ze zrealizowanych projektow, finansowany w latach 2015-2017, w ktorym
uczestniczyt Habilitant dotyczyt budowy ,,Energetycznie pasywnej oczyszczalni sciekow”.
W tym projekcie Habilitant bedac gléwnym projektantem i wykonawca, zaproponowat
koncepcje 1 projekt Zintegrowanego Systemu Efektywnos$ci Energetycznej do
optymalnego z punktu widzenia zapotrzebowania energetycznego, sterowania procesem
technologicznym oczyszczalni.

Zaangazowanie Habilitanta w realizacje projektéw badawczych oceniam wysoko.
Niewatpliwie, byt On inicjatorem wielu przedsiewzie¢ badawczych jak rowniez liderem
wykonywanych zadan. W procesie realizacji omawianych projektow na szczegdlne
podkreslenie zastuguje Scista wspdtpraca Habilitanta z Akademia Gdrniczo-Hutniczg co
skutkowato m.in. wspdlnym opracowywaniem publikacji oraz wystgpien na
konferencjach naukowych, a takze dwoma patentami.

Poza dorobkiem wynikajgcym z realizacji projektéw badawczych, w dorobku
Kandydata znajduje sie 14 wspodtautorskich prac, ktére s rozdziatami w trzech
monografiach, cztery wspotautorskie (po doktoracie) publikacje oraz 16 wspdétautorskich
referatow wygtoszonych na konferencjach krajowych i zagranicznych,, takze dwie
recenzje publikacji naukowych. .

Zaréwno zaangazowanie jak i aktywnos¢ naukowo-badawczg oraz innowacyjng
dziatalnos¢ inzynierskg Habilitanta, w czesci poza gtéwnym Jego dorobkiem naukowym,
oceniam pozytywnie Na szczegdlne podkreslenie zastuguje umiejetnos¢ Habilitanta
utrzymania scistej wspotpracy naukowo badawczej pomiedzy miejscem statego
zatrudnienia i Akademig Gdrniczo Hutnicza.

3. OCENA DOROBKU DYDAKTYCZNEGO HABILITANTA | POPULARYZATORSKIEGO ORAZ
INFORMACJI O WSPOLPRACY

3.1. Ocena dorobku dydaktycznego

Nie bedac aktualnie etatowym pracownikiem uniwersyteckim, Habilitant potrafit
utrzymac doskonate stosunki stuzbowe i wiezi akademickie zaréwno ze swojg macierzysta
uczelnig (AGH), jak réwniez bedac znanym specjalistg w zakresie szeroko rozumianej
inzynierii Srodowiska, nawigzaé wspodtprace z Uniwersytetem Rolniczym im. H. Kottataja
w Krakowie. Owocuje to statym kontaktem dydaktycznym z mtodziezg tych Uczelni w
zakresie prowadzenia zaje¢ z takich przedmiotow, jak Mechatronika, Podstawy
Automatyki, Podstawy Teorii Sterowania, Systemy CAD/CAM, Uktady i Systemy
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Mikroprocesorowe i Sterowniki, Mechanika, Podstawy Automatyki w Systemach Wod-
Kan, Projektowanie Urzadzehi Mechatronicznych, Komputerowe Wspomaganie w
Mechatronice, Roboty Przemystowe.

W dorobku dydaktycznym Kandydata znajduje sie réwniez prowadzenie wyktadow i
¢wiczen w Panstwowej Wyzszej Szkole Wschodnioeuropejskiej, gdzie byt zatrudniony w
latach 2013-2016 na stanowisku starszego wyktadowcy.

Biorgc pod uwage nietypowe z punktu widzenia prowadzenia uniwersyteckiej
dziatalnosci dydaktycznej, miejsce zatrudnienia Habilitanta, Jego dziatalno$¢ dydaktyczng
oceniam pozytywnie.

3.2. Ocena dorobku organizacyjnego i popularyzujgcego nauke

Na dziatalno$¢ organizacyjng Kandydata sktada sie Jego zaangazowanie w prace
zwigzane z dziatalnoscig seminaryjng organizowang w Akademii Gérniczo Hutniczej,
Politechnice Rzeszowskiej, Panstwowej Wyiszej Szkole Wschodnioeuropejskiej w
Przemyslu oraz Uniwersytecie Rolniczym w Krakowie. Dotyczyty one m.in. implementacji
systemédw mechatronicznych w przemysle wytwarzajgcym wode pitng oraz
oczyszczajgcym Scieki.

Podobne dziatania dotyczg zaangazowania jako cztonka rady naukowo-programowe;j
w organizacje konferencji naukowe] zwigzanej z infrastrukturg krytyczng systemoéw
komunalnych jaka pod nazwa ,Infrastruktura krytyczna miast” organizujg Sadeckie
Wodociagi.

Waznym miejscem dziatalno$ci organizacyjnej Habilitanta, a takze dziatalnosci
popularyzujgcej nauke jest Stowarzyszenie Elektrykéw Polskich, na rzecz ktérego
poswieca czas bedac redaktorem ,Biuletynu” Oddziatu Krakowskiego SEP. Oraz pracujac
w kilku komisjach Stowarzyszenia i prowadzac szkolenia i wyktady.

4. PODSUMOWANIE | WNIOSEK KONCOWY

Po starannym zapoznaniu sie z catoscia materiatu merytorycznego jaki przedtozony
zostat mi do oceny w postaci jednotematycznego cyklu opracowan pt. ,Mechatronika w
inteligentnych uktadach wodociggowo-kanalizacyjnych”, a takze z pozostatym dorobkiem
naukowym, dziatalnos$cig dydaktyczng oraz zaangazowaniem organizacyjnym na rzecz
popularyzacji nauki, takze z niestarannie i nieprecyzyjnie przygotowang przez Kandydata
dokumentacjg habilitacyjng stwierdzam, iz prezentowany naukowy dorobek publikacyjny,
mimo ze zostat udostepniony w czasopismach o niewielkich wskaZznikach
bibliometrycznych, prezentuje wysoki poziom merytoryczny i stanowi istotny wktad w
rozwadj dyscypliny Inzynieria Mechaniczna, w zakresie matematycznego modelowania i
opisu zaréwno cech kinematycznych i dynamicznych jak rdowniez sterowania
inspekcyjnych  robotéw mobilnych. Opiniowany zbiér prac stanowi zwarty,
jednotematyczny i kompletny cykl opracowan i w mojej opinii, jest istotnym
przyczynkiem w wyjasnianiu zagadnien zwigzanych z modelowaniem, opisem
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matematycznym, projektowaniem, konstruowaniem, wykonawstwem i eksploatacja
mobilnych robotéw inspekcyjnych. W powigzaniu z uktadami wodociggowo-
kanalizacyjnymi jest istotnym krokiem na drodze nowatorskich rozwigzan inspekcyjnych
w bardzo ztozonych strukturach infrastruktury wodociggowej i kanalizacyjne;.
Ostatecznie wiec, mimo wczesniej sformutowanych uwag i zastrzezen dotyczacych
gtéwnie publikowanego w niskopunktowanych periodykach dorobku naukowego
Kandydata, stwierdzam, Zze zaréwno Jego dorobek naukowy, dydaktyczny jak i
organizacyjny w dostatecznym stopniu wypetnia warunki okreslone w ustawie ,,Prawo o
szkolnictwie wyzszym i nauce” (Dz.U 2018 poz.1668) z 20 lipca 2018 roku, w szczegdlnosci
w zakresie art. 219 p. 2 pp. b) i c) tej ustawy, jak réwniez sformutowane odpowiednie
zalecenia Rady Doskonatosci Naukowej w zakresie wymogdédw w postepowaniu
habilitacyjnym. Dlatego przesytajgc na rece Przewodniczgcego Rady Dyscypliny Inzynieria
Mechaniczna Politechniki Rzeszowskiej im. Ignacego tukasiewicza dr. hab. inz. Andrzeja
Burgdhardta Prof. PRz, niniejszg recenzje wnioskuje do Rady Dyscypliny Inzynieria
Mechaniczna Politechniki Rzeszowskiej o kontynuacje procesu habilitacyjnego dr. inz.

Piotra Matki zgodnie z obowigzujgca procedura.
HU



