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osiagnie¢ naukowych oraz istotnej aktywnosci w postepowaniu habilitacyjnym

Pana dr. inz. Pawfa Waldemara Lonkowica

Niniejsza recenzja zostata opracowana na zlecenie Przewodniczacego Rady Dyscypliny Inzynieria
Mechaniczna dr hab. inz. Andrzeja Burghardta, prof. PRz zgodnie z uchwatg Rady Dyscypliny
Inzynieria Mechaniczna Politechniki Rzeszowskiej im. Ignacego tukasiewicza nr 4/10/2023 z dnia
25 paidziernika 2023 r. oraz w zwigzku z decyzjg Rady Doskonatosci Naukowej
nr DKRN.Z2.400.81.2023 z dnia 1 pazdziernika 2023 r.

1. Krétka prezentacja sylwetki Habilitanta

Pan dr inz. Pawet Lonkwic jest absolwentem Politechniki Lubelskiej, gdzie w 2010 roku uzyskat
tytut magistra inzyniera na Wydziale Mechanicznym. Kolejnym etapem w rozwoju naukowym
Habilitanta byfo otrzymanie w 2009 roku stopnia doktora nauk technicznych w dyscyplinie budowa
i eksploatacja maszyn na podstawie rozprawy doktorskiej, zatytutowanej ,ldentyfikacja procesu
zuZycia pary kinematycznej koto-lina z wykorzystaniem sygnatu akustycznego”, ktérej promotorem
byt dr hab. inz. Jerzy Lipski, prof. PL. Obrona rozprawy doktorskiej odbyta sie na Wydziale
Mechanicznym Politechniki Lubelskiej.

W latach 2010 - 2020 Pan dr Pawet Lonkwic byt zatrudniony na stanowisku starszego wyktadowcy
w Panstwowej Wyiszej Szkole Zawodowej w Chetmie, a od 2020 do 2022 roku na stanowisku
adiunkta. Od 2022 roku jest zatrudniony na stanowisku adiunkta w Paristwowej Akademii Nauk
Stosowanych w Chetmie. W latach 2017 — 2018 pracowat na stanowisku adiunkta w Wyzszej Szkole
Ekonomii i Innowacji w Lublinie. Pan dr inz. Pawet Lonkwic pracowat réwniez w jednostkach
przemystowych, tj. w latach 2000 - 2016 w Lubelskiej Wytwérni Diwigéw Osobowych LIFT
Service S.A. przechodzac kolejne szczeble zatrudnienia od pomocnika elektromontera do kierownika
Wydziatu Produkcji Mechanicznej. Pracowat réwniez w firmie Verano Ryszard Miazga na stanowisku
kierownika technicznego produkcji. Obecnie (od 2018 r.) Pan Pawet Lonkwic jest wspdtwiaécicielem

biura projektowo-inzynierskiego PM Solution S.C.



Wskazniki naukometryczne Habilitanta zwigzane z dorobkiem naukowym wynosza:
1. Sumaryczny Impact Factor prac, ktérych Habilitant jest autorem lub wspétautorem - 22,337.
2. Liczba cytowan publikacji Habilitanta wg bazy Web of Science bez autocytowan —110.

3.  Wartos$¢ Indeksu Hirscha wg bazy Web of Science - 7.

2. Ocena zaprezentowanego osiggniecia naukowego

Przedstawione do recenzji osiggniecie naukowe pt. , Projekt, konstrukcja i wdrozenie urzqdzen
zwiekszajgcych bezpieczeristwo uzytkowania diwigéw osobowych” zawiera informacje dotyczaca
opracowari projektowo-konstrukcyjnych urzadzen zwiekszajacych bezpieczenstwo uzytkowania
dzwigow oraz powigzanych z tymi opracowaniami artykutami naukowymi i udzielonymi patentami.

Pierwszym z osiggnie¢ przedstawionych w autoreferacie jest autorski model chwytacza (CHP
2000) poslizgowego do urzgdzenia dzwigowego. Kandydat dokonat przegladu literatury oraz baz
patentowych, pozwolito to jemu na wysuniecie wniosku, ze ,brak jest jakichkolwiek wzmianek
zawierajgcych wiedze” w zakresie budowy oraz eksploatacji chwytaczy. Co w Swietle waznosci
tematyki i jej aktualnosci pod wzgledem naukowym jest co najmniej niepokojace. Bazujac na
przegladzie rozwigzan konstrukcyjnych chwytaczy, kandydat opracowat wtasny autorski (CHP 2000),
wirtualny model chwytacza zaprojektowany w SolidWorks, na podstawie ktérego stworzono
dokumentacje produkcyjng oraz wytworzono pierwsze prototypy. Powyiszy opis konstrukcji zawarty
w autoreferacie nie jest przekonujacy, jako osiggniecie na miarg habilitacji. Brak przeprowadzenia
jakichkolwiek wstepnych badan, natomiast wspomniany przeglad literatury wiasciwie nic nie wnidst,
przydatne byly raczej dostepne certyfikowane rozwigzania konstrukcyjne innych producentéw oraz,
ale pozostaje to w sferze domystéw, talent inzynierski i doswiadczenie konstruktorskie Habilitanta.

Juz na poczatku opisu swojego osiaggnigcia naukowego Habilitant wskazuje, co jest zrozumiate, ze
wdrozenie nowego produktu, ktéry dodatkowo wymaga certyfikatu dopuszczajacego  do
uzytkowania, wigze si¢ z dos¢ duzymi kosztami przed wdrozeniowymi, tj. projekt i budowa
stanowiska testowego, aparatury pomiarowej itp. Nastepnie kandydat deklaruje, ze LSstosujgc
symulacje komputerowe, poszukiwatem metody pozwalajqcej na wyeliminowanie kosztownych
metod badawczych lub ograniczenie wykonywania kosztownych testéw przemystowych
pozwalajqcych na oceng poprawnosci procesu hamowania w odniesieniu do wymagar norm y PN-EN
81-20", co réwniez jest uzasadnione. Natomiast w dalszej czeéci tekstu mozna znaleié w pewnym
sensie zaprzeczenie ostatniego stwierdzenia, tj. opisano opracowanie projektu i budowe stanowisk
badawczych do badari chwytaczy wraz z aparatura pomiarowa. W tekécie zadeklarowano, ze do
przygotowania stanowiska badawczego wykorzystano samodzielnie opracowany model numeryczny,
ale bez szerszego opisu w jakim zakresie. Habilitant deklaruje, e »P0 wykonaniu stanowiska

badawczego, serii prototypow chwytaczy, oraz przeanalizowaniu kosztéw poniesionych do realizacji
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tego zadania, w pézniejszych pracach zdecydowano sie na zastosowanie komputerowych metod
symulacyjnych, ktére w rezultacie miaty ograniczy¢ koszty” — niestety w dalszym opisie nie znaleziono
informacji dotyczacych metod symulacyjnych i obiektow, ktére zostaty poddane analizie i w rezultacie
faktycznego ograniczenia kosztow projektu, prototypu, zmian konstrukcyjnych, certyfikacji
i wdrozenia.

Wykorzystujac zbudowane stanowiska, zostaty przeprowadzone badania, ktdrych wyniki, zgodnie
z deklaracjg Habilitanta, postuzyty do opublikowania 5 prac naukowych zamieszczonych w dziele.

Pierwsza przedstawiona autorska praca Habilitanta, opublikowana w Chinese Journal of
Mechanical Engineering (2015, Springer), dotyczy teoretycznego badania wptywu konstrukcji
wybranych komercyjnych chwytaczy oraz wiasnego projektu (CHP 2000) na dtugos¢ drogi hamowania
diwigu, predko$¢ opadania, czy drogi jatowej. Zawartos¢ merytoryczna artykutu nie odnosi sie do
zadeklarowanych we wniosku badan, a dotyczy zastosowania standardowych wzoréw zaczerpnietych
z dokumentacji normy polskiej lub europejskich branzowych regulacji. Podsumowujgc prace,
stwierdzono wyzszosc autorskiego projektu chwytacza nad innymi analizowanymi konstrukcjami.

Kolejna praca opublikowana we wspotautorstwie w czasopismie Eksploatacja i Niezawodnosc
(2015, PNTTE) dotyczyta badan numerycznych oraz eksperymentalnych procesu hamowania
prototypowego chwytacza. W artykule przedstawiono wyniki badan numerycznych przemieszczenia
rolki hamujacej pod obcigzeniem (w trakcie procesu hamowania) na rozktad i poziom naprezenia
(HMH) w elementach chwytacza, przeprowadzone z wykorzystaniem komercyjnego oprogramowania
Abaqus oraz porownano te wyniki z obserwacjami elementéw konstrukcji na stanowisku badawczym.
Stwierdzono pewng zgodno$¢ symulacji numerycznych z wynikami eksperymentalnymi. Analizujac
poswiadczenia wkiadu merytorycznego w powstanie tej pracy, zauwazytem, ze jeden ze
wspotautorow zadeklarowat ,,opracowanie modelu numerycznego procesu hamowania”, a to wiaénie
ta czes¢ moim zdaniem w autoreferacie zostata dos¢ szczegétowo opisana. Natomiast Habilitant
zozyt deklaracje ,opracowania modelu numerycznego hamulca”, tzn. zapisu konstrukcji w
deklarowanym juz wezeéniej Srodowisku Solid Works? Niestety powyzsza niescistoéé nie moze mieé
miejsca w przypadku tak waznego dokumentu, jakim jest wniosek habilitacyjny.

Trzecia przedstawiona w osiggnieciu naukowym praca opublikowana w Journal of
Vibroengineering (2016, Extrica) dotyczy badan eksperymentalnych opdznienia hamowania dzwigu
(przy dwdch warunkach obcigzen) na stanowisku badawczym dla dwdch typéw chwytaczy PP16 i CHP
2000 oraz w warunkach tarcia suchego, oraz z naniesionym na powierzchnie prowadnicy érodkiem
smarnym. Uzyskane wyniki pomiaréw poddano analizie rekurencyjnej wykonanej przez wspétautora
publikacji. Na jej podstawie sformutowano wnioski dotyczace warunkéw i przebiegdéw procesu
hamowania dla analizowanych chwytaczy. Kontynuacjg tych badan jest wieloautorski (5) artykut

opublikowany w czasopi$mie Measurement (2017, Elsevier) dotyczacy analizy opoinienia hamowania
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dzwigu, bazujac na wykresach opodznienia i analizie wawelet. Zakfadajac, ze w badania
eksperymentalne zamieszczone w powyzszej pracy zostaty wykonane na tym samym stanowisku oraz
przy takich samych warunkach tarcia suchego oraz smarowania i obcigzeniach, co w artykule
opublikowanym w Journal of Vibroengineering (2016, Extrica), to nowoscig naukowa jest analiza
wawelet. Niestety nie znalaztem wyraznej deklaracji, ktory z autoréw wykonat te analize. Dodatkowo
w dokumentacji papierowej wniosku nie zostafo zatgczone oséwiadczenie drugiego w kolejnosci
wspotautora tej publikacji — Pana K. tygasa.

W ostatniej z tego cyklu prac opublikowanej we wspétautorstwie (5) w czasopismie Meccanica
(2019. Springer) zamieszczono model matematyczny chwytacza HP 2000, ktéry poddano w dalszej
czgsci artykutu optymalizacji (kat krzywki, siata wywierana przez pakiet sprezyn talerzowych).
Analizujac tre$¢ artykutu oraz deklaracje wktadu w te prace autoréw odnosze wrazenie, ze gtéwny
wktad merytoryczny (oprécz rozdziatu 2, ktérego przygotowanie zadeklarowat Habilitant) zostat
opracowany przez P. Wolszczaka oraz A. Cunha Jr. Wspotautor G. Litak zadeklarowat udziat
w interpretacji wynikow, a S. Molski do$¢ ogélnie — w przygotowanie artykutu,

W podsumowaniu tej czesci autoreferatu Habilitant zamiescit deklaracje swojego udziatu
procentowego w realizacjg etapow opisanego powyzej zadania. W czeéci dotyczacej wspétudziatu w
tworzeniu publikacji naukowych zadeklarowat, ze ,stosowanie do udzialu procentowego
wspofautoréw” — niestety oprécz Pana A. Cunha Jr. Reszta wspGtautoréw facznie z Habilitantem nie
podaje udziatéw procentowych. W jednym przypadku, jak juz wspomniano wczesniej, w ogdle
brakuje o$wiadczenia, co do merytorycznego wktadu.

Druga czgsc osiggnigcia naukowego dotyczy opracowania urzadzenia do oceny stanu technicznego
prowadnic diwigowych. Bazujgc na konsultacjach z podmiotami zajmujacymi sie konserwacja
urzadzeri UTB, wysnuto wniosek, ze w duzej liczbie przypadkéw dotyczacych awarii i napraw
prowadnice diwigowe pozostajg w bardzo dobrym stanie eksploatacyjnym i nie wymagajg wymiany,
jak to czesto miato miejsce. Dodatkowa inspiracjg do podjecia tego tematu byly réwniez prace
prof. Jerzego  Kwasniewskiego dotyczace opracowania aparatury do diagnostyki ciegien
z wykorzystaniem metody magnetycznej. Habilitant pracujgc nad stworzeniem metody diagnostyki
prowadnic diwigowych, opracowat koncepcje glowicy diagnostycznej, ktéra ma stuzyé do
identyfikacji miejsc uszkodzen prowadnicy. Pomyst zostat doceniony pierwsza nagroda w projekcie
Elevator World’s 2020. Rozwigzanie uzyskato ochrone w formie wzoru uiytkowego. W celu
dopracowania koncepcji Habilitant wraz z dr. T. Krakowskim oraz dr. H. Rutg rozpoczat prace nad
rozwojem konstrukeji. Efekty wspétpracy i przeprowadzonych badan numerycznych opublikowano
w artykule naukowym w czasopi$mie Metals (2020, MDPI). Gdzie dr Pawet Lonkwic deklaruje miedzy

innymi, ze jest autorem koncepcji glowicy do pomiaru prowadnic, natomiast pozostali autorzy



zadeklarowali opracowanie modelu glowicy do pomiaru prowadnic, co wfasciwie jest kluczowe
w powstaniu tego artykutu.

W dalszej czesci autoreferatu Habilitant zamiescit nastepujace stwierdzenia ,Uzyskane wyniki oraz
dalsze prace zaowocowafy opracowaniem szczegéfowej koncepcji gfowicy pomiarowej...”; ,Dalsze
prace poskutkowaty opracowaniem toru pomiarowego...” — nie podano informacji, czego dotyczyly te
dalsze prace.

Zbudowang gtowice zbadano w warunkach laboratoryjnych. Wstepne wyniki badan (na razie
nigdzie nieopublikowane) daty zadowalajace wyniki. Kolejnym, koficowym etapem byta optymalizacja
konstrukcji pod katem zastosowania w rzeczywistych warunkach. Powyisze wyniki zostaty
zaprezentowane na VIl Miedzynarodowej Konferencji, pt.: Computional Methods in Engineering
Science w 2022 r. Niestety do dokumentacji nie dofaczono doktadnej informacji, abstraktu,
prezentacji lub innej dokumentacji zwigzanej z wygtoszonym referatem. Réwniez deklaracja wkiadu
Habilitanta w poszczegélne etapy prac nie ma poswiadczen ,drugiej strony”.

Kolejne informacje podane jako cze$¢ osiggniecia naukowego niestety nie mogg zostaé
uwzglednione. S3 to ogélne informacje o uzyskanych patentach oraz o najciekawszych, zdaniem
Habilitanta, wdrozonych pracach projektowo konstrukeyjnych.

Po zapoznaniu si¢ z dokumentacjq dotyczqcq najwainiejszej czesci wniosku habilitacyjnego
i uwzgledniajqc wymienione przeze mnie powyzej uwagi i wqtpliwosci, stwierdzam, ze w tym zakresie

prezentowanych informacji nie moge ocenic tego osiggniecia naukowego pozytywnie.

3. Ocena aktywnosci naukowej Habilitanta, wspétpracy z otoczeniem spofecznym i gospodarczym
oraz dziatalnosci dydaktycznej

3.1. Aktywnos$é naukowa

Poza publikacjami przedstawionymi w osiagnieciu naukowym Habilitant jest autorem lub
wspotautorem 14 (w tym 6 — przed doktoratem) innych publikacji w czasopismach znajdujacych sie
na liscie JCR. Niestety do opisu nie dotaczono wktadu procentowego Habilitanta w poszczegélne
prace.

Habilitant jest takze wspéfautorem w 3 monografii oraz podrecznikdw (wszystkie po uzyskaniu
stopnia doktora) oraz 47 artykutéw naukowych w czasopismach spoza listy JCR.

Habilitant zaprezentowal réwniez 21 referatéw na krajowych lub miedzynarodowych
konferencjach naukowych. Pan drP. Lonkwic byta cztonkiem komitetéw naukowych konferencji
organizowanych w Polsce, jak i zagranica (Hiszpania, Portugalia, Grecja).

Odbyt réwniez 5 stazy naukowych w dwéch uczelniach polskich, tj. AGH oraz Politechnice

Lubelskiej. taczny czas odbytych stazy wynosi 6 miesiecy. Staze sq udokumentowane wspélnymi

publikacjami naukowymi.



3.2.Wspotpraca z otoczeniem spotecznym i gospodarczym

Wspdiprace Pana dr Pawtfa Lonkwica z otoczeniem spofeczno-gospodarczym nalezy uznac za
wzorowq. Poza wspoipracg z firmami takimi jak, Lubelska Wytwdrnia Diwigéw Osobowych Lift
Service S.A., Verano, Caterpillar Polska, Techwind Gdanisk, Lift Pol Warszawa, GC Energy, Kofama, jest
autorem lub wspétautorem praw patentowych do 11 wynalazkdw oraz 6 zgtoszer (sprawy w toku).
Dodatkowo legitymuje sie we wniosku deklaracjg 45 pozycji opisujacych wdrozone opracowania dla

firm krajowych oraz autorstwem 25 ekspertyz wykonanych na zlecenia instytucji publicznych.

3.3.Dziatalno$¢ dydaktyczna, organizatorska oraz popularyzujaca nauke

Pan dr inz. Pawet Lonkwic bierze czynny udziat w procesie dydaktycznym realizowanym giéwnie
w Panstwowej Akademii Nauk Stosowanych w Chetmie. Pan Doktor byt promotorem 36 prac
magisterskich, 28 prac inzynierskich oraz 1 pracy licencjackiej, Dodatkowo pan dr Pawet Lonkwic
opublikowat 62 artykuty w czasopismach branzowych. Byt réwniez nagradzany nagrodami Rektora
Pafistwowej Szkoly Zawodowej w Chefmie za osiggniecia w zakresie ksztatcenia i wychowania
studentéw w latach 2020 - 2022.

Habilitant jest tez cztonkiem Polskiego Towarzystwa Spawalniczego, Polskiego Towarzystwa
Zarzadzania Produkcjg, Towarzystwa N-T. Obrabiarek i Narzedzi SIMP.

Pan doktor angazuje si¢ w roznego rodzaju przedsigwziecia dotyczace dziatalnosci dydaktycznej
dla dzieci i mtodziezy, tj. byt cztonkiem zespotu oceniajgcego w konkursach organizowanych przez
Fundacje Dzieci i Miodziezy z siedzibg w Warszawie (2015, 2016); czfonkiem zespotu konkursowego
Olimpiady Wiedzy o Elektronice i Energetyce, EDUELECTRA, 2023; w latach 2018-2022 recenzowat
wnioski w roznych konkursach ogtaszanych przez Narodowe Centrum Badari i Rozwoju w Warszawie,

Podsumowujqc dziafalnos¢ Habilitanta pod kqtem dziatalnosci dydaktycznej, organizacyjnef

i popularyzatorskiej nalezy stwierdzié, ze ta czes¢ zostata spetniona bardzo dobrze.

4. Wniosek koricowy
Biorac pod uwage niska oceng osiggniecia naukowego przedstawionego przez Pana dr inz. Pawta
Lonkwica, stwierdzam, iz w mojej ocenie wniosek nie spefnia wymogu ustawy z dn. 20 lipca 2018 r.

Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2020 r. poz 85. Z péin. zm.).
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